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. CZESC OGOLNA



1. WIADOMOSCI WSTEPNE

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sgq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z remontem urzadzeh wodnych stuzacych do
gospodarowania wodg w fosie zamku w Szydtowcu oraz poprawa jej stanu.

1.2. Charakterystyka inwestycji

Projekt w ramach realizacji projektu pod nazwag ,Odnowa zabytkowych
obiektow i przestrzeni publicznej w Szydiowcu, poprawa funkcjonalnosci i
dostosowanie infrastruktury kulturalnej i turystycznej dla mieszkancow Mazowsza”
wykonano na zlecenie Urzedu Miasta w Szydiowcu, ul. Rynek Wielki 1, 26-600
Szydtowiec.

Opracowanie zwigzane jest z poborem wody z rzeki Korzenidwka do zasilenia
fosy zamku w Szydtowcu i utrzymania w niej stabilnego zwierciadta wody za pomocg
istniejgcych urzadzen, wykonanie progu ze sciankg szczelng o pietrzeniu H=0,35 m
w celu spowolnienia przeptywu wody w rowie zasilajgcym fose i ograniczenia
doptywu do fosy zamkowej rumowiska unoszonego i wleczonego oraz z poprawg
stanu fosy zamku w Szydtowcu poprzez usuniecie z jej czaszy zgromadzonych
namutdéw organicznych i mineralnych nanosow.

1.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj q techniczn g

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
kontraktowg i techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego
realizacjg umowy. Wykonawca jest zobowigzany wykonywac¢ wszystkie roboty Scisle
wedtug otrzymanej dokumentacji technicznej. Jesli jednak w czasie realizacji robot
okaze sie, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez zamawiajgcego wymaga
uzupetnien wykonawca przygotuje na wkasny koszt niezbedne rysunki i przedtozy je w
czterech kopiach do akceptacji zarzadzajacemu realizacjg umowy.

1.4. Stan istniej gcy w miejscu inwestycji

Planowana do przeprowadzenia inwestycja w ramach projektu ,Odnowa
zabytkowych obiektéw i przestrzeni publicznej w  Szydtowcu, poprawa
funkcjonalnosci i dostosowanie infrastruktury kulturalnej i turystycznej dla
mieszkancoéw Mazowsza” w odniesieniu do urzgdzen wodnych dotyczy gtdwnie ich
konserwacji i w zaden sposoOb nie zmienia stanu zasilania fosy funkcjonujgcego od lat
70-tych.

Fosa zamkowa w miescie Szydiowiec zasilana jest z rzeki Korzenidwka,
znajdujacej sie w dorzeczu Wisty (Korzenidwka uchodzi do Szabasowki, a ta z kolei
do Radomki). Rzeka przeptywajac przez tereny zurbanizowane jest odbiornikiem
Sciekow deszczowych. Powoduje to, ze w okresie opadow dostaje sie do niej
znaczna ilos¢ zanieczyszczen splukanych z terenéw utwardzonych w tym piasku
i zawiesiny mineralnej.

Woda z rzeki kierowana jest do rowu doprowadzajgcego jg do fosy za pomocg
zastawki dwudzielnej w rzece o0 zamknieciu szandorowym oraz zastawki
szandorowej na poczatku kanatu. Woda przeptywa przez row o diugosci 91 m
iwpada do fosy. Wnoszone do fosy w okresie opadu intensywnych deszczy
substancje mineralne spowodowaty w strefie wlotowej w promieniu okoto 15 m
znaczne jej wyptycenie. Glebokos¢ fosy najwieksza jest w czesciach najszerszych
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i wynosi maksymalnie 1,8 m. Warstwa namutdéw organicznych w zbiorniku przecietnie
nie przekracza 0,2-0,3 m. Najwiekszg ich migzszos¢ stwierdzono lokalnie przy
brzegu wyspy na przedtuzeniu rowu doprowadzajgcego wode. Odptyw wody z fosy
i wysokosC jej pietrzenia reguluje zastawka na poczatku rowu odptywowego
odprowadzajgcego jg z powrotem do rzeki Korzenidéwka. Inng drogg odprowadzenia
wody z fosy do rzeki jest istniejacy mnich, ktéry daje teoretycznie mozliwosé
catkowitego oproznienia fosy. Jednak ze wzgledu na stabe fundamenty budowli oraz
zagrozenie dla pali debowych utrzymujgcych wyspe w przypadku znacznego
obnizenia poziomu wody w fosie, przewidziano go do likwidacji.

Rozmieszczenie przestrzenne w fosie doptywu i odptywu wody nie zapewnia
cyrkulacji wody w czesci, w ktérej znajduje sie most tgczacy wyspe z ladem.
Powoduje to zwiewanie lisci i innych elementéw unoszacych sie na wodzie kierunku
mostu, co ujemnie wptywa na walory estetyczne powierzchni wody.

1.5. Struktura wkasno sci gruntu

Urzadzenia i obiekty przewidziane do zasilania w wode fosy zamkowej
(zastawka wlotowa, row doprowadzajacy wode do fosy, prog ze sciankg szczelng
na rowie, zastawka wylotowa, réw odprowadzajgcy nadmiar wody z fosy do rzeki
Korzeniéwka) oraz zasieg ich oddziatywania w catosci znajdujg sie na gruntach
nalezacych do inwestorow tj.: Urzedu Miasta w Szydtowcu oraz Gminy Szydtowiec,
ul. Rynek Wielki 1, 26-600 Szydtowiec, dlatego nie wystepujg obowigzki w stosunku
do os0b trzecich.

1.6. Zakres robo6t obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie prac przy projektowanej inwestycji.

1.7. Okre $lenia podstawowe

Ponizej podano podstawowe definicje uzywane w dokumentach wchodzacych
w skiad specyfikacji technicznej. Uzyte w ST okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nastepujgco:
Cena umowna - jest to podane w umowie wynagrodzenie wykonawcy za wykonanie
przedmiotu umowy wraz z usunieciem wad ujawnionych przy odbiorze w okresie
rekojmi oraz w okresie gwarancji jakosci.
Data rozpocz ecia - jest to data podana w istotnych postanowieniach umowy, w
ktérej wykonawca ma rozpocza¢ realizacje robot.
Data zakonczenia - jest to faktyczna data zakonczenia robot, stwierdzona zapisem
kierownika budowy w dzienniku budowy, potwierdzona nastepnie ustaleniami
protokotu odbioru koncowego.
Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét.
Inspektor nadzoru inwestorskiego - jest to osoba ustanowiona przez
zamawiajgcego jako jego przedstawiciel upowazniony do petnienia obowigzkéw
zgodnie z ustawg Prawo budowlane, w zakresie okreslonym przez zarzgdzajagcego w
nadanym mu petnomocnictwie.
Inzynier - uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadzorujgca zgodnos¢ wykonania
inwestycji z projektem, obowigzujgcymi przepisami, normami i obowigzujgcym
prawem budowlanym.



Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzania wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng
jakosci materiatdw i robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Nadzor autorski sg to czynnosci sprawowane przez autora projektu, polegajace na
sprawdzaniu zgodno$ci realizacji rob6t z dokumentacjg projektowg i uzgadnianiu
mozliwosci wyprowadzania w razie potrzeby rozwigzan zamiennych, zgodnie z
ustawg Prawo budowlane.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi wykopow.

Odpowiednia (bliska) zgodno $¢ - zgodnos¢ wykonywanych robo6t z
dopuszczonymi

tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
Okres zgtaszania wad  przez uzytkownika jest to podany w istotnych
postanowieniach umowy okres, w ktérym mogg by¢ zgtaszane wady do usuniecia
przez wykonawce w ramach gwarancji jakosci oraz rekojmi za wady fizyczne,
udzielonej przez wykonawce.

Podwykonawca - jest to osoba fizyczna lub prawna, ktéra zawarta umowe z
wykonawcg na wykonanie czesci robot objetych umowa.

Polecenie In zyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Program funkcjonalno u zytkowy jest to opracowanie dostarczone przez
zamawiajgcego, zawierajgce opis zadania budowlanego i okreslajgce przeznaczenie
ukonczonych robot budowlanych oraz stawiane im wymagania techniczne,
ekonomiczne, architektoniczne, materiatowe i funkcjonalne.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji
projektowe;j.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
rob6t w formie wyliczeh szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy
w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzenia przez Inzyniera.

Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie robét budowlanych w
zakresie podanym w umowie.

Roboty tymczasowe nalezy przez to rozumie¢ zaprojektowane i wykonane przez
wykonawce roboty, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t budowlanych w
rozumieniu punktu 1.1. oraz zostang zdemontowane po zakonczeniu robot
budowlanych.

Rozjemca jest to osoba powotana wspdlnie przez zamawiajgcego i wykonawce do
biezacego, polubownego rozstrzygania sporow.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot jest to zbiér dokumentéw,
okre$lajacych zasady wykonania i odbioru rob6t w sposob pozwalajacy na
osiggniecie ich wymaganej jakosci, zwane dalej specyfikacjami technicznymi, ktore
sporzadza wykonawca w ramach projektu wykonawczego, a akceptuje zarzadzajgcy
realizacjg umowy.



SzczegOlne warunki umowy s to zmiany i uzupetnienia zastosowane w stosunku
do ogolnych warunkow umowy, sformutowane w osobnym dokumencie stanowigcym
integralng czes¢ umowy.

Swiadectwo zako fczenia robét jest to dokument stwierdzajacy wykonanie przez
wykonawce wszystkich robot zgodnie z umowa, wystawiony przez zarzadzajgcego.
Teren budowy jest to teren niezbedny do realizacji robot, okreslony w dokumentach
projektowych zamawiajgcego.

Umowa jest to umowa zawarta pomiedzy zamawiajacym i wykonawcg o
zaprojektowanie i wykonanie rob6t budowlanych w zamowieniu publicznym.

Wada polega na wykonaniu danych robét lub ich czesci niezgodnie z umowg, z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng lub z zasadami wiedzy
technicznej.

Wykonawca jest to okreslona w umowie strona, ktora podjeta sie wykonania robat.
Zabezpieczenie nale zytego wykonania umowy sg to dokumenty lub kwota, o
ktorych stanowi art. 148 ustawy Prawo zamowien publicznych.

Zamawiaj gcy jest to strona umowy w sprawie zamowienia publicznego, ktora
dokonata wyboru oferty wykonawcy.

2. PROWADZENIE ROBOT

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg i
Sciste przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych
materialtdw i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z projektem wykonawczym,
wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robaot, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, zostang poprawione przez
wykonawce na wihasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢. Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze
godzin pracy, ktéry w razie potrzeby bedzie stuzyt pomoca Inzynierowi przy
sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez wykonawce.
Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zalozonej przez geodete bedzie
zabezpieczona przez wykonawce, zas w przypadku uszkodzenia lub usuniecia
punktéw przez personel wykonawcy, zostang one zatozone ponownie na jego koszt,
rowniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagajg ich usuniecia Wykonawca
w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i bedzie zobowigzany do
przeniesienia tych punktow.
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych
wykonania i odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzglednia wyniki
badan materiatdbw i jakosci robdt, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
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kwestie. Polecenia zarzadzajgcego realizacjg umowy bedg wykonywane nie pdzniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod
grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy. Dokumentacja
projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegoblnione w chocéby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczeh w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci
opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Dane okres$lone w
dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie mogq przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wptynie to na
niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Roboty budowlane zwigzane z omawiang inwestycjg bedg wykonywane na
gruntach nalezgcych do inwestorow tj.. Urzedu Miasta w Szydtowcu oraz Gminy
Szydiowiec, ul. Rynek Wielki 1, 26-600 Szydtowiec.

2.2.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich
materiatdbw i elementow wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili
rozpoczecia do ostatecznego odbioru robot.
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy
w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim organem zarzadzajagcym ruchem projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci
od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania robot Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w
ten sposob bezpieczenstwo ruchu. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w
dzien i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledéw
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedag
akceptowane przez Inzyniera. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

Przed rozpoczeciem robot wykonawca poda ten fakt do wiadomosci
zainteresowanych uzytkownikdéw terenu w sposéb ustalony z Inzynierem.



2.2.3. Ochrona wiasno sciiurz gdzen

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych
I podziemnych urzadzeh znajdujgcych sie w obrebie wykonywanych prac
budowlanych, takich jak rurociggi i kable etc. Przed rozpoczeciem robot wykonawca
potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sg wiascicielami instalacji i urzadzen,
informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
zamawiajgcego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty
wiasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzgdzajgcego realizacjg umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspotpracowat przy
naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez
jego dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnych pokazanych na planie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego.

2.2. 4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania
budowy i wykahczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci
spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych ptynami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisy przeciwpozarowe oraz utrzymywac

sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie

baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w

maszynach i pojazdach. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel

Wykonawcy.

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg
dopuszczone do uzycia. Wszystkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg miaty
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoczesnie
okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materialtbw na $rodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robét ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatow od witasciwych organow administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie



spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

2.2.5. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na
0$ przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w
sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i
tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy. Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich szkdd wyniktych z nie zastosowania do ograniczen
obcigzenia na 0s.

2.2.6. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie
konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzgdzenia
socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i
zdrowia personelu zatrudnionego na czas budowy. Uwaza sie, ze koszty zachowania
zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
sgq wliczone w cene umowna.
Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat
wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepiséw
bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzgdzeniach
maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tatwopalne
beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej
odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oso6b trzecich.

2.2.7. Stosowanie si @ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robét. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggty bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2.3. Projekt organizacji robot wraz z towarzysz  acymi dokumentami
Zgodnie z umowg w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do

wykonania zasadniczych robét, Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i
przekazania zarzadzajgcemu realizacja umowy do akceptacji nastepujgcych
dokumentow:

1) projekt organizacji robot,

2) szczeg6towy harmonogram robot i finansowania,

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakosci.
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2.3.1. Projekt organizacji robét
Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi byé
dostosowany do charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robét. Ma on
zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji rob6t, w oparciu o0 zasoby techniczne,
ludzkie i organizacyjne, ktére zapewnig realizacje robo6t zgodnie z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacjg
umowy oraz harmonogramem robét. Powinien zawierac:
e organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét,
» projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,
» organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drég,
» wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
* wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania
poszczegodlnych elementéw robat.

2.3.2. Szczego6towy harmonogram robét i finansowania

Szczegbétowy harmonogram robot i finansowania musi  uwzgledniaé
uwarunkowania wynikajace z dokumentacji projektowej ustalen zawartych w umowie.
Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robo6t budowlanych i montazowych,
kolejnosc¢ rob6t oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie rob6t w terminie
okreslonym w umowie. Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robét
wykonawca przestawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegotowy harmonogram robét
i ptatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram
winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robét w
zakresie gtdbwnych obiektéw i zadan kontraktowych. Zgodnie z postanowieniami
umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany w trakcie realizacji robot.

2.3.3. Program zapewnienia bezpiecze nstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robét wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich
obowigzujacych przepiséw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
W tym celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z
wymogami ustawy - Prawo budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do
akceptacji Inzynierowi, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na
jego podstawie musi zapewni¢, zeby personel nie pracowat w warunkach, ktére sg
niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich wymagan
sanitarnych.

2.3.4. Program zapewnienia jako S$ci
Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za jakos¢ robdot. W tym celu
przygotuje program zapewnienia jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

a) czes¢ ogolng opisujaca: system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i
sterowania jakoscig wykonywanych robot, wyposazenie w sprzet i urzadzenia do
pomiardw i kontroli (opis laboratorium whasnego lub wytypowanego do wykonania
badan zleconych przez wykonawce), sposob oraz forme gromadzenia wynikow
badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, ustawienia mechanizméw sterujgcych, a

takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi,

b) czes¢ szczegblowg opisujacyg dla kazdego asortymentu robét: wykaz maszyn i
urzadzeh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
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wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia do magazynowania i
zatadunku materiatéw, sposéb zabezpieczenia i ochrony materiatdw i urzgdzen
przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu i przechowywania na budowie,
Sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢ badan, pobieranie
probek legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialdw, wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegoélnych elementow
robot, sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 jest zobowigzany do

opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami

certyfikatu.

2.4. Dokumenty budowy

2.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym
przez kierownictwo budowy na biezgco, zarbwno dla potrzeb zamawiajgcego jak i
wykonawcy w okresie od chwili oficjalnego przekazania wykonawcy placu budowy az
do zakonczenia rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie =z obowigzujgcymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy bedg czynione na biezgco
i powinny odzwierciedla¢ postep robot, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz
stan techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z zarzgdzaniem budowa.
Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i
stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢
czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie
pozostawiajgc pustych miedzy nimi, w sposOb uniemozliwiajgcy wprowadzanie
pOzniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny by¢
przejrzy$cie numerowane, oznaczane i datowane przez wykonawce i Inzyniera. W
szczegolnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujgce informacje:

- data przejecia przez wykonawce placu budowy;

- dzien dostarczenia dokumentaciji projektowej przez zamawiajgcego;

- zatwierdzenie przez Inzyniera dokumentow wymaganych w p.2.3,
przygotowanych przez wykonawce;

- daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegolnych elementéw robat;

- postep robot, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robét;

- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opoznien lub przerw w robotach,

- komentarze i instrukcje Inzyniera,

- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robo6t z
polecenia Inzyniera,

- daty zgtoszenia robo6t do czesciowych i kohcowych odbiorow oraz przyjecia,
odrzucenia lub wykonania robét zamiennych;

- wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robét majace
wplyw na czasowe ich ograniczenia lub spetnienia szczegdlnych wymagan
wynikajgcych z warunkéw klimatycznych;

- dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robat,
szczegOlnie w odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;
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- dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na
budowie;
- dane na temat jakosci materiatdbw, poboru probek i wynikbw badan z
okresleniem przez kogo zostaly przeprowadzone i pobrane;
- wyniki poszczegélnych badan z okresleniem przez kogo zostaly
przeprowadzone;
- inne istotne informacje o postepie robot.
Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy
przez wykonawce powinny by¢ na biezgco przedstawiane do wiadomosci i akceptacii
Inzynierowi. Wszystkie decyzje zarzadzajgcego realizacjg umowy, wpisane do
dziennika budowy, muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela wykonawcy, ktory je
akceptuje lub sie do nich odnosi.
Inzynier jest takze zobowigzany przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego
zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

2.4.2. Ksigzka obmiaru robo6t

Ksigzka obmiaru robdét jest dokumentem, w ktorym rejestruje sie ilosciowy
postep kazdego elementu realizowanych robot. Szczegétowe obmiary wykonanych
robét robione sg na biezaco i zapisywane do ksigzki obmiaru robét, wykorzystujgc
opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce i wyceniony przedmiar
robot, stanowigcy zatacznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy
Oprocz dokumentow wyszczegolnionych w punktach 2.4.1 i 2.4.2, dokumenty
budowy zawierajg tez:
a) Dokumenty wchodzace w skiad umowy;
b) Pozwolenie na budowe;
c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy;
d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia
cywilno-prawne;
e) Instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz sprawozdania ze spotkan i
narad na budowie;
f) Protokoty odbioru robét;
g) Opinie ekspertéw i konsultantow;
h) Korespondencja dotyczgca budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we
witasciwie zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg
natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie
dokumenty budowy bedg stale dostepne do wgladu Inzyniera oraz upowaznionych
przedstawicieli zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zgdanie.

2.5. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawc € w trakcie trwania budowy

2.5.1. Informacje ogdlne
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem rob6t wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania na polecenie zarzgdzajgcego realizacjg umowy
nastepujacych dokumentéw:
* Rysunki robocze;
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* Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania,

* Dokumentacja powykonawcza,

* Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Przedktadane dane winny by¢ na tyle szczegdtowe, aby mozna byto ustali¢ ich
zgodno$¢ z dokumentami wchodzgcymi w sklad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i
zatwierdzenie harmonograméw, rysunkdéw roboczych, wykazoéw materialdw oraz
procedur ztozonych lub wnioskowanych przez wykonawce nie bedg miaty wptywu na
kwote kontraktu i wszelkie wynikajace stad koszty ponoszone bedg wytacznie przez
wykonawce.

2.5.2. Rysunki robocze

Elementy, urzadzenia i materiaty, dla ktérych Inzynier wyda polecenie przed-
lozenia wykazéw, rysunkow Ilub opisow nie beda wykonywane, uzywane ani
instalowane dopdki nie otrzyma on niezbednych dokumentéw oraz odpowiednio
oznaczonych ostatecznych rysunkéw roboczych. Inzynier sprawdza rysunki jedynie w
zakresie ogolnych warunkow projektowania i w zadnym przypadku nie zwalnia to
Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omytki lub braki w nich zawarte. Inzynier zajmie
sie przedtozonymi materiatami mozliwie jak najszybciej, zatwierdzi i przekaze je
wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie. Zwitoka wynikajgca z ewentualnej
koniecznosci ponownego skiadania dokumentow nie powoduje przedtuzenia
terminow okreslonych w umowie.

Wykonawca przedkiada Inzynierowi do sprawdzenia po cztery (4) egzempla-
rze wszystkich dokumentow w formacie A4 lub A3. W przypadku wiekszych
rysunkow, ktére nie moga by¢ fatwo reprodukowane przy uzyciu standardowej
kserokopiarki, wykonawca ztozy trzy (3) kopie dokumentu lub dostarczy jego zapis w
formie elektronicznej. Rysunki robocze bedg przedkladane Inzynierowi w
odpowiednim terminie tak, by zapewni¢ mu nie mniej ni z 20 zwykiych dni
roboczych naich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkow roboczych elementéw i urzgdzen wspoizaleznych ze soba,
nalezy koordynowac¢ w taki sposob, aby Inzynier otrzymat wszystkie rysunki na czas
tak, zeby mogt poza przeanalizowaniem poszczegdllnych elementéw, dokonac
przegladu ich wzajemnych powigzan.
Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawierac
wszelkie niezbedne informacje, w tym doktadne oznaczenie elementow w
odniesieniu do projektu wykonawczego i szczegotowych specyfikacji technicznych.
Sktadanym dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢é pismo przewodnie,
zawierajgce nastepujgce informacje:

1) Nazwa inwestycij;

2) Nr umowy;

3) llos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu;

4) Tytut dokumentu;

5) Numer dokumentu lub rysunku;

6) Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy;

7) Numer rozdziatlu i pozycji w specyfikacji, w ktérym omowione jest dane

urzadzenie, materiat lub element;

8) Data przekazania.
O ile Inzynier nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane bedg przez
wykonawce, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku
roboczym, lub w inny uzgodniony sposob, ze sprawdzit on (wykonawca) je i
zatwierdzit oraz ze roboty w nich przedstawione sg zgodne z warunkami umowy i
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zostaly sprawdzone pod wzgledem wymiaréw i powigzan z wszelkimi innymi
elementami. Inzynier, w uzasadnionych przypadkach, moze wymagac¢ akceptacji
sktadanych dokumentéw przez nadzoér autorski.

2.5.3. Aktualizacja harmonogramu robét i finansowan ia

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i
montazowych, kolejnos¢ robét oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie
robét w terminie okreslonym w umowie i zgodnie z wymaganiami zawartymi w p.
2.3.3 wykonawca we wstepnej fazie robot przestawia do zatwierdzenia szczegétowy
harmonogram robét i finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram
ten w miare postepu robot moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i zaczyna
obowigzywac po zatwierdzeniu przez Inzyniera.

2.5.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji
wszelkich zmian w rodzaju materiatow, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany
te nalezy rejestrowa¢ na komplecie rysunkow, wytgcznie do tego przeznaczonych.
Wykonawca winien przedkladaé Inzynierowi aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i
sprawdzenia. Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanie
przekazany zarzadzajgcemu realizacjg umowy.

3. INZYNIER

Inzynier w ramach posiadanego upowaznienia od zamawiajgcego
reprezentuje jego interesy na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci
realizacji rob6t budowlanych z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami
warunkéw umowy. Dla prawidiowej realizacji swoich obowigzkéw, zgodnie z
przepisami prawa budowlanego, Inzynier pisemnie wyznacza inspektoréw nadzoru
dziatajgcych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkéw.
Wydawane przez nich polecenia majg moc polecen Inzyniera.
Zgodnie z umowg, wykonawca jest zobowigzywany w ramach kwoty ryczattowe;,
przewidzianej w cenie ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowac¢ zamawiajgcemu
na placu budowy i utrzymywac do konhca robot biuro Inzyniera.

4. MATERIALY | URZ ADZENIA

4.1. Zrédla uzyskiwania materiatéw i urz  adzen

Wszystkie wbudowywane materialy | urzadzenia instalowane w trakcie
wykonywania robét muszg by¢é zgodne =z wymaganiami okreslonymi w
poszczegodlnych szczegbétowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy
tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robot
statych wykonawca przedtozy szczeg6towg informacje o zrédle produkcji, zakupu lub
pozyskania takich ~materiatdw, atestach, wynikach odpowiednich badan
laboratoryjnych i prébek do akceptacji Inzyniera. To sarno dotyczy instalowanych
urzadzen.
Akceptacja Inzyniera udzielona jakiej$ partii materialtdw z danego zrodta nie bedzie
znaczy¢, ze wszystkie materialy pochodzace z tego zrodia sg akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow i/lub
wykonania prob materiatdbw otrzymanych z zatwierdzonego zrodia dla kazdej
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dostawy, zeby udowodnié, Zze nadal spetniajg one wymagania odpowiednie]
szczegotowej specyfikacji techniczne;.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek
miejscowego zrodia, wigczajgc te, ktére zostaly wskazane przez zamawiajgcego,
przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrédta wykonawca ma obowigzek
dostarczenia zarzadzajgcemu realizacjg urnowy wszystkich wymaganych do-
kumentow pozwalajgcych na jego prawidiowag eksploatacje. Wykonawca bedzie
ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilos¢ i jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych zrédet wymaga akceptacji Inzyniera.

W przypadku realizacji robét z funduszow Unii Europejskiej wymagane jest
Swiadectwo, ze uzyte materialy i urzadzenia pochodzg z krajéw nalezacych do Unii
Europejskiej.

4.2. Kontrola materiatéw i urz gdzen
Inzynier moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty i
urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami szczegOtowych
specyfikacji technicznych.
Inzynier jest upowazniony do pobierania i badania prébek materiatu, zeby sprawdzic¢
jego wtasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ mogg podstawe do aprobaty jakosci danej
partii materiatdw. Inzynier jest réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w
wytwaérniach materiatéw i urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materiatbw i urzadzen przez Inzyniera,
wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujgce warunki:
a) W trakcie badania, Inzynierowi bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc
przez wykonawce i producenta materiatow lub urzadzen;
b) Inzynier bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc,
gdzie sg wytwarzane materiaty i urzgdzenia przeznaczone dla realizacji robat.

4.3. Atesty materiatow i urz adzen

W przypadku materiatdbw, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi
posiadac¢ atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem
przez wykonawce badan jakos$ci materiatdw, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy petng zgodnos$é tych
materialdw z warunkami podanymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.
Produkty przemystowe muszg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan
muszg by¢ dostarczone przez wykonawce Inzynierowi. Materialy posiadajace atesty,
a urzadzenia - wazng legalizacje, mogg by¢ badane przez Inzyniera w dowolnym
czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodnos¢ wiasciwosci
przewidzianych do uzycia materiatdbw i urzadzen z wymaganiami zawartymi w
szczegoOtowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do
wykorzystania.

4.4. Materialy nie odpowiadaj ace wymaganiom umowy

Materialy uznane przez Inzyniera za niezgodne ze szczegOGlowymi
specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwtocznie usuniete przez wykonawce z
placu budowy. Jesli Inzynier pozwoli wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty do innych
roboét niz te, dla ktdrych zostaty one pierwotnie nabyte, wartos¢ tych materialtdw moze
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by¢ odpowiednio skorygowana przez Inzyniera. Kazdy rodzaj rob6t wykonywanych z
uzyciem materiatldw, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez
Inzyniera, bedzie wykonany na wiasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac¢ sobie
sprawe, ze te roboty mogq by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i
niezaptacone.

4.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urz ~ gdzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materialy i urzadzenia
tymczasowo skiadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem.
Musi utrzymywac ich jako$¢ i wkasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla prze-
prowadzenia inspekcji przez Inzyniera, az do chwili kiedy zostang uzyte.
Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materialdw i urzgdzen bedg
zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem, lub
poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze
tymczasowo sktadowane na budowie materialy i urzadzenia bedg zabezpieczone
przed uszkodzeniem.

4.6. Stosowanie materiatbw zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegolnym przypadku materiaty
lub urzadzenia zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub
szczegotowych specyfikacjach technicznych, poinformuje o takim zamiarze
przynajmniej Inzyniera na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli
wymagane jest badanie materialu lub urzgdzenia przez Inzyniera. Wybrany i
zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w
terminie pozniejszym bez akceptacji Inzyniera.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot i srodowisko.
Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji
robét, zaakceptowanym przez Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robo6t zgodnie z terminami przewidzianymi @ w
harmonogramie robat.
Sprzet bedacy wilasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.
Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewidujg
mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca
przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez Inzyniera. Nie moze byc¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.
Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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6. TRANSPORT

Liczba i rodzaje srodkow transportu bedg okreslone w projekcie organizacji
robét. Muszg one zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
projekcie wykonawczym i szczegoOtowych specyfikacjach technicznych oraz
wskazaniami Inzyniera, w terminach wynikajacych z harmonogramu robdét.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego, szczegodlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom umowy, bedg przez usuniete z terenu budowy na polecenie Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jako $ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jakosci. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszelkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badania materialdw oraz
jakosci wykonania robat.
Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Inzynier moze zazada¢ od
wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczego6towych specyfikacjach
technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sq
okreslone w szczego6towych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W
przypadku gdy brak jest wyraznych przepisow Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan.

7.2. Pobieranie probek

Prébki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie
statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg by¢é z jednakowym prawdopodobiehAstwem
wytypowane do badan.
Inzynier musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez wykonawce usuniete lub ulepszone z jego wihasnej woli. Prébki
dostarczone przez wykonawce do badahn wykonywanych przez Inzyniera bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez niego. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

18



7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
szczegoOtowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢é mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji Inzyniera.
Inzynier bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu
ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda
na tyle powazne, ze moga wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatdow i dopusci je dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci. Kopie wynikow badan bedg mu przekazywane na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, rowniez przez niego zaaprobowanych.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi wykonawca.
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdbw u zrodet ich wytwarzania, a ze
strony wykonawcy i producenta materiatbw zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ wykonanych robot i uzytych materiatdow z
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych
przez wykonawce wynikow badan. Inzynier moze pobieraé probki i prowadzi¢
badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan,
albo oprze sie wytgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i
robot z projektem wykonawczym i szczego6towymi specyfikacjami technicznymi. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek zostang poniesione przez wykonawce.

8. OBMIARY ROBOT

8.1. Ogollne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych roboét wg
stanu na dzien jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod
warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie
wykonawczym i szczegbétowych specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w
jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wchodzacym w skiad
umowy.
Obmiaru robo6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej
o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez
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inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej w szczegotowych
specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robo6t. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej Inzyniera.

Diugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone
poziomo (w rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegotowe specyfikacje techniczne
wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w
m?, jako diugo$é pomnozona przez $redni przekréj. llosci, ktére maja byé mierzone
wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach.

8.2. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania
obmiaru robét i dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to
wykonawca musi posiada¢ wazne sSwiadectwa legalizacji. Muszg one byc¢
utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robat.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwosciag i terminach
wymaganych w celu dokonywania miesiecznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub
w innym czasie, okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i
Inzyniera. Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym
odbiorem robét, a takze w przypadku wystgpienia diuzszej przerwy w robotach lub
zmiany wykonawcy. Obmiar robot zanikajgcych 1 podlegajacych zakryciu
przeprowadza sie bezposrednio po ich wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI
Zasady odbioréw robot i ptatnosci za ich wykonanie nalezy okresli¢ w umowie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce
normami i normatywami. Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace
danego asortymentu robot sg wyszczegdolnione w punkcie 10 kazdej szczegobtowej
specyfikacji technicznej.

10.2. Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane
zarowno przez wiadze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktoére sg w jakiejkolwiek spos6b zwigzane z prowadzonymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie
realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:
1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz.414)
wraz z pézniejszymi zmianami.
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003
r. (Dz. U. Nr 80/2003) wraz z pOzniejszymi zmianami.
3. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz. D. Nr
30/1989 poz. 163) wraz z pozniejszymi zmianami.
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4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | Budownictwa z dnia 19
12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych
materiatbw oraz nowych metod wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr
10/1995, poz. 48).

5. Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i
Lesnictwa z dnia 20 grudnia 1996r w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadac¢ obiekty budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 21/97 poz. 111).

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowat Inzyniera o
swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiajgc kopie atestéw i innych
wymaganych swiadectw.
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1. WYTYCZENIE
OBIEKTOW
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot szczegdtowej Specyfikacji Techniczne |

Przedmiotem niniejszej ST jest wykonanie robot pomiarowych przy
wykonywaniu inwestycji ramach realizacji projektu pod nazwg ,Odnowa zabytkowych
obiektow i przestrzeni publicznej w Szydiowcu, poprawa funkcjonalnosci i
dostosowanie infrastruktury kulturalnej i turystycznej dla mieszkancéw Mazowsza”.

12. Zastosowanie ST

Jako cze$¢ dokumentéw przetargowych szczegotowej Specyfikacja
Techniczna bedzie brana pod uwage i interpretowana miedzy innymi przy
zamawianiu i wykonywaniu robét opisanych w pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne =z obowigzujgcymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ,Czesci ogoélnej” pkt 1.7.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatdw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w ,,Czesci ogdlnej " pkt 4.

2.2. Materiaty do wykonania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow
wysokosciowych wedtug zasad niniejszej ST sa:
- stupki betonowe,
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe,
- badz inne materialy akceptowane przez Inzyniera.
Do utrwalenia punktow gtownych trasy i punktéw gtownych osi obiektéw nalezy
stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie
punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,20
m i dlugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki
drewniane o diugosci okoto 0,30 m i érednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane obok
palikow osiowych powinny mie¢ diugosc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Czesci ogolnej " pkt 5.

3.2. Sprz et stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysoko sciowych
Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
-laty,
- tasmy
- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Czesci ogolnej " pkt 6.

4.2. Transport materiatow

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je
ustawiaé rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok siebie i
zabezpieczac przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonaniu robot podano w ,,Czesci ogolnej " pkt
2. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami
Gtoéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Zgodnie z warunkami kontraktu Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig
liczbe statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby
umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

5.1.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punkitow geodezyjnych osnowy poziomej i
wysokosciowej przekazanej przez Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do
zalozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o wspotrzednych poziomych i
wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robét.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy roboczej

poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej

osnowy, powinny spetniaé nastepujgce warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania
robét oraz odpowiednio zabezpieczyé¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtosé pomiedzy punktami winna wynosié¢ srednio okoto 250 m, a kazdy
punkt powinien by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak aby
byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

C) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej
doktadnosci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez Inzyniera zasadami wykonania niezbednych robét i
wytyczeh oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegolnionymi w instrukcjach i
wskazaniach GUGIK.

5.1.4. Wyznaczenie punktow na osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodnosci z
Dokumentacjg Projektowg w oparciu 0 osnowy wymienione w pkt 5.1.1.15.1.2.
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Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny
by¢ przesuniete wiecej niz o 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych
projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone Wykonawca jest
zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac sie do istniejgcych budowli
inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w
odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie
rzadziej niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Punkty na osiach statych obiektow nie powinny byé przesuniete wiecej niz o 1 cm w
stosunku do projektowanych, a rzedne punktdw na osi nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.

5.1.5. Wyznaczanie wykopow

Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie
krawedzi przeciecia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do
wyznaczania wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegtosci miedzy
palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy wykopu.

5.1.6. Wyznaczanie poto zenia obiektéw
Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie -
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg poprzez:
- wytyczenie osi obiektu,
- wytyczenie punktow okreslajgcych kontur obiektu.

5.1.7. Zakohczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robo6t do oddania Inzynierowi
dokumentacji dotyczacej osnow geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na
takich zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ,,Czesci ogolinej”
pkt 7. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg
zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiarow kontrolnych osnowy
roboczej przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez
Inzyniera. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowy roboczej nalezy
wykonywac przed rozpoczeciem wiekszych robdt, a takze, co miesigc w trakcie
prowadzenia robot.

Kontrole wytyczenia osi trasy nasypow, wykopow i obiektow nalezy przeprowadzi¢ w
odniesieniu do wymagan punktéw 5.1.4; 5.1.5i 5.1.6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ,,Czesci ogolnej " pkt 8.
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7.2.

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 m (metr) trasy nasypu, wykopu lub innego obiektu.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.

8.2.

Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ,,Czesci ogdlnej " pkt 9.

Sposéb odbioru robét
Whniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robot, przekazywany Inzynierowi

powinien zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspéitrzednych i wysokosci
wykazujgce zgodnos¢ pomiaréw kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowe].

9. PODSTAWY PLATNO SCI

10.

10.
1.

2

&~ w

Ptaci sie za 1 m wytyczonej trasy. Cena 1 m (metra) trasy watu obejmuje:
wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy, granic robot i punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,
wyznaczenie konturow obiektow zgodnie z pkt 5.1.6,
wykonanie pomiardw biezacych w miare postepu robdét, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
utrzymywanie i ewentualne uzupelnienie w trakcie robot roboczych punktéw
sytuacyjno-
wysokosciowych,
wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne,
transport i koszty materialtdbw (znakow geodezyjnych, pali drewnianych, rur
metalowych,
pretow stalowych, farby itp.).

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy, instrukcje, wytyczne
PN-B-02356 - Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw
elementow budowlanych z betonu.
Instrukcja Techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakow i
urzgdzen pomiarowo-kontrolnych.
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstluga inwestycji. Gtéwny Urzad
Geodezji
Kartografii, Warszawa, 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

O Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
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lll. REMONT ZASTAWEK
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem remontu istniejgcych
zastawek stluzgcych do gospodarowania wodg w fosie zamku w Szydiowcu i
towarzyszacych im konstrukcji betonowych i murowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem remontu zastawek i obejmuja:
1. Wymiane zamknie¢ szandorowych w istniejgcych zastawkach:
a. dwudzielnej, kierujacej zlokalizowanej na rzece Korzenidwka,
b. wpustowej do rowu zasilajgcego fose,
C. pietrzacej zlokalizowanej na odptywie z fosy,
2. W przypadku zastawek zwigzanych bezposrednio z fosg konserwacji poddane
zostang takze elementy betonowe i kamienne ich konstrukcji.

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne =z obowigzujgcymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ,,Czesci ogoinej" pkt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Czesci ogolnej” pkt 2.

2. MATERIALY

Istota Brutt Technologies polega na montazu w uszkodzonych konstrukcjach
budowlanych dodatkowego zbrojenia w postaci specjalnych pretow, ciegien i kotew
stalowych - tzw. Brutt Saver Profili zatopionych w zaprojektowanej dla nich
zaprawie noszacej 0golng nazwe: Brutt Saver Powder .
Brutt Saver Profile - to elastyczne prety, ciegna i kotwy wykonane z austenitycznej
stali nierdzewnej o charakterystycznym, helikoidalnym (Srubowym) ksztatcie. W
przypadku rob6t remontowych i naprawczych najczesciej stosuje sie prety o
$rednicach: 6 ; 8 i 10 mm. Przy wzmacnianiu nowobudowanych obiektéw, na
przyktad w technologii ,YTONG” - o $rednicach: 3 i 4,5 mm. Standardowa, handlowa
dtugos¢ pretow wynosi 10 m. Prety mozna tgczy¢ ze sobg, zginaé, ukladaé¢ w wigzki.
Ich produkcja jest zgodna z norma: EN 1SO 9002:1994 (Certyfikat TUV — Rheinland
Europa Kft. nr 75 100 8417).
Brutt Saver Powder - to niekurczliwe, elastyczne, szybkowigzace zaprawy
wykonane na bazie cementu. Charakteryzujg sie doskonalg przyczepnoscig w
kontakcie z r6Snymi materiatami. Zaprawy zostaly specjalnie zaprojektowane do
wspOtpracy z Brutt Saver Profilami . Ich produkcja odpowiada wymogom normy EN
ISO 9001:1994 (Certyfikat TUV — Manamegent Serwice GmbH — nr 12 100 5922
TMS). Zaprawy sprzedawane sg w zestawach zawierajgcych dwa skiadniki
(sproszkowany i ptynny), po zmieszaniu ktérych uzyskuje sie gotowg do uzycia
plastyczng mase. Do przygotowania zaprawy nalezy uzywac¢ sktadnikow
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dostarczanych przez producenta (nie wolno dolewa¢ wody) dosypywac cementu,
piasku, plastyfikatorow, itp.).

W zaleznosci od przeznaczenia do napraw stosowane sg zaprawy:

- Brutt Saver Powder S  (wytrzymato$¢ 27 MPa) — przeznaczona do napraw murow
wykonanych z betonu komoérkowego i cegly o wytrzymatosci sredniej do 10 MPa oraz
ceramiki budowlanej,

- Brutt Saver Powder HS 38 i 60 (wytrzymato$¢ odpowiednio 38 i 60 MPa) —
stosowana do napraw muréw wykonanych z cegly o wytrzymatosci powyzej 10 MPa,
z kamienia oraz konstrukcji betonowych.

- Brutt Saver Powder RS (wytrzymatos¢ 33 MPa) — przeznaczona do napraw
konstrukcji narazonych na agresywne dziatanie srodowiska (np. przemyst chemiczny,
sole, itp.)

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz agce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Czesci ogoinej" pkt 5.

3.2. Sprz et stosowany do wykonania zabezpieczenia muréw
« profesjonalne, reczne bruzdownice wyposaSone w tarcze wtasciwe do obrébki
okreslonych materiatow,
» odkurzacze przemystowe,
» dobrej jakosci reczne wiertarki udarowe z kompletem wiertet,
» pistolety iniekcyjne do wyciskania zaprawy z kompletem koncowek,
* male, przenosne sprezarki,
* narzedzia reczne: diuta, szpachelki, hydronetki, itp.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Czesci ogolnej" pkt 6.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,,Czesci ogoélnej " pkt
2.

5.2. Technologia napraw

W zaleznosci od rodzaju obiektu i charakteru wystepujgcych w nim uszkodzen
naprawy konstrukcji budowlanych metodg Brutt Technologies wykonywane sg w
dwojaki sposéb.
W przypadkach jednoznacznych i prostych (gdy znane sg przyczyny powstawania
uszkodzen oraz z uwagi na ich rodzaj nie zachodzi obawa, co do konsekwencji
wynikajacych z ich powstawania) wykorzystuje sie standardowe rozwigzania
techniczne opisane w opracowanym przez firme Brutt Saver® katalogu napraw. W
sytuacjach bardziej skomplikowanych, naprawy wykonuje sie na podstawie
indywidualnych projektéw przygotowanych dla konkretnych obiektéw budowlanych.
Technika napraw polega na montazu odpowiednio dobranych Brutt Saver Profili i
zatopieniu ich w zaprawie — Brutt Saver Powder we wczesniej wyfrezowanych
szczelinach lub wywierconych otworach. Oba sposoby mozna stosowac tgcznie.

29



Narzedzia niezbedne przy wykonywaniu napraw 2z zastosowaniem Brutt
Technologies to: bruzdownice z odkurzaczami umozliwiajace wykonanie w cegle,
kamieniu i betonie szczelin o szerokosciach od 1 do 2 cm i gtebokosciach do 7 cm
(szerokosci i glebokosci frezowania okres$lajg projekty). W praktyce, w przypadku
cegly i betonu oraz stosowaniu 1 — 2 pretoéw, wykonuje sie szczeliny o szerokosSci
1cm i glebokosci 4 — 5 cm), wiertarki udarowe z wierttami o srednicach od 10 do 16
mm i dlugosciach odpowiadajgcych zatozeniom projektu, reczne urzadzenia
ciSnieniowe do mycia, przenosne sprezarki i pistolety iniekcyjne do zapraw z
odpowiednimi koncoéwkami, narzedzia pomocnicze.

Monta z Brutt Saver Profili w szczelinach polega na:

* wyfrezowaniu, zgodnie z okreslong w projekcie lokalizacjg i wymiarami
szczelin (niezaleznie od rodzaju materiatu, z ktérego wykonany jest obiekt —
cegta, beton, kamiehn — szczeliny mogg by¢ frezowane w spoinach lub
bezposrednio w materiale konstrukcyjnym),

* oczyszczeniu szczelin z pozostatosci frezowania, a nastepnie wyczyszczeniu
pytu i drobnych czasteczek przy pomocy sprezonego powietrza i wody pod
cisnieniem,

* wypetnieniu wilgotnych szczelin (przy pomocy pistoletu iniekcyjnego) pierwsza
warstwg zaprawy o grubosci okoto 10 mm,

e zatopieniu w zaprawie przygotowanych wczesniej Brutt Saver Profili i
pokryciu ich przy pomocy pistoletu kolejng warstwg zaprawy o tej samej
grubosci (w niektorych przypadkach wiozone do szczelin profile na czas
wigzania zaprawy nalezy zablokowa¢ przy pomocy klinbw drewnianych),

* po zwigzaniu zaprawy (okoto 20 — 40 minut) - wypetnieniu pozostatej szczeliny
zaprawg do spoinowania.

W przypadku montazu w szczelinie wiecej niz 1 preta, czynnosci nalezy powtarza¢
zgodnie z powyzszg procedura.

Monta z Brutt Saver Profili w otworach polega na:

* wywierceniu w miejscach okreslonych w projekcie otworow o zadanych
Srednicach i gtebokosciach,

e Wwyczyszczeniu otwordéw przy pomocy sprezonego powietrza i biezacej wody,

e wprowadzeniu przy pomocy pistoletu iniekcyjnego z odpowiednig koncéwka
(rurka o srednicy wewnetrznej umozliwiajgcg wprowadzenie do niej kotwy) do
otworéw kotew i zaprawy. W przypadku otworow o gtebokosci do 500 mm,
otwory przy pomocy pistoletu mozna najpierw wypetnic zaprawa, a nastepnie
— wkrecajgc — zamontowac w nich kotwy,

* po zamontowaniu kotew - wyczyszczeniu naddatku zaprawy.

W przypadku stabilizacji wyboczonych $cian, czy taczenia elementéw drewnianych z
gazobetonem, ceglg lub betonem, kotwy mozna montowaé bez uzycia zaprawy
whbijajgc je za pomocg miotka lub wkrecajgc za pomocg wiertarki udarowej. W takim
przypadku, w miejscach przewidzianych do montazu kotew nalezy wykonac¢ otwory
pilotazowe o0 $rednicach o 2 — 4 mm mniejszych, niz srednice stosowanych kotew.
Dopuszczalne diugosci kotew w tym przypadku nie mogq przekracza¢ 300 mm.
Wszystkie roboty wykonywane metodg Brutt Technologies powinny by¢
wykonywane w temperaturze otoczenia powyzej 5°C, zgodnie z wytycznymi firmy
Brutt Saver ® oraz Aprobaty Technicznej ITB przez wykonawcéw posiadajacych
autoryzacje Brutt Saver ® na wykonawstwo robét z zastosowaniem tej technologii.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,,Czesci ogolnej”
pkt 7.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ,,Czesci ogolnej " pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 m dtugosci pretow utozonych i zaprawionych w
bruzdach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ,,Czesci ogolnej” pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena 1 m wykonania wzmocnienia scian obejmuije:
- wykucie bruzd,
- przedmuchanie ich i zmycie woda,
- zaprawienie bruzd,
- ulozenie pretow ze stali nierdzewnej,
- ponowne zaprawienie bruzd z pozostawieniem 1 cm na uzupetnienie tynkiem
cementowo-wapiennym,
- uzupetnienie bruzd tynkiem cementowo-wapiennym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i wytyczne
» Europejska norma - DIN EN 998-2:2004 - dot. zapraw systemowych

* Europejska norma - EN 845-1 - dot. saver profili, kotew saver, saver plus |
saver extra.
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V. WYKONANIE PROGU
ZE SCIANKA SZCZELNA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sgq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t dotyczacych drewnianych scian szczelnych zwigzanych z
wykonaniem budowli hydrotechnicznej w ramach realizacji projektu pod nazwg
,Odnowa zabytkowych obiektéw i przestrzeni publicznej w Szydtowcu, poprawa
funkcjonalnosci i dostosowanie infrastruktury kulturalnej i turystycznej dla
mieszkancéw Mazowsza”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonywaniu
drewnianych scianek szczelnych stosowanych jako zabezpieczenie przed filtracjg
oraz robot zwigzanych z wykonaniem narzutu kamiennego w ptotkach faszynowych
wykorzystywanych do budowy progow-bystrotokow i progéw ze $ciankg szczelng
zgodnie z lokalizacjg podang w Dokumentacji Projektowe].

1.4. Okre slenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujacymi polskimi normami i ST wymienionych w czesci ogoélnej pkt 1.7.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST w czesci pierwszej pkt 2.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST, obowigzujgcymi normami i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST w czesSci pierwszej
pkt 4.
Zastosowane materialy powinny by¢ zgodne z PN-B-12080 Urzgdzenia wodno-
melioracyjne. Elementy drewnianych s$cianek szczelnych. Wymagania i badania.
Nalezy zwroci¢ uwage, zeby drewno uzywane do budowli byto Swieze, a nie z suszu.
W wilgotnym gruncie drewno po wbiciu $ciany pecznieje, dlatego brusy nie powinny
by¢ bardzo suche. Zbyt suche brusy peczniejg i znieksztatcajg ptaszczyzne sSciany.
Nieduze specznienie natomiast sprzyja uszczelnieniu $ciany.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu narzutéw kamiennych w ptotkach
faszynowych, wg zasad niniejszej ST, sa:
» kamien famany d = 40-50 cm - do narzutu,
» wiklina,
* drut miekki ®3,5-4,0 mm wg PN-67/M-80026,
» pale drewniane ®10-12 cm |= 150 cm,
» paliki faszynowe ®8-10 cm | = 100 cm, |I= 125 cm.
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3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST w czesci pierwszej pkt 5.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robét. Podstawowym sprzetem do wykonywania drewnianych $cianek szczelnych
jest kafar, ciggnik kotowy, przyczepa do przewozu diuzyc.
Rodzaj sprzetu stosowanego do wbijania $cian szczelnych zalezy od warunkow
geologicznych i wymiaréw sciany.

4. SKEADOWANIE | TRANSPORT

Drewniane elementy konstrukcyjne scianek szczelnych powinny by¢ chronione
w sposbéb zapobiegajacy wystgpieniu odksztatcen trwatych elementéw. Elementy
nalezy skladowa¢ w stosach na wyréwnanym, odwodnionym i nosnym podtozu, przy
zastosowaniu podkiadek utozonych w ptaszczyznie poziomej i starannie podbitych
gruntem. Miedzy warstwami nalezy stosowac takie same podkiadki. Przyblizone
wymiary stosow: szerokos¢ 2,0 -T 2,5 m, wysokos¢ 1,5 -T 2,0 m. Miedzy stosami
nalezy pozostawi¢ wolng przestrzen na przejazdy o szerokosci co najmniej 3,0 m.
Brusy o roznych profilach powinny byé uktadane w osobnych stosach.
Elementy transportowa¢ nalezy przy pomocy przyczep do przewozu diuzyc
ciggnionych przez samochody lub ciggniki.
W czasie transportu warunki podparcia nie moga by¢ gorsze niz w miejscu
skladowania i nie nalezy dopuszcza¢ do uderzen bruséw o siebie oraz o inne
przedmioty.
Sposob uchwycenia elementu przy podnoszeniu powinien zabezpieczy¢é go przed
zginaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST w czesci pierwsze).

5.2. Wymagania techniczne dotycz ace wykonania robot

Przygotowanie robot

Wytyczenie Sciany powinno by¢ wykonane na podstawie osnowy geodezyjnej
zalozonej na placu budowy.

Przed rozpoczeciem robét nalezy sprawdzi¢ wystarczalnos¢ danych zawartych w
projekcie a dotyczgacych uksztattowania terenu w osi $ciany, podziemnego uzbrojenia
terenu i ew. danych geologicznych. W razie stwierdzenia brakéw dane te powinny
by¢ uzupetnione. Wystarczalno$¢ danych geologicznych moze byé sprawdzona za
pomoca sondowan, wiercen lub wbijania pali probnych.

Whijanie scian

W $cianach szczelnych o grubosci do 10 cm wpust wycina sie w ksztalcie tréjkata; po
drugiej zas stronie krawedzi wyksztalca sie piéro odpowiednio do wpustu. W brusach
o0 wiekszych grubosciach wykonuje sie wpusty prostokatne Ilub trapezowe i
odpowiednio wyksztatca sie piora. Dolny koniec brusow musi byé¢ zaostrzony tak, aby
przy wbijaniu dociskat sie samoczynnie do pala kierujgcego lub do sasiednich
bruséw, co zwieksza szczelnos¢ Sciany. W tym celu brus zaostrza sie z trzech
bokéw, a czwarty pozostawia sie niezaostrzony, aby grunt mial moznosé

34



przyciskania bala wbijanego do uprzednio wbitego. Gorng czesé¢ brusa nalezy
starannie obcig¢, prostopadle do jego osi, a jezeli brusy trudno sie wgtebiajg przy
whbijaniu, trzeba je zabezpieczyc¢ pierscieniem stalowym.
Sciany szczelne drewniane w celu utrzymania pionowego kierunku i zabezpieczenia
od zwichrzenia wbija sie przewaznie za pomocg pali kierunkowych oraz kleszczy,
ktére powinny by¢ mocno zwigzane z palami kierujgcymi, aby uniemozliwié¢
przesuniecia. Pale kierujgce majg srednice 20-24 cm i dtugos¢ o 0,5-1 m wiekszg od
diugosci projektowanej Sciany szczelnej. Po bokach wyciosuje sie podobnie jak w
brusach przeznaczonych na sciane, wpusty. Pale wbija sie w odstepach 2-6 m w
grunt w linii projektowanej sciany szczelnej na takg gteboko$¢, aby wystajgca ich
czes¢ wynosita ponad potowe diugosci brusa sciany.
Po whbiciu pali zaciosuje sie ich gtowice i zaklada w uprzednio wyciosanych
wgtebieniach dwie pary kleszczy: dolng pare - przy samej ziemi, gorng pare - przy
gtowicy pala. Przy krotkich brusach stosuje sie tylko jedng - goérng pare kleszczy.
Kleszcze przymocowuje sie do pali kierujgcych srubami o Srednicy 19 mm. Nastepnie
pomiedzy kleszczami ustawia sie brusy $ciany na catej dtugosci odcinka miedzy
palami kierujgcymi, przy czym ukftada sie je pidrem w kierunku pali. W celu
nalezytego docisniecia bruséw w czesci srodkowej miedzy palami wstawia sie klin o
dwoch pidrach, ktory spetnia podwdjng role: dociska brusy $ciany i wypetnia
doktadnie odcinek miedzy palami kierujgcymi. Z tych powodow kliny zawsze
wykonuje sie na placu budowy, po ustawieniu bruséw miedzy kleszczami i po
wymierzeniu powstatej przerwy. Po ustawieniu bruséw i dopasowaniu klina nalezy za
pomoca kafarbw wbijaé $ciane na przygotowanym odcinku miedzy palami
kierujgcymi. Brusy nalezy wbija¢ kolejno tak, aby zagtebialy sie stopniowo w grunt,
na gtebokos¢ do 40 cm. Takie stopniowe wbijanie sciany na catym odcinku nalezy
wykonywaé¢ do momentu, gdy gtowica bruséw osiggnie poziom goérnych kleszczy.
Wtedy zdejmuje sie dolne kleszcze i wbija pale kierujgce do projektowanego
poziomu, nie zdejmujac jednak kleszczy gornych. Kleszcze gorne przy stopniowym
wbijaniu beda obniza¢ sie razem z palami. Po catkowitym zagtebieniu pali
kierujgcych wbija sie brusy Sciany "prowadzone" w tej fazie tylko przez gorng pare
kleszczy i przez grunt, do ktérego wbite byly uprzednio. Po ostatecznym wbiciu
Sciany kleszcze mogg by¢ zdjete, a Sciana zakornczona oczepem lub pozostawione
(M. Kietbik ,Budownictwo wodne” t. Il. Panstwowe Wyd. Rolnicze i Lesne, Warszawa
1975).
W gruntach piaszczystych, a zwlaszcza drobnoziarnistych mozna zagtebia¢ brusy
Sciany szczelnej przez wptukiwanie. Woda po wydostaniu sie z rurek podnosi sie z
wielkg szybkoscig wzdtuz sciany brusa, co powoduje uruchomienie czgstek gruntu i
sprowadza do minimum opor tarcia. Brusy pod wtasnym i ewentualnie dodatkowym
ciezarem zagtebiajg sie w gruncie bez wbijania lub prawie bez wbijania. Po
zakonczeniu wptukiwania grunt wchtania wode i tarcie dochodzi znéw do swojej
pierwotnej wielkosci. W praktyce zagtebianie scian lub pali nosnych za pomoca
wptukiwania przerywa sie na 1 m przed zagtebieniem do projektowanego poziomu, a
pozostatg czesc¢ whbija sie mtotem (M. Kietbik ,Budownictwo wodne” t. Il. Panstwowe
Wyd. Rolnicze i Le$ne, Warszawa 1975).

Budowle wykonujemy w czasie niskich stanéw wody w ciekach.
Wykonanie narzutu kamiennego w ptotkach obejmuije:
1. Wyréwnanie podtoza.
2. Whicie kotkow.
3. Wykonanie podkfadu z faszyny.
4. Wyplecenie ptotkow faszynowych wysokosci 25 cm.
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5. Wypelnienie przestrzeni miedzy ptotkami kamieniem.
6. Wyréwnanie powierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST w czesci pierwszej pkt 7.

6.2. Kontrola jako $ci wykonania s$cianki

Kontrola jakosci elementéw $cian przeznaczonych do pogrgzania obejmuje
obrobke, uzbrojenie i tgczenie bruséw oraz sktadowanie i transport.
Kontrola w toku wykonywania robét obejmuje transport pali i bruséw pod wzgledem
zabezpieczenia elementéw, rozmieszczenie i ustawienie pali i bruséw pod wzgledem
zgodnosci z projektem, potozenia pali i bruséw w czasie pogrgzania, odchylenia osi
po wbhiciu i rzednych gornej krawedzi Sciany.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST w czesci pierwszej pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m (metr) wykonanej Sciany o okreslonej na
podstawie Dokumentaciji Projektowe]j dtugosci brusa.

W przypadku wykonania narzutu kamiennego jednostka obmiarowa jest 1 m?
(metr kwadratowy) umocnionej powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST w czesci pierwszej pkt 9.
Inzynier oceni wyniki badan i pomiaréw w przedtozone przez Wykonawce zgodnie z
pkt. 6 niniejszej ST. W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robot
poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wkasny w ustalonym
terminie.

8.2. Odbior cz esciowy

Odbiorowi czesciowemu podlegajg elementy s$cian przygotowane do
pograzania.
8.3. Odbidr ko ncowy

Odbiorowi koncowemu podlega odcinek Sciany przewidziany w dokumentaciji
projektowej do wykonania w catosci.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
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9.1. Ogollne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST w czesci
pierwszej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Pfatnos¢ za 1 m (metr) wykonanej Sciany nalezy przyjmowac¢ zgodnie z
obmiarem i oceng jakosci wykonanych rob6t na podstawie wynikéw pomiarow.
Cena wykonania robot obejmuje:
* przygotowanie robot,
» zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania przygotowanych elementéw,
* wykonanie $ciany szczelnej wg dokumentacji projektowej na obiekcie oraz
oczyszczenie i uporzadkowanie miejsca robot,
* wykonanie pomiarow powykonawczych.
Odpady i ubytki materiatowe sg uwzglednione w cenie jednostkowe;.
Cena wykonania 1 m? narzutu kamiennego obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,
- wykonanie narzutu,
- uporzagdkowanie terenu,
- kontrole prawidtowosci wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-12080 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Elementy drewnianych $cianek
szczelnych. Wymagania i badania.

BN-69/8952-30 - Faszyna wiklinowa.

BN-76/8952-31- Kamien do robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych

BN-69/8952-27- Kiszka faszynowa

PN-67/M-80026 - Druty okragte ze stali niskoweglowej ogbélnego przeznaczenia

Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. MOSZNiL 1996 r.



V. USUNIECIE NAMULOW
| NANOSOW Z FOSY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z poprawg stanu fosy zamku w
Szydtowcu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Namuty organiczne zalegajgce na dnie fosy oraz mineralne nanosy wniesione
do fosy w strefie wlotowe] rowu mozna usungé poprzez odsysanie za pomocag
zestawu pompowego.

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ,,Czesci ogolnej” pkt 1.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot
Ogblne wymagania dotyczace robo6t podano w ,,Czesci ogoélnej” pkt 2.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w ,,Czesci ogolnej” pkt 4.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Czesci ogoinej" pkt 5.

3.2. Sprz et stosowany do wykonania robét
Metoda ta polega na wyprowadzeniu poza fose calej objetosci lub czesci

osadow dennych przy nie zmienionym potozeniu zwierciadta wody. Wymaga
zastosowania pogtebiarek ptywajgcych, odsysajacych osady w postaci potptynnej.
Pogtebiarki mozna podzieli¢ na:

o refulujgce, ktore urobek (refulat) na miejsce skladowania odprowadzajg

ptywajacym rurociggiem,

o nasiebierne, ktére urobek umieszczajg we witasnych zbiornikach (hoppersach),

o Sssgco-nasiebierno-refulujgce.
Pogtebiarki srodlgdowe przeznaczone do pracy na rzekach, kanatach akwenach itp.
czesto nie posiadajg wkasnego napedu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ,,Czesci ogolnej" pkt 6.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,,Czesci ogoéinej " pkt 2.

5.2. Technologia robot

Praca pogtebiarek ssgcych polega na zasysaniu wody i kawatkow gruntu do
rurociggu ssawnego podigczonego do pompy gruntowej. W celu tatwiejszego
odspojenia gruntu, glowice ssgacq pogtebiarki wyposaza sie w spulchniacz
(hydrauliczny lub mechaniczny). Zassana mieszanina wody i gruntu (w ilosci ok. 25%
objetosci tego drugiego) jest odfiltrowywana, nastepnie przechodzi przez pompe
gruntowaq i rurociggiem zostaje odprowadzona na miejsce skladowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,Czesci ogolnej”
pkt 7.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ,,Czesci ogolnej " pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m® usunietych namutéw i nanoséw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ,,Czesci ogolnej” pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena 1 m® usunietych gruntéw obejmuije:
- wydobycie z dna fosy,
- transport na brzeg,
- transport na miejsce sktadowania.
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VI. NAPOWIETRZANIE
WODY W FOSIE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z napowietrzeniem wody w fosie
zamku w Szydtowcu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Précz walorow estetycznych fontanna jest doskonatym aeratorem
(napowietrzaczem), ktory zaopatruje zbiornik wodny w ogromng iloscig tlenu, co
spowodowane jest opadaniem uniesionej wczesniej wody.

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ,,Czesci ogolnej” pkt 1.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot
Ogblne wymagania dotyczace robo6t podano w ,,Czesci ogoélnej” pkt 2.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w ,,Czesci ogolnej” pkt 4.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Czesci ogoinej" pkt 5.

3.2. Sprz et stosowany do wykonania robét

Na rynku istnieje wielu producentow fontann piywajacych. W koncepcji
zaproponowano model 4400 EJF 000 amerykanskiej firmy KASCO MARINE.
Mozna zamiennie uzyC¢ sprzetu innego producenta o identycznych lub lepszych
parametrach.
CECHY | ZALETY MODELU

- 7 obrazow wodnych w cenie kompletu pozwala na dowolne aranzowanie
wygladu zbiornika wodnego w zaleznos$ci od potrzeb i wikasnego gustu;

- Wydajnos¢/Niski pobor mocy: najwyzsza wydajnosc przy niskim zuzyciu energii
w poréwnaniu do konkurencyjnych jednostek (13,2 A na 230V) zapewnia niskie
koszty uzytkowania;

- Odporna na zanieczyszczenia: zastosowanie unikatowego sposobu wyptywu
wody z dyszy sprawia, ze jest to model najbardziej odporny na wplyw
zanieczyszczen zawartych w wodzie;

- Z powodzeniem funkcjonuje w ptytkich zbiornikach o gtebokosci zaledwie

49 cm.
Mocny silnik:  produkt dostepny jest z silnikiem 230V/50 Hz. Przyjazny $rodowisku
model wyposazono w wewnetrzne mechaniczne uszczelnienie | uszczelke

zewnetrzng dla ochrony przed przeciekami oraz gérne i dolne tozyska kulkowe
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o przedituzonej trwatosci smarowane olejem dla doskonatego chiodzenia.
Odporna_na_korozj e: dzieki wykorzystaniu specjalnej anody cynkowe] oraz
zastosowaniu wykonanych ze stali nierdzewnej zewnetrznych elementéw pompy
i osprzetu, fontanna moze pracowaé¢ w stonowodnym lub agresywnym s$rodowisku.
Latwa w_utrzymaniu: _czyszczenie obudowy silnika przeprowadza sie raz do dwoch
razy w roku. Cynkowg anode wymienia sie, gdy jest widocznie zuzyta (zuzycie zalezy
od stopnia agresywnosci wody-zbiorniki stodkowodne $rednio co dwa lata).
Fontanna jest w peini przetestowana: posiada wymagany na terenie Unii Europejskiej
certyfikat CE.

Zasilanie : model 4400 EJF 000 dostarczany jest z kablem o diugosci 1 m
i hermetycznym, podwodnym ztgczem kablowym umozliwiajgcym przedtuzenie kabla
zasilajgcego.

Kotwiczenie: do fontanny dotagczono dwie 15 metrowe, plecione, nylonowe cumy
Gwarancja: produkt objety jest 24 miesieczng gwarancja.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Czesci ogolnej" pkt 6.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,,Czesci ogoinej " pkt 2.

5.2. Technologia robot
Napowietrzanie fontanng powoduje:
- poprawe jakosci wody w kazdym zbiorniku,
- wzrost zawarto$¢ tlenu w wodzie polepszajgc warunki bytowania ryb i ich
0go0Ilng kondycje,
- ruch wody przyspieszajacy rozktad materiatdw organicznych (np. lisci),
hamowanie rozwoju alg i pomaga zmniejszy¢ populacje komarow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ,Czesci ogdéinej”
pkt 7.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ,,Czesci ogolnej " pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 szt. zainstalowanej fontanny ptywajace,;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ,,Czesci ogolnej” pkt 9.
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PODSTAWA PLATNO SCI
Cena 1 szt. zainstalowanej fontanny obejmuje:
koszty zakupu,

transport,
montaz fontanny i jej zasilania.
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