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1. ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI,

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa roboty rozbiorkowe
nawierzchni. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu, realizacji i odbiorze rob6t jak w punkcie 1.1

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
rozbiorka nawierzchni,

- nawierzchni asfaltowej, z ptyt piaskowcowych

- kraweznikow, obrzezy i opornikow

- nawierzchni z ptyt chodnikowych

2. SPRZET

2.1. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robdt zwiazanych z rozbidrka nawierzchni asfaltowych moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- lekkie tadowarki,

- samochody cigzarowe,

- zrywarki,

- mloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- narzedzia reczne

3. MATERIALY
Nie wymagane

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na miejsce wskazane przez
zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie rob6t rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe nawierzchni asfaltowych oraz elementéw matej architektury obejmuje usunigcie
z terenu budowy wszystkich elementéw nawierzchni asfaltowej i ptyt piaskowcowych oznaczonych w
projekcie zagospodarowania terenu.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie
okreslony dodatkowy zakres prac oraz przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST lub
przez Inspektora Nadzoru.

Opracowano: NORFIST — Architektura Krajobrazu Strona 2



STT

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonane wykopy pod nawierzchnie lub nowoprojektowane elementy matej
architektury, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic.

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola, jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola, jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen jest:

- dla nawierzchni i chodnika —m? (metr kwadratowy),

- dla kraweznika, opornika, obrzeza, §ciekéw prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy -m (metr),
- dla elementoéw betonowych, kamiennych, ceglanych —m® (metr sze$cienny)

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

-odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

-odbiorowi czesciowemu,

-odbiorowi ostatecznemu,

-odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru projektu. Odbiér begdzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow przeprowadzonych pomiary terenowych w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeg$ci robot. Odbioru czgéciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.5. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakoS$ci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.
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Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia w/w dokumentow.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inspektora Nadzoru projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig

Z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot

Zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetiajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupehliajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robdot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

2. PRZELOZENIE NAWIERZCHNI PIESZEJ Z NIEREGULARNYCH PLYT
PIASKOWCOWYCH,

1. WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej jest przelozenie Nawierzchni
pieszej z nieregularnych ptyt piaskowcowych. Zakres stosowania SST

oraz wykonaniem i odbiorem nawierzchni pieszej z nieregularnych plyt piaskowcowych.
Nawierzchnia ta ma zastosowanie przy budowie chodnikéw, alei spacerowych, $ciezek
parkowy, placykow wokot matej architektury.

Nawierzchnia kamienna nawiazuje do historycznego charakteru obiektu.

Okreslenia podstawowe

Nieregularna plyta piaskowcowa — element budowlany pozyskany w kopalni piaskowca
poprzez warstwowe tupanie na odpowiednia grubo$¢, przeznaczona do budowy warstwy
Scieralnej nawierzchni, charakteryzujaca sig¢ nieregularnym, zaleznym od naturalnego roztamu
ksztattem, ktory umozliwia wzajemne komponowanie plyt z zastosowaniem spoin.

Spoina — odstep pomigdzy elementami nawierzchni wypelniony zaprawa cementowa.
Szczelina dylatacyjna — odstgp dzielacy duzy fragment nawierzchni na mniejsze
umozliwiajacy rozchodzenie si¢ odksztatcen temperaturowych.

MATERIALY

Wymagania dotyczace materiatdw, do budowy nawierzchni z nieregularnej plyty
piaskowcowej; nalezy zastosowaé plyty tzw. Dzikowka, pozyskanej 1 dostarczonej z
miejscowej kopalni piaskowca w kolorze nawierzchni istniejacej w parku.

Plyty powinny mie¢ grubo$¢ min. 5 Cm, z jednej strony powierzchnia zblizona do ptaskiej z
odstgpstwem do 1 cm .

W mozliwie najwigkszym stopniu nalezy wykorzysta¢ do przetozenia material otrzymany z
rozbiodrki istniejacej nawierzchni.
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Plyty ktadzione beda na zaprawe cementowo-piaskowa, prace nalezy wykonaé¢ wg projektu i
przekroju C-C.

SPRZET

. Sprzet do przetozenia nawierzchni pieszej z ptyt piaskowcowych dla recznego uktadania

nalezy uzy¢: topatek do oczyszczania spoin, haczykow do wyciagania ptyt i usuwania zalew;
dhut, mtotkéw brukarskich, skrobaczek, szczotek, miotkow pneumatycznych, dragow
stalowych, konewek, wiader wody, szpadli, fopat itp. Do wytwarzania betonu, zapraw oraz
przygotowania podsypki cementowo-piaskowej: betoniarek, wibratorow plytowych, ubijakow
recznych lub mechanicznych.

TRANSPORT

Transport nieregularnych ptyt piaskowcowych.

Ptyty pozyskane w kamieniolomie nalezy ulozy¢ warstwami na palecie a nastgpnie
przewozone sa na stanowisko, gdzie zostana zapakowane w foli¢ i1 spigte tasma, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac aprobatg Inspektora Nadzoru w
zakresie materiatu do budowy nawierzchni — plyt piaskowcowych.
Wykonanie nawierzchni pieszej wg projektu z plyt piaskowcowych obejmuje nastgpujace
CZynnosci:
Roboty przygotowawcze
- wytyczenie powierzchni przetozenia
- rozebranie nawierzchni z plyt piaskowcowych z oczyszczeniem i1 posortowaniem materiatu
uzyskanego z rozbidrki
- wykonanie podbudowy jak dla nawierzchni pieszych
- wykorytowanie terenu pod nawierzchnie
Wykonanie podbudowy
- wykonanie podbudowy zgodnie z przekrojem dla nawierzchni pieszych, przekrd) C-C
Utozenie nawierzchni
- utozenie podsypki piaskowo-cementowe;j
- utozenie nawierzchni z ptyt piaskowcowych, o grubosci 5 cm.
- ubicie ptyt oraz wypehienie spoin
- pielggnacja nawierzchni: oczyszczenie, zamiecenie.
Prace przy budowie nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej wykonuje si¢ przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz 5 st. C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni w ciagu
dnia, gdy temperatura utrzymuje si¢ w granicach 0- +5 st. C, przy czym jesli w nocy spada
temperatura, ponizej 0 st. C nalezy zabezpieczy¢ nowo ulozona nawierzchnie matami np. ze
stomy.
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wyglad wykonanej nawierzchni w zakresie:

- jednorodnosci wygladu, kompozycji ksztattu i wymiaru ptyt, nierownosci w zakresie
poziomu;
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- prawidlowosci wypehienia spoin i Ew. szczelin oraz brak spgkan, wykruszen, plam,
deformacji;

- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego umozliwiajacego sptyw powierzchniowy
wod.

OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m* wykonanej nawierzchni.

ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg, pkt. 2
daly wyniki pozytywne

Odbior robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu.

Powyzszemu odbiorowi podlegaja prace;

- korytowanie pod nawierzchnig

- wykonanie podbudowy

- wykonanie podsypki piaskowo-cementowe;]

3. ULOZENIE NAWIERZCHNI PIESZEJ 1 PIESZO-JEZDNEJ Z NIEREGULARNYCH
PLYT

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej jest ulozenie nawierzchni
pieszej i pieszo - jezdnej na zaprawie cementowo-piaskowej z nieregularnych plyt
piaskowcowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu, realizacji i odbiorze robot jak w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem 1 odbiorem nawierzchni pieszej z nieregularnych plyt piaskowcowych.
Nawierzchnia ta ma zastosowanie przy budowie chodnikoéw, alei spacerowych, $ciezek
parkowy, placykéw wokot matej architektury.

Nawierzchnia kamienna nawiazuje do historycznego charakteru obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nieregularna piyta piaskowcowa — element budowlany pozyskany w kopalni piaskowca
poprzez warstwowe tupanie na odpowiednia grubo$¢, przeznaczona do budowy warstwy
Scieralnej nawierzchni , charakteryzujaca si¢ nieregularnym , zaleznym od naturalnego
roztamu ksztattem , ktéry umozliwia wzajemne komponowanie ptyt z zastosowaniem spoin.
Spoina — odstep pomigdzy elementami nawierzchni wypetniony zaprawa cementowa.
Szczelina _dylatacyjna — odstgp dzielacy duzy fragment nawierzchni na mniejsze
umozliwiajacy rozchodzenie si¢ odksztatcen temperaturowych.
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2. MATERIALY

Wymagania dotyczace materiatdw, do budowy nawierzchni z nieregularnej ptyty
piaskowcowej; nalezy zastosowaé plyty tzw. Dzikowka, pozyskanej i dostarczonej z
miejscowej kopalni piaskowca w kolorze nawierzchni istniejacej w parku.

Dla nawierzchni pieszych ptyty powinny mie¢ grubo$¢ min. 5 cm, z jednej strony
powierzchnia zblizona do ptaskiej z odstgpstwem do 1 cm.

Dla nawierzchni pieszo-jezdnych plyty powinny mie¢ grubo$¢ min. 5 cm, z jednej strony
powierzchnia zblizona do ptaskiej z odstgpstwem do 1 mc. Podczas budowy nalezy stosowac
obrzezne plyty o grubosci 10 mc.

Plyty kladzione beda na zaprawe cementowo-piaskowa, prace nalezy wykona¢ wg projektu i
przekroju zalaczonych w dokumentacji.

3. SPRZET

Sprz¢t do budowy nawierzchni pieszej z plyt piaskowcowych dla r¢cznego uktadania nalezy
uzy¢: topatek do oczyszczania spoin, haczykéw do wyciagania ptyt i usuwania zalew; dhut,
milotkéw brukarskich, skrobaczek, szczotek, dragoéw stalowych, konewek, wiader wody,
szpadli, topat itp. Do wytwarzania betonu, zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej: betoniarek, wibratorow pltytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Transport nieregularnych ptyt piaskowcowych.

Plyty pozyskane w kamieniotomie nalezy ulozy¢ warstwami na palecie a nast¢pnie
przewozone sa na stanowisko, gdzie zostana zapakowane w foli¢ 1 spigte tasma, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac aprobate Inspektora Nadzoru w
zakresie materiatu do budowy nawierzchni — plyt piaskowcowych.

Wykonanie nawierzchni pieszej wg projektu z ptyt piaskowcowych obejmuje nastgpujace
czynnosci:

Roboty przygotowawcze

- wytyczenie w terenie przebiegu Sciezek

- oznaczenie rz¢dnych nawierzchni

- wykorytowanie terenu pod nawierzchnie
Wykonanie podbudowy

- wykonanie podbudowy zgodnie z przekrojem
- wykonanie tawy obrzeznej

Ulozenie nawierzchni

- utozenie podsypki piaskowo-cementowe;j

- utozenie nawierzchni z ptyt piaskowcowych, o grubosci 5 cm.(nawierzchnia piesza)

- utozenie nawierzchni z ptyt piaskowcowych , w tym plyta obrzezna grubo$¢ 10 cm , oraz
plyty wewngtrzne grubo$ci 5 cm .(nawierzchnia pieszo-jezdna)

- ubicie ptyt oraz wypekienie spoin
- pielggnacja nawierzchni: oczyszczenie, zamiecenie.
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Prace przy budowie nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej wykonuje si¢ przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz 5 st. C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni w ciagu
dnia, gdy temperatura utrzymuje si¢ w granicach 0 +5 st. C, przy czym jesli w nocy spada
temperatura, ponizej 0 st. C nalezy zabezpieczy¢ nowo ulozona nawierzchnie matami np. ze
stomy.
Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wyglad wykonanej nawierzchni w zakresie:

- jednorodnosci wygladu, kompozycji ksztattu i wymiaru plyt, nieréwnosci w zakresie
poziomu;
- prawidlowos$ci wypelnienia spoin 1 ew. szczelin oraz brak spegkan, wykruszen, plam,
deformac;ji;
- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego umozliwiajacego sptyw powierzchniowy
waod.

6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m* wykonanej nawierzchni.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg, pkt. 2
daly wyniki pozytywne

Odbidr robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu.

Powyzszemu odbiorowi podlegaja prace;

- korytowanie pod nawierzchnig

- wykonanie podbudowy

- wykonanie podsypki piaskowo-cementowe]

- wykonanie tawy obrzeznej

4. PARKING

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej jest utozenie nawierzchni
jezdnej parkingowej

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym
przy zlecaniu, realizacji i odbiorze robot jak w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem nawierzchni jezdnej parkingowe;.

2. MATERIALY
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thuczen kamienny, piasek, kostka betonowa

3. SPRZET
- walec wibracyjny spalinowy,

4. TRANSPORT

Kostka betonowa - na palecie spigte taSma, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac aprobate Inspektora
Wykonanie nawierzchni parkingowe;j z kostki betonowej wg projektu obejmuje
nastgpujace czynnosci:

Roboty przygotowawcze

- wytyczenie w terenie przebiegu Sciezek

- oznaczenie rzgdnych nawierzchni

- wyko rytowanie terenu pod nawierzchnie
Wykonanie podbudowy

- wykonanie podbudowy zgodnie z przekrojem
- wykonanie tawy obrzezne;j

Utozenie nawierzchni

- utozenie podsypki piaskowe;j

- utozenie nawierzchni z kostki betonowej,

- stabilizacja nawierzchni walcem wibracyjnym oraz wypetnienie spoin

- pielggnacja nawierzchni :oczyszczenie, zamiecenie.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m* wykonanej nawierzchni .
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7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg, pkt.
2 daty wyniki pozytywne

Odbior robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu.
Powyzszemu odbiorowi podlegaja prace ;

- korytowanie pod nawierzchnig

- wykonanie podbudowy

- wykonanie tawy obrzeznej

- wykonanie podsypki piaskowe;j

NORMY

PN-B-11112: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych;
piasek

PN-B-11213: 1997 Materiaty kamienne. Elementy kamienne; krawgzniki uliczne, mostowe i
drogowe

PN-B-19701: 1997 cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

PN-B-32250: 1988 Materialy budowlane. Woda do betondéw 1 zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-80/6775-03/04 prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw. Krawezniki i obrzeza

BN-68/8931-04 drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni plano grafem i tata
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