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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamowienia.
Jnstalacje elektryczne — budowa typowego budynicjianego wolnostagego BSC6”

1.2. Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngy wymagania dotyce wykonania
i odbioru robot elektrycznych typowego budynkgjatmego wolnostaicego BSC6.
Wymagania ogolne natg rozumi€ i stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi
specyfikacjami technicznymi:

ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE
ST-01 - INSTALACJE ELEKTRYCZNE
ST-02 - INSTALACJA ODGROMOWA

Wszelkie roboty ujte w specyfikacji natey wykona w oparciu o aktualne obowzujace normy
I przepisy, nawet f@ w niniejszej specyfikacji nie zostaly przywotane

1.3. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi ¢z Dokumentow Przetargowych
i Kontraktowych, nalgy ja stosowd przy zlecaniu i realizacji robot wyszczegomych
w podpunkcie 1.2.

1.4. Ogolne wymagania dotyegce robot, informacje o terenie budowy.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodo
z dokumentagj projektows, specyfikacj techniczm i poleceniami inspektora nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy, w terminie umownym przeka Wykonawcy teren budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi imadistracyjnymi, przekze dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowedwa komplety specyfikacji
technicznej.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa ¢izie zawierd nizej wymieniore rysunki, obliczenia
i dokumenty:
1.4.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej zamiesnegav Dokumentach Przetargowych

- specyfikaagg technicza,

- przedmiary robot,

- opisy techniczne,

- podstawowe rysunki.
1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora aost przekazana Wykonawcy po
przyznaniu kontraktu. Wykonawca otrzyma od Zamawego dwa egzemplarze kompletnej
Dokumentacji Projektowej.
1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, kiGiWykonawca opracuje we wilasnym zakresie
w ramach ceny kontraktowej:

- projekt organizacji i harmonogram robot,

- wybor materiatow,
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- zakres i metodykprzeprowadzania prob i bada

1.4.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentacp Projektowsa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Technicznaz ododatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru wianozesé kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mize wykorzystywa bledow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiada@milnspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci opis wymiarOw waniejszy jest od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie roboty i dostane materialy dmla zgodne z
Dokumentagj Projektows i ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w STeda
uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszceatnodchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow ir@pow musza by¢ jednorodne i
wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentacProjektovg
lub ST, i wplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu zamdwienia, to takie materiabdd
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania, zabezpieczenia placu budowy
w okresie realizacji kontraktuzado zakdéczenia i odbioru ostatecznego robdt. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalodk] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktu.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ddaie utrzymywa tymczasowe zabezpieczenia nigiie
do ochrony robot oraz wygodyytkownika.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robaot.

Wykonawca ma obowrek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie wykonywania robot
instalacyjnych Wykonawcac¢dzie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu
stosowanie i do przepisow i norm dotycych ochronyrodowiska na terenie i
wokot terenu budowy orazebizie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi
uzytkownika, a wynikajcych ze skania, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

- lokalizacg magazynodw,

- srodki ostra@naosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

- mozliwosécia powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzega przepisbw ochrony przeciwpaeniowej. Bdzie
utrzymywa sprawny spr przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na teren
budowy i magazynach. Materiaty tatwopalrgldpsktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsm osob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoiarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykwaoy.
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1.4.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
budowy. Wykonawca zapewni widwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldéjfkonawca bezzwitocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanyckytiiownikow oraz kdzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonaniu naprawykonawca bdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji i ukdzen
wskazanych w dokumentach dostangdomu przez Zamawigego.

1.4.8 Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcadbie przestrzega przepiséw dotyccych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokwd Wykonawca ma obowkek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpmigch, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca ¢tizie prowadzit roboty
elektryczne zgodnie z instrulidpezpiecznej pracy przy wdzeniach elektrycznych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpiecz@e socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego. Uznaje ¢si ze wszelkie koszty zwrkane z
wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione
w cenie kontraktu.

1.4.9 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpacka do daty wydania potwierdzenia zékmenia przez
Inspektora nadzoru. — ostatecznego odbioru.

1.4.10 Rownowanos¢ norm i zbioroéw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnia
maja
materialy, wyposzenie, sprzt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadaboty, leda
obowihzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
norm I przepiséw, o ile w kontrakcie niesfpnowiono inaczej.
Réznice pomgdzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonawa przedione co najmniej na 28 dni przed 4gat
oczekiwanego przez Wykonawazatwierdzenia ich przez Inspektora nadzoru. W adiu,
kiedy zaproponowane zmiany nie zapewnidasadniczo rownego lub wszego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje do norm powotanych w dokumentach.

1.5. Nazwy i kody dla zakresu robot elektrycznych.

Zakres przedmiotu niniejszej specyfikacji techni obejmuje nagpujace nazwy i
kody:
CPV 45300000-0 Budowlane prace instalacyjne

CPV 45310000-3 Prace dotymz wykonywania instalacji elektrycznych

CPV 45311100-1 Roboty w zaleasiablowania elektrycznego
CPV 45311200-2 Roboty w zal@esstalacji elektrycznych
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CPV 45317300-5 Instalowani&kelgeznych uradzen rozdzielczych
CPV 45312310-3 Ochrona odgromow

1.6. Okreslenia podstawowe, definicje.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji techniczisd) a1 zgodne z okrdeniami podanymi
ponizej:

Specyfikacja techniczna dokument zawieragy zespot cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych, jakoi, wymogow
bezpieczéstwa, wielkdci charakterystycznych a tak co do nazewnictwa, symboliki, znakéw
charakterystycznych sposobow oznaczania, metochbaméb oraz odbioréw i rozlicze
Aprobata technicznadokument stwierdzagy przydatné¢ dane wyrobu do okénego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co dmagg podstawowych wyrobu oraz
metodyk; bada dla potwierdzenia tych wymafga

Deklaracja zgodnimi - dokument w formie @wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajcy zgodné¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikad¢gchniczi dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnéci - dokument wydany przez upoivaona jednostk badagca (certyfikujaca),
stwierdzajcy zgodné¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikad¢gchniczi dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czeé¢ czynna - przewod lub inny element przewady, wchodzcy w sktad instalacji
elektrycznej lub urgdzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalelgktrycznej mae byt
pod naptciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnegodmwady ochronne PE i PEN nie s
czgsCia czynr).

Pohczenia wyrdwnawcze elektryczne pakczenie czsci przewodzcych dostpnych lub obcych
w celu wyréwnania potencjatu.

Kable i przewody materialy stdace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatavpulsow
elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzt instalacyjny do kabli i przewodéwzespdt materiatdw dodatkowych, stosowanych przy
ukladaniu przewodéw, utatwiggy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytyczay trasy cagow rownolegtych przewodow itp.
Grupy materiatow stanowatych osprzt instalacyjny do kabli i przewodow:

- przepusty kablowe i ostony kradzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaly i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

- systemy mocuge,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncowki kablowe, zaciski i konektory,

- pozostaly ospkg (oznaczniki przewodow, linki Boe i systemy naagowe, diawice, ziczki

I szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne wszelkie urzdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaez
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, ra¢dzub wykorzystania energii elektrycznej.
Odbiorniki energii elektrycznej urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii gtekiej
w inng forme energii §wiatto, ciepto, energimechaniczaitp.).

Klasa ochronnéci - umowne oznaczenie, oklgjace maliwosci ochronne urgdzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezmainim dotyku.
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Oprawa @wietleniowa (_elektryczna } kompletne urgdzenie stdace do przymocowania
I potaczenia z instalagjelektryczm jednego lub kilkuzrodet swiatta, ochronyzrodet swiatta
przed wptywami zewgtrznymi i ochronysrodowiska przed szkodliwym dziataniearodia
Swiatta a tate do uzyskania odpowiednich parametivietinych ( bryta fotometryczna,
iluminacja ), utatwia wigciwe umiejscowienie i bezpieczrwymiarg zrodet swiatta, tworzy
estetyczne formy wymagane dla danego typu pomiesmz Elementami dodatkowymi s
ostony lub elementy ukierunkowaniaddet swiatta w formie : klosza, odbi#pika, rastra,
abauru.

Stopier ochrony IP- okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony pidagkiem
elementéw instalacji elektrycznej oraz przed prataitiem si ciat statych, wnikaniem cieczy
(szczegOllnie wody) i gazow, a kiGrapewnia odpowiednia obudowa.

Obwdd instalacji elektrycznej zespét elementow pgizonych pérednio lub bezpaednio
ze zrodlem energii elektrycznej za pomoahronionego przed przgeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio gppbnych przewodow elektrycznych. W skiad
obwodu elektrycznego wchogizprzewody pod napciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, wteicze |
sygnalizacyjne, zwizane z danym punktem zasilania w eadérgbezpieczeniem).
Przygotowanie podi@ - zespoét czynnki wykonywanych przed zamocowaniem osjuz
instalacyjnego, ueglzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrgjzruktadaniem kabli

i przewoddw majcy na celu zapewnienie raovosci ich zamocowania zgodnie z dokumendac

1.5.1.Do prac przygotowawczych tu zaliczarsastpujace grupy CzZynnii:

- Wiercenie i przebijanie otworow przelotowych eprzelotowych,

- Kucie bruzd i wik,

- Osadzanie kotkow w podta, w tym ich wstrzeliwanie,

- Montazu uchwytéw do rur i przewoddw,

- Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, ifestfi wiazkowych,
szynoprzewodow,

- Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- Oczyszczenie podia - przygotowanie do klejenia.

1.7. Ogoblne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodio
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1.Zr6dka uzyskiwania materiatéw i wyrobow.

Wszystkie materiaty i wyroby stosowane przy wykaapiu robot elektrycznych musz
by¢ nowe i nieaywane. Materialy musz by¢ w gatunkach na bigco produkowanych i
odpowiadé normom i przepisom wymienionym w specyfikacji orela najnowszym wersjom tu
nie wymienionym.
Wykonawca nie zky zamowiéh na materialy i wyroby w jakiejkolwiek firmie bez
wczesniejszego uzyskania zgody Inspektora nadzoru w zgkresie. Wykonawca przedstawi
odpowiednieswiadectwa, w tym certyfikaty dopuszczeg do stosowania w budownictwie, do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawoadap Inspektorowi nadzoru nagw
producentow, od ktorych proponujkugac materiaty, surowce czy wdzenia. Lista
materiatéw, wyrobow i wdzen dla ktdrych konieczna jest identyfikacja produeent
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musi by zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badev celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdita w sposéb ggly spetniaj wymagania ST w czasie pogti
robét. W przypadku, gdy Wykonawcadzie pragat dokona zmian dostawcy materiatow w
stosunku do listy, winien wowczas powiadormspektora nadzoru o sugerowanych zmianach,
uzysk& jego akceptagjoraz powinien pokry dodatkowy koszt tego rodzaju zmian, wynikly po
stronie Inspektora nadzoru w rezultacie ich wprazesda.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jak@iowym zostan przez Wykonawg
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane mateido czasu gdy dala one
potrzebne do roboét, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swojakos¢
I wkasciwos¢ do robot i byty dosfpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsce czasowego sktadowania materiatowedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy,
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jali Dokumentacja Projektowa Ilub ST przewiglujmazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru 0 zamiarze zastosowanizianego rodzaju materiatu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

2.5. Terminy dostaw.

Wykonawca zadba o to, aby dostawa catego matdsdduzharmonizowana z pepem
robét i zamdwiona z wyprzedzeniem, gwaragiym terminowe zakaczenie robot. Dostawcy
materialtdbw lgda odpowiedzialni przed Wykonawc a ich dostawy maj spetnig wszystkie
wiasciwe wytyczne.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne zasady eksploatacji spetu.

Wszystkie urzdzenia stosowane przy wykonywaniu robot muday¢ sprawne.
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtui, ktOry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonanych robot. Spex uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiatd@od wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienias@klub projekcie organizacji robat,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanialcispektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymany

w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Bdzie spetnial normy ochron§rodowiska i przepisy
dotyczice jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzkopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spitn do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdupazliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomipkigora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagrzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji
Inspektora nadzoru, nie @by pdzniej zmieniony bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST skazaniom Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycgace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdab spetni@ wymagania dotycxe
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdw i wykonanych roboét, zazgbdndé¢ z Dokumentagj Projektova,
wymaganiami ST, programem zapewnienia §@koprojektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdbot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaohowy, Dokumentacji
Projektowej i ST, a tate w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotaz realizacji robot éa wykonywane przez Wykonawc
nie p&niej niz w czasie przez niego wytyczonym, pod dmp wstrzymania robot. Skutki
finansowe  z tytutu wstrzymania robot w talggjuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci.

Do obowiazkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru program zapewnienias@kev ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot zgodnie z Dokument&epjektova.

Program zapewnienia jakg powinien zawier&

- organizagj wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenlzot,

- organizacja ruchu na budowie,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ robot,

- system proponowanej kontroli i sterowania fad®wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposob i procedarbada prowadzonych podczas dostaw materiatdw i wykonyavan

poszczegolnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.
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Celem kontroli robét d&lzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagma¢ zalazong jakaos¢ robot.
Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwosci s3 okreslone w ST. W przypadku
gdy nie zostaty one tam okfene, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedit konieczny,
aby zapewrd wykonanie robot zgodnie z umaw
Inspektor nadzoru dolzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzei, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychelie
niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wynik bad& Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzymaygie do robét materiatéw i dopei je do uytku dopiero wtedy,
gdy niedocigniecia Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem Ihada
materiatow i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki kpda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢
Z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bagla

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakagaie przez Inspektora nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiarow lub baflawykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru i bad®o wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzaediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Do celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru jest uprawgio
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badamateriatdow uwzrédta ich wytwarzania,
I zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakoy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru nie dopuyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. Posiadaj certyfikat na znak bezpieardwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi oké&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. Posiadaj deklaraa zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsky Norma lub

- aprobai techniczm w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowionolsRiej
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Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt. 1, i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumentyvBymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robotetizie posiada te dokumenty, ok&tajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe muszosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad&da
dostarczone przez Wykonagvimspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

1. Rejestr obmiarow — stanowi dokument pozvaahgjna rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza siw sposob aigty
w jednostkach przyfych w przedmiarze i wpisujeestlo Rejestru obmiaréw.
2. Dokumenty laboratoryjne — dzienniki laboratogyjreklaracje zgoddoi lub certyfikaty
zgodndci materiatdw, orzeczenia o jad@ materialdw i kontrolne wyniki bada
Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakgci.
Dokumenty te stanaysahczniki do odbioru robot.
3. Pozostale dokumenty budowy — do dokumentow bydmalicza st, oprécz
wymienionych w pkt 1-3 nagtujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustale

- korespondengjna budowie.

6.9. Przechowywanie dokumentow budowy.
Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z Dokumentagj Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.
Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaiéniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiekadbtlub przeoczenie
(opuszczenie) w ikei robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdmeziej w ST nie
zwalnia wykonawcy od obowiku ukaczenia wszystkich robot. 8lne dane zostan
poprawione wg ustate Inspektora nadzoru na $piie. Obmiar gotowych robot ¢hzie
przeprowadzony z estascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okigonym W umowie.

7.2. Zasady okrglania ilosci rob6t i materiatow.

Zasady okrdania ilasci robot podaneasw odpowiednich ST i KNR-ach oraz KNNR-
ach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oktenymi w Dokumentacji Projektowej
I kosztorysowe.
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7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoruadienia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone
przez Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spet wymagag bada atestacyjnych, to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),
- odbiorowi pogwrancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i1 ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie
wykonywanych robot oraz ifai tych robot, ktore w dalszym procesie realizatgigap zakryciu.
Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez haaroav ogdlnego pogbu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzorudbi®@ kedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomieen tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstalsieumentow

w konfrontacji z DokumentagjProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje gidla zakresu robot okilmnego w dokumentach umownych wg
zasad i jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbimkonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny (kécowy).
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny robot polega na finalnej ocerdeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (§lc)oraz jakdci. Catlkowite zakaczenie robdt oraz gotowo®
do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvaevpisem do dziennika budowy
Z bezzwtocznym powiadomieniem ndrpie o tym fakcie Inspektora nadzoru..
Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru z@kenia robot i przgcia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecriei
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeaj roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikow badlai pomiarow, ocenie wizualnej oraz
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zgodndci wykonania robot z Dokumentadprojektov i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapaxna realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow exiowych, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupeta@jch i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot popi@amych lub robot uzupetniggych
w poszczegolnych elementach, komisja przerwie swpy@ndci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemigsg jakaé wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odlmdgaymaganej DokumentacProjektovg

I ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznegmkave).

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru estatego roboét, spadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zafzamy
przygotowa nastpujace dokumenty:

- Dokumentagj powykonawc3z, tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot.

- Szczegotowe specyfikacje techniczne.

- Dziennik budowy i rejestr obmiaréw.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflazgodne z ST i programem zapewnienia

jakaosci.

- Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow, certyfikaty

na znak bezpiecastwa zgodnie z ST i programem zapewnieniajako

- Rysunki (dokumentacja) na wykonanie robot towsrzzgych oraz protokoéty odbioru

I przekazania tych robo6t wdeicielom urzdzen.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod waigm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaii z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszgstkaradzone przez komisgj roboty
poprawkowe lub uzupetnigge zostam zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamas&mgjo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i uzupetatgch wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyator zwazanych z usugciem
wad, ktore ujawni si¢ w okresie gwarancyjnym ¢kojmi.
Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Zasady ogolne.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost&
obmiaru, ustalom dla danej pozycji przedmiaru. Dla pozycji przedmvaych wycenionych
ryczattowo, podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvesr danej pozyciji
przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji praedowej kedzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w ST
i w Dokumentacji Projektowe;.

Podstaw zaptaty czsciowej jest zakres robot wykonany w migsi lub w innym ustalonym
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Z Inspektorem nadzoru przedziale czasowym. Do egngstkowych nie natg wliczac podatku
VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne ST.

Koszt dostosowaniaegiwymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki oktene w w/w dokumentach, a nie wyszczegodlnione
w przedmiarze.

9.3. Odjazdy, przejazdy o organizacja ruchu.
Koszt objazdow, przejazddw i organizacji ruchu @snVykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Dokumentacja projektowa.
1. Projekt budowlany wewgtrznych instalacji elektrycznych do projektu typmee
budynku socjalnego wolnostgego BSC6, opracowania pracowni PRO ARTE S.C.
44-24070ry ul. Kdciuszki 29, telefon: 032/4350829.

10.2. Ustawy.
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (IDzZ 2000r. Nr 106 poz. 1126,
Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001r. Nyoz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110
poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 LB poz. 1800 oraz z 2002r. Nr 74
poz. 676 oraz z 2003r. Nr 80 poz. 718).
2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004- o wyrobach budowl. (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
3. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie gwgaozarowej (jednolity tekst Dz.
U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229).
4. Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze tezhgm (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z p&n. zm.).
5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrémgowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z pén.zm.).
7. Ustawa z dnia 21.03.1985r. o drogach publicznych. (. Z 2000r. Nr 71 poz. 838
z p&niejszymi zmianami).

10.3. Rozporadzenia.
1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie systeméw

oceny zgodngci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanakowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie okrgenia
polskich jednostek organizacyjnych upanenych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trydu ucizielania, uchylania lub zmiany
(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

3. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dri2i& wrzénia 1997 r. -
w sprawie ogolnych przepiséw bezpietgtgva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 - w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widdaych (Dz. U. Nr 47,
poz. 401).
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5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO20r. - w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidstea

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wémga 2004 r. - w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projekip specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz prografmnkcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202, poz. 2072).

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. - w sprawie
sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych oraz aposznakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. - zmieniajce
rozporadzenie w sprawie dziennika budowy, mamnia rozbidrki, tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zamawagpgo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01

Instalacje elektryczne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSarwymagania dotycce wykonania
i_odbioru robét instalacji elektrycznych wewgtrenych przy ,Budowie typowego budynku
socjalnego wolnostagego BSC6”

1.2. Zakres stosowania ST.
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Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument argewy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w puaie1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznejyday prowadzenia robot elektrycznych
wewrgtrznych w typowym budynku socjalnym wolnogtoym BSC6.
Budowa polega na wykonaniu ngsijacych robot:
1. Zasilania mieszka (WLZ) od tablicy giéwnej TG, przewodem YD¥ 5x6 mm\2 w rurze
RVS 37, monta tablicy giébwnej TG, tablic rozdzielczych TE-1, TE-TE-3, TE-4, TE-5,
sterowania wylcznikiem gtbwnym poprzez przycisk WPP wraz zdisterownicz wykonary
przewodem HDGs 3x1,5 mm\2.
2. Instalacji gwietlenia podstawowego zadaszenia i pomiesz@mspodarczych w ikzi 22
punktéw, przy zastosowaniuswietlenia swietlbwkowego, wykonan przewodem YDYo
4,3x1,5 mm\2.
3. Instalacji éwietlenia mieszka podstawowego w ikei 52 punktéw z przygotowaniem
do zabudowania opraw sufitowych sciennych, instalacji dzwonkowej 230V, wykoman
przewodem YDYo 3x1,5 mm\2.
4. Instalacji zasilania gniazd wtyczkowych podtynkowyc uszczelnionych w mieszkaniach,
wykonary przewodem YDYo 3x2,5 mm\2 w iléci 135 szt.
5. Instalacji ochrony przeciwpataniowej wykonanej przewodem LY 25 mm\2 i DY 4 mm\2
wraz z szya wyrownawca.
8. Préb i pomiaréw powykonawczych i robot przygotowayah.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.7

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow i wyrobow.
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw i wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowa
podano w ST- 00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rozdzielnia, tablica i zicze kablowe.

Dla wykonania tablicy gtownej TG i tablic rozdzie{ch TE-1, TE-2, TE-3, TE-4, TE-5
naleey stosowa obudowy typowe (np. Sypniewski, Legrand) wedlugmiarow i stopnia
ochrony oznaczonej ha schemacie ideowym.

2.3. Kable i przewody.
Dla wykonania wewgtrznej linii zasilajcej tablice naley stosowd kable o napgiciu
0,6/1 kV oraz przewody o nagiu 750V naspujacych typow:
- przewdd YDYzo 5x6 mm\2.
Przewody dla instalacji swvietleniowej, gniazd wtyczkowych, obwoddéw sterovayich naley
stosowa typu YDYzo ptaskie i oksgte zzyta ochronm o napéciu 300/500V:
- przewdd YDYzo 3x1,5 mm\2,
- przewdd YDYzo 3x2,5 mm\2,
- przewod YDYzo 4x1,5 mm\2,
- przewod HDGs 3x1,5 mm\2 (E90, przewdd sterownjmzycisku przeciwpoarowego
WPP),
Przewdd dla instalacji pst¢zen wyrOwnawczych naley stosowa:
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- przewdd DY 4 mm\2,
- przewdd LY 25 mm\2 750V.
Do uziemienia szyny wyréwnawczej najezastosowabednark ocynkowamn 30x4 mm.

2.4. Osprzt podtynkowy, hermetyczny i aparaty.

W instalacjach elektrycznych nale stosowa osprzt wedtug wskaza dokumentacji
projektowej:

2.4.1. Ospret podtynkowy:

- puszki z tworzywa kicowa PK-60/I pt. 250 V fi 60 IP 20,

- puszki z tworzywa PO-80 pt. 250 V fi 80 IP 20,

- ramka dla osprgu 1-modut. kwadratowa,

- ptytki taczeniowe do puszek fi 80 4x2,5 mm\2,

- tacznik podtynkowy klawiszowy — przycisk ,,dzwonek”A0250 V 1P44,

- tacznik podtynkowy klawiszowy 1-biegunowy 10A, 250 V,

- tacznik podtynkowy klawiszowy 1-biegunowy 10A, 250R44,

- tacznik podtynkowy klawiszowywiecznikowy 10A, 250 V,

- gniazda wtyczkowe podtynkowe 2P+N 10/16A 250V,

- gniazda wtyczkowe podtynkowe 2P+N 10/16A 250 ¥4pP
mocowanie przewodow dadznikOw — samozaciskami g@o gniazd wtyczkowych zaciskami
gwintowanymi, 4czniki i gniazda zamocowav ramkach jednokrotnych.

2.4.2. Ospret hermetyczny:

- tacznik bryzgoszczelny klawiszowy 1-biegunowy 6A, 250

- tacznik bryzgoszczelny klawiszowy schodowy 6A, 250 V,

- odgaeznik bryzgoszczelny 4x2,5 mm\2 nf.380 400V,
mocowanie przewodow dadznikOw — samozaciskami g@o gniazd wtyczkowych zaciskami
gwintowanymi.

2.4.3. Ospret do instalacji sterowniczej, dzwonkowej:

- przycisk przeciwpgarowy WPP wykonanie nt,

- dzwonek mieszkaniowy 230V,
mocowanie przewodow do ospta zaciskami gwintowanymi.

2.4.4. Ospret do pohczen:

- szyna wyréwnawcza SW,

- obejmy z bednarki ocynkowanej 20x3 mm doappér wyréwnawczych,

- kotki rozporowe fi 7 i 10 mm,

- kotki kotwiace fi 10 mm,

- kotki rozporowe do ptyt gipsowych fi 10 mm,

- haczyki sufitowe,

- zlaczeswiecznikowe 3-biegunowe,

- opaski i oznaczniki kablowe,

- sruby, podkiadki i nakgtki M8.

2.5. Oprawy Gwietleniowe.
W instalacjach elektrycznych najestosowa oprawy dwietleniowe wedlug wskasa
dokumentaciji projektowej:

- oprawy plafoniery Gondola FWG251 2xPL-C/4P26W WH (Philips),
- oprawa FWC 120 1xPL-C/2P 18W (Philips),

oprawy wyposay¢ nalery w swietlowki kompaktowe typu PL-C 18 i 26W.

2.6. Rury instalacyjne winidurowe, listwy elektroirstalacyjne.
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Dla instalacji elektrycznych nade stosowa rury winidurowe karbowane i sztywne:
- rury winidurowe RVS 37 (wewatrzne linie zasilajce),

- rury winidurowe RVS 28 (instalacja p-paeamiowa),

- rury karbowane RVKL 16 (instalacja p-peeaiowa),

- rury karbowane RVKLn 16 (instalacjdawietlenia).

- listwa elektroinstalacyjna LS 25x18 (instalacfavietlenia).

- tacznik katowy LK 25x18 (instalacjadvietlenia).

2.7. Materiaty budowlane do zaprawiania bruzd.
Dla instalacji elektrycznych natg zastosowanastpujace materiaty budowlane:
- piasek do zapraw budowlanych,
- cement portlandzki zwykty bez dodatkéw ,25” i ,35
- wapno gaszone (ciasto wapienne).

2.8. Skladowanie materiatow.
Wszystkie materiaty i wyroby nate uktad& wedlug poszczegdélnych grup, wietiod
i gatunkdw w sposdb unabiwiajacy dostp do poszczegdlinych materiatdw.

2.9. Odbidér materiatow na budowie.

Materialy naley dostarczy na budow wraz ze swiadectwem jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznegoteséami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.

Dostarczone materialy na miejsce budowy halsprawdzé pod wzgédem kompletngci
I zgodndci z danymi producenta.

Nalezy przeprowadz ogledziny dostarczonych materialdw. W razie stwierdaemiad lub
powstania wtpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem naidg podd& badaniom okrdonym
przez Inspektora nadzoru.

2.10. Jaka¢ materiatow.

Wszystkie elementy skiadowe instalacji elektryadnyowinny pod wzgldem jakdci
spetni@ wymagania podane w odpowiednich aktach normatytvnyposiada odpowiednie
certyfikaty. Zgodnie z tymi wymaganiami, przewodkable, ospra podtynkowy i hermetyczny,
oprawy dwietleniowe, rury instalacyjne, listwy powinny ¢dizy innymi spetni@ nastpujace
warunki:

- nie powinny mié widocznych uszkodzeizolacji i obudowy, wgnieag peknigé,

- powinny by fabrycznie oznakowane rodzajem materiatu, rgam@ducenta,

- powinny by oznaczony szeregrednica, przekroj,

- powinny by oznakowane datprodukcji, obowazujaca norns.

3. SPTRZET.
Do wykonania zamierdZenwestycyjnych wymagany jest nastijacy sprzt:
- samochdd dostawczy 0,9t,
- betoniarka wolnospadowa elektr. o pojesuid50 dma3,
- elektronarzdzia i pozostaty niezluny sprzt techniczny.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne"4pk.
4.2. Transport kabli.
Kable winny by transportowane nawigte na lgbny kablowe na specjalnej przyczepie
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do przewdaenia kabli. Dopuszcza ¢sitransportowanie ¢bnow kablowych na samochodzie
skrzyniowym ustawionych pionowo na kredziach tarcz. Bony winny by w sposéb pewny
zabezpieczone przed przetaczaniem Batadunek i wyladunek kabli winien byrowadzony
zurawiem samochodowym. Dopuszcza sbkze transportowanie kabli w &ikach przy
zachowaniu odpowiednigéjednicy kregu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST- 00 ,Wgen&a ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.
5.2.1. Wykonanie i zaprawianie bruztepych otworow, wek do osprztu:

Podstaw wytyczenia tras przewodow i kabli oraz rur instgjaych stanowi
Dokumentacja Projektowa i ST. Po wykonaniu mecharggo kucia bruzd i otworow naile
sprawdzé wymiary. Przy skrzyowaniu s¢ trasy przewodow i rur z innymi instalacjami
(wodnymi) naley wyku¢ bruza: tak gkboka, by zachowé odstp nie mniejszy i 5 cm. Bruzdy
powinny by tak gkbokie, by rury wzadnym przypadku nie wystawaty ponad powierzehni
surowego muru wcej niz 0 5 mm. Trasy bruzd dla rurgkzewoddw nie maghby¢
ukosne, lecz réwnolegte do kragzi scian i stropow.

5.2.2. Przéjcia przez stropy iciany.

Przejcia przez stropy ciany winny spetnianastpujace wymagania:

- wszystkie przdgia obwoddéw instalacji elektrycznej muszy¢ chronione przed

uszkodzeniami,

- przegcia naley wykona w przepustach rurowych.

5.2.3. Monta konstrukcji wsporczych i uchwytow.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewatm do montal instalacji i aparatow,
powinny by zamocowane do podi@ w sposOb trwaly, uwzglniajcy warunki
technologiczne.

5.3. Roboty montaowe.
5.3.1. Monta przewodow, kabli, rur instalacyjnych:

Rury naley instalow& w przygotowanych wczeaiej bruzdach mocuag je w odst¢pach
okoto 1 m drutem, za pomagwazdzi lub ,fastrygowa” gipsem. W przestrzeni nad stropem
z ptyt GK rury karbowane natg ukiad& mocupc je do podiaa lub konstrukcji paskami.
Po utazeniu rur bruzdy naley wypein zaprawa cementowo-wapiern Przewody mocuje si
w uprzednio wykonanych bruzdach podobnie jak rudy ka pomog drobnych uchwytow.
Przewody podtynkowe mugdy¢ utozone ptasko na catej diugm, Wymagana gruldé tynku
nad przewodami minimum 5 mm. Listwy elektroinstgjae naley mocowa przy pomocy
uprzednio przygotowanych kotkdw rozporowychieianach o podtau z cegly.

W zainstalowane rury nalg wciagna¢ zas w listwach elektroinstalacyjnych odpowiednio
uktada przewody i kable po odmierzeniu, ¢cu i sprawdzeniu gptosci kazdego odcinka. Po

utozeniu przewodow i kabli nakly wprowadzé koncowki do puszek, tablic rozdzielczych i
aparatury.

5.3.2. Monta osprztu elektrycznego, oprawswietleniowych i obudéw.

Sprzt, osprzt elektryczny, oprawy @vietleniowe i urzdzenia (obudowy) naly
mocowa& do podiga w sposob trwaly, zapewmay mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do
mocowania maog stuzy¢é odpowiednie konstrukcje wsporcze, konsolki osagzw podtau
oraz kotki rozporowe Iub kotwte. Osprzt podtynkowy (puszki) i hermetyczny naje
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mocowa do podtaa przez gipsowanie z wyréwnaniem pa@dtoPrzewody nalgy podhczy po
uprzednim przedzwonieniu w sposoéb trwaty do zacisk@bowych ospratu i aparatury, naley
podkczy¢ przewdd ochronny. Oprawy po rozpakowaniu i oczysm naley sprawdzé przed
zainstalowaniem przez zafeniezrodtaswiatta. Po zabudowaniu zamontoiwdodatkowe detale
jak klosze, odb#§niki, rastry.
5.3.3. Monta instalacji przeciwporgeniowe;.

Od rozdziatu instalagjtréjfazowa wykona jako 5-przewodow, a instalagj 1-fazow jako
3-przewodow. Do gtébwnej szyny uziemiagej zgodnie z PN-IEC 60364-5-54 naje
przylaczye:

- przewody uziemiage

- pokczenia wyrébwnawcze

- przewody ochronne
Polczenie przewodu uziemiggego powinno znajdowasie przy szynie w celu unmiwienia
wykonania pomiarow rezystancji uziemiePohczenia wyrownawcze gtdwne wykahatosujc
przewod LY 25 mm\2, ktérym patzy¢ naley wszystkie metalowe ¢%ci jak wodocig,
elementy konstrukcyjne itp. W pomieszczeniach doggn mieszka naley wykona
pofaczenia wyréwnawcze miejscowe przewodem DY 4 mmilad2enie szyny wyréwnawczej
Z uziomem naley wykon& bednark uziemiajca nascianie budynku. Bednagkuktada nalezy
na wspornikach z uchwytem Beabowym osadzonych w pocdio.

5.5. Roboty pomiarowe (préby pomontaowe).
Roboty pomiarowe naky wykona& przyradami atestowanymi w zakresie prac
pomiarowych okrédonych w rozdz. 6.2

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Badania przed przgpteniem do robot:

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania cigtosci
przewodow i kabli.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot:

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot
w zakresie i z ogtotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowarprzez Inspektora
nadzoru. W szczegolia kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie wymiarow przy robotach przygotowawbzy

- sprawdzenie ggtosci przewodow i kabli po uteeniu,

- przedzwonienie instalacji pod wzdem zgodnéci wykonania.
6.2.3. Badania i préby po motuta

Po zaktczeniu robot naley wykona proby po montas obejmugce badania i

pomiary wszystkich wybudowanych instalacji. Zskrpodstawowych prob obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektmnej,

- pomiar rezystanciji izolacji przewodow sterownicizy

- pomiar skuteczri@i ochrony przeciwpot@niowej instalacji elektrycznej,

- pomiar uziemienia i ggtosci pofaczen wyrownawczych,

- badanie wydcznikéw r@nicowo-padowych.
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7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00 ,Wymegegolne” pkt 7.1
Obmiaru robot dokonuje @iz natury (wykonanej roboty) przyjmag jednostki miary
odpowiadajce opisom zawartym w dokumentacji i tak:

- dla osprztu montaowego: szt, kpl.,

- dla kabli i przewodow: m,

- dla sprztu tacznikowego: szt., kpl.,

- dla opraw éwietleniowych: szt., kpl.,

- dla uradzen i odbiornikdw energii elektrycznej: szt., kpl.
- dla aparatow i obudéw: aparat, szt.

- dla pomiaréw powykonawczych: pomiar, odcinek, szt

- dla robot murowych i przekybruzd: m\2, m, otwor, m\3.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentadrojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tleji wg pkt 6.2 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbior robot ulegapych zakryciu umidiwia ocere prawidiowdci montau
i wykonania. Powinien Hy przeprowadzony komisyjnie, w obeéoblnspektora nadzoru
I uzytkownika. Z odbioru robot ulegajych zakryciu naley sporadzi¢ protokot.
Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- utozenie przewodéw podtynkowych,
- utozenie rur instalacyjnych pod tynkiem.

8.3. Odbidr techniczny kacowy.

Odbior techniczny kicowy jest to odbior instalacji po zaktzeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Przy odbiorzenckovym wymagane jest przedinie
nastpujacych dokumentow:

- wszystkich dokumentéw odfmie odbioru robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- wszystkich protokotoéw bada prob po montau,

- Swiadectw jakdéci wydanych przez dostawcow materiatdw i wyrobow,

Przy odbiorze kicowym naley sprawdzt:

- zgodnd¢ wykonania instalacji z DokumentacjProjektowa oraz ewentualnymi

Zzapisami w dzienniku budowy dotycymi zmian i odsfpstw od Dokumentaciji

Projektowej,

- aktualnd¢ Dokumentacji Projektowej i czy wprowadzono wszistkzmiany

I uzupenienia,

- protokoty badai prob pomontaowych.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.
Ogolne zasady ptat§o podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Przepisy zwizane podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 10.
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10.1. Normy i inne dokumenty:

1. PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne linie kaleloRrzepisy budowy.

2. NSEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizaciijme kablowe. Projektowanie

I budowa.

3. PN-EN 60598-2-3-2002 Oprawywietleniowe-Wymagania szczegotowe-Oprawy

oswietleniowe drogowe i uliczne.

4. PN-EN60598-2-3:2002 (EN 60598-2-3:1997) PN-EN$1:2001 (EN60598-
1:2000+A11:2000) — Wymagania bezpietzteva dla opraw sawietleniowych.
PN-87/B-01100 Piasek zwykty.

PN-ICE 60364-4-41:200@stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och

dla zapewnieni bezpieczgtwa. Ochrona przeciwpamniowa.

7. PN-ICE 60364-4-43 Instalacje elektryczne w ktaieh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed ggtem przegzeniowym.

8. PN-IEC 60364-4-46 Instalacje w obiektachdwidnych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Odtaczanie izolacyjneadzenie.

9. PN-ICE 60364-4-47:200hstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpieamdwa. Stosowanigrodkéw ochrony dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Postanowienia ogolrrodki ochrony przed pogzaniem pgdem
elektrycznym.

10. PN-IEC 60364-4-473 Instalacje w obiektactidwianych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

11. PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budoych. Dobdér i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgcieniowa i sterownicza.

12. PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach bu@myth. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

13. PN-EN 12464-1 Swiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ | - Miejsca
pracy we wgtrzu.

14. PN-IEC 60364-5-523:200dstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &ob
I montaz wyposaenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pradowa dtugotrwata przewodow.

15. PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach budowth. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstea.

16. PN-IEC 60364-6-61:20060stalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.

17. PN-87/E-90054 Przewody jediyowe 0 izolacji polwinitowe;.

18. PN-74/E-90066 Przewody wigydowe o wspolnej izolacji polwinitowej.

19. PN-EN 1838 Zastosowanignoetlenia. Gwietlenie awaryjne.

20. Dz.U. nr 169 z 2003r  Rozpadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej
z dnia 26.09.1997r dotygze ogolnych przepisow bezpiedzéwa i higieny pracy.

oo

PRO ARTE S.C. ~ory 24



PRO ARTE S.C. ~ory

Instalacje elektryczne — Typowy budynek socjalnynestopcy BSC6

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02

Instalacja odgromowa
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSarwymagania dotycce wykonania
i__odbioru roboét instalacji odgromowej przy ,Budowigypowego budynku socjalnego
wolnostopcego BSC6”

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument gargewy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w puaie1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.
Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznejyday prowadzenia robot elektrycznych
instalacji odgromowej w typowym budynku socjalnyralmostopcym BSCS6.
Budowa polega na wykonaniu ngsijacych robot:
1. Montazu zwodow poziomych niskich izolowanych z drutu amigowego stalowego
ocynkowanego typu DfeZn 8 mm, na wspornikach dysiarych na kalenici pod
dachéwk oraz whbijanych do podia.
2. Montazu przewodéw odprowadzaych z drutu odgromowego stalowego
ocynkowanego typu DfeZn 8 mm uatmnego w rurach winidurowych typu RVS 28 na
uchwytach.
3. Montazu uziemienia fundamentowego bedraokynkowan typu FeZn 30x4 mm.
4. Montazu skrzynek zacisku kontrolnego typu GALMAR z twomey sztucznego
na pohczeniach uziemienia z przewodem odprowagzem.
5. Préb i pomiaréw powykonawczych i robot przygotowayah.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.7

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow i wyrobow.
Ogodlne wymagania dotygze materialdw i wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowa
podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Druty i bednarki.

Dla wykonania zwodow poziomych instalacji odgronepwalery stosowa drut stalowy
typu DFeZn fi 8 mm. Na uziemienia powierzchniowiandamentowe nahy stosowd bednark
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ocynkowam o wymiarach i typu FeZn 30x4 mm.

2.3. Osprat, wsporniki dystansowe i skrzynki zacisku kontrolrego.

Dla wykonania instalacji odgromowe] nayestosowdé nastpujacy osprzt, wsporniki
dystansowe i studzienki kontrolne:

- skrzynka zacisku kontrolnego typu GALMAR 200x2@én, z tworzywa,

- wsporniki dystansowe do wbijania krotkie,

- wsporniki dystansowe na kaleajc

- wsporniki dystansowe pod dachayk

- wsporniki z uchwytem bérmibowym,

- zlacza uniwesalne krzpwe,

- ztacza kontrolne.

2.4. Rury instalacyjne winidurowe.

Dla instalacji odgromowej natg stosowa rury winidurowe sztywne, typu RVS 28
na uchwytach typu UZE-28, jako ostony przewodowrodmdzajcych. Rury przeznaczone na
ostony nie mog posiada widocznych gknig¢ i zagniecé. Rury powinny by dostarczone na
plac budowy bezpwednio przed ich wbudowaniem.

2.5. Sktadowanie materiatow.
Wszystkie materiaty i wyroby natg uktad& wedlug poszczegodlnych grup, wietod
I gatunkow w sposob unitiwiajacy dostp do poszczegolnych materiatow.

2.6. Odbioér materiatow na budowie.

Materiaty naley dostarczy¢ na budow wraz ze$wiadectwem jakéci, protokétami
odbioru technicznego, atestami, aprobatami techgiog, deklaracjami zgodroi.
Dostarczone materialy na miejsce budowy halsprawdzé pod wzgédem kompletngci
I zgodndci z danymi producenta.
Nalezy przeprowadz ogledziny dostarczonych materialdw. W razie stwierdaemiad lub
powstania wtpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem naidg podd& badaniom okrdonym
przez Inspektora nadzoru.

2.7. Jaka¢ materiatow.

Wszystkie elementy sktadowe instalacji odgromoweyvinny pod wzgidem jakdci
spetnid wymagania podane w odpowiednich aktach normatytvnyposiada odpowiednie
certyfikaty. Zgodnie z tymi wymaganiami, druty, Ipedki, osprzt, wsporniki, studzienki
kontrolne i rury winidurowe powinny rgilzy innymi spetnia nastpujace warunki:

- nie powinny mié widocznych uszkodzeobudowy, wgnieag peknigg,

- powinny by fabrycznie oznakowane rodzajem materiatu, rggmducenta,

- powinny by oznaczony szeregrednica, przekroj,

- powinny by oznakowane dafprodukcji, obowdzujaca norm.

3. SPRZT.
Do wykonania zamierdZenwestycyjnych wymagany jest nastijacy sprzt:
- samochdd dostawczy 0,9t,
- spawarka elektryczna transformatorowa 500A,
- elektronarzdzia i pozostaty niezluny sprzt techniczny.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne"4pk.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST- 00 ,Wgen&a ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.
5.2.1. Monta wspornikéw dystansowych.

Wsporniki dystansowe przewidziane do mantazwoddéw poziomych instalacji
odgromowej, powinny hy zamocowane do podi@ w sposob trwaty, uwzglniajcy
warunki technologiczne.

5.3. Roboty montaowe.
5.3.1. Monta drutu i rur instalacyjnych:

Rury naley mocowa przy pomocy uprzednio przygotowanych uchwytéw tyhaE,
kotkami rozporowymi. Uchwyty pod rury winidurowe taklane pojedynczo z przygotowaniem
podtaza mechanicznie. Drut odgromowackye przy pomocy typowych zaciskdw uniwersalnych
skrecanych oraz zaciskéw kontrolnych do bednarki. Uzégma poziome tanowe naley
uktada w uprzednio wykonanym wykopie pod fundament, graynocy specjalnych uchwytow.
W zainstalowane rury nalg wciagma¢ za na zainstalowane wsporniki dystansowe hale
zamontowa odpowiednie drut odgromowy po odmierzeniu, wypsa&tniu i uceciu. Podejcia
do skrzynek zacisku kontrolnego wyk@énamocupc bednark na scianie przy pomocy
wspornikéw begrubowych.

5.3.2. Monta osprztu odgromowego i skrzynek zacisku kontrolnego.
Osprat instalacji odgromowej oraz skrzynki zacisku koiriego nalgy mocowa
do podiaa w sposob trwaly, zapewrniay mocne i bezpieczne ich osadzenie.

5.4. Roboty pomiarowe (préby pomontaowe).
Roboty pomiarowe naky wykona& przyradami atestowanymi w zakresie prac
pomiarowych okrédonych w rozdz. 6.2

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Badania przed przypteniem do robét:

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénbhadania jakéci drutu
odgromowego.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot:

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot
w zakresie i z ogtotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowarprzez Inspektora
nadzoru. W szczegdlda kontrola powinna obejmowa
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- sprawdzenie wymiarow przy robotach przygotowayeb,
- utazenie bednarki zgodnie z przepisami i ST,
6.2.3. Badania i préby po motta
Po zaktczeniu robdot naley wykona proby po montas obejmujce badania i
pomiary zabudowanych instalacji. Zakres podsteyetr prob obejmuje:
- pomiar uziemienia i ggtosci obwodow odgromowych.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST- 00 ,Wymigagolne” pkt 7.
Jednostlk obmiarows jest 1 metr utéenia drutu odgromowego, bednarki lub rur instalaygi,
zas dla skrzynek zacisku kontrolnego, osjitz wspornikow i konstrukcji 1 szt. lub 1 komplet.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentadrojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbior robot ulegapych zakryciu umidiwia ocere prawidiowdci montau
i wykonania. Powinien Hy przeprowadzony komisyjnie, w obeéoblnspektora nadzoru
I uzytkownika. Z odbioru robot ulegajych zakryciu naley sporadzi¢ protokot.
Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- utozenie rur instalacyjnych,
- roboty montaowe bednarki przed wykonaniem zasypki i zabetonasvan
fundamentow.

8.3. Odbidr techniczny kacowy.

Odbior techniczny kicowy jest to odbior instalacji po zaktzeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Przy odbiorzenckovym wymagane jest przedinie
nastpujacych dokumentow:

- wszystkich dokumentéw odfmie odbioru robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- wszystkich protokotoéw bada prob po montau,

- Swiadectw jakdéci wydanych przez dostawcow materiatdw i wyrobow,

Przy odbiorze kicowym naley sprawdzt:

- zgodnd¢ wykonania instalacji z DokumentacjProjektowa oraz ewentualnymi

Zzapisami w dzienniku budowy dotycymi zmian i odsfpstw od Dokumentaciji

Projektowej,

- aktualnd¢ Dokumentacji Projektowej i czy wprowadzono wszistkzmiany

I uzupenienia,

- protokoty badai prob pomontaowych.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.
Ogolne zasady ptat§o podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Przepisy zwizane podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 10.
10.1. Normy i inne dokumenty:
1. PN-86/E-05003/01 — Ochrona odgromowa obiektowloldanych. Wymagania
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ogolne.

2. PN-ICE 61024-1:2001 - Ochrona odgromowa obiekidwmdowlanych. Zasady
ogolne.

3. PN-ICE 61024-1-1:2001 - Ochrona odgromowa obiwkbudowlanych. Zasady
0golne. Wybor poziomoéw ochrony dla adzen piorunochronnych.

4. PN-ICE 61024-1-2 - Ochrona odgromowa obiektowdwianych. Zasady ogolne.
Przewodnik B. Projektowanie, montakonserwacja i sprawdzenie adzeh
piorunochronnych.

5. PN-ICE 60364-5-54 Instalacje w obiektach budowdd. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody.

6. BN-83/8836-02-Roboty ziemne. Wymagania i badanzy pdbiorze.
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