Wytyczne techniczne inteligentnego systemu zarzadzania o§wietleniem

Zalacznik do STWIiOR nr 6.

Wymagany parametr

Wymagana wartos¢ parametru

Dowdd spetnienia
wymagania

Wymagania

System sterowania:

1. Pozwala na bezprzewodowe i autonomiczne
sterowanie oprawami oswietleniowymi LED,
sterowanie na poziomie pojedynczej oprawy LED,
grupy opraw, obwoddéw ,oraz wykonywaé okreslone
scenariusze zgodnie z wymogami Zamawiajgcego

a/ wtaczanie i wytaczanie opraw na podstawie czasu
kalendarza dziennego

b/ redukcji mocy pojedynczych opraw oswietleniowych,
grupy opraw , wszystkich opraw

¢/ mozliwos¢ ustawienia réznych parametrow $wiecenia
opraw w ciggu tygodnia z rozréznieniem na dni robocze i
w weekendy

d/ generowanie raportdw zuzycia energii oraz raportow
btedéw,awarii.

e/ system sterowania musi mierzy¢ nastepujace
parametry: napiecie, pobdr mocy, czas Swiecenia

2. Pozwala na zdalng konfiguracje sytemu, zmiane
parametrow poprzez przeglagdarke internetowa.
Interfejs systemu sterowania ma by¢ udostepniany
w postaci aplikacji www, pozwalajacej
na zarzgdzanie oprawami oswietleniowym oraz
scenariuszami $wiecenia, wizualizacjg opraw na
mapie oraz raportowania ich dziatania .

3. Umozliwia podglad biezacych alarméw istatuséw pracy

4. Gwarantuje dostepnos¢ sieci transmisji danych, a co za

tym idzie takze zdalng mozliwos$¢ zarzgdzania oprawa

oswietleniowg poprzez sie¢ transmisji danych przez okres
gwarancji.

5. Wszystkie koszty eksploatacji i prawidtowego
funkcjonowania systemu w okresie gwarancji ponosi
Wykonawca.

6. Oprogramowanie Systemu komunikuje sie z
uzytkownikiem w jezyku polskim. Dostep do
oprogramowania musi by¢ dostepny z dowolnego
mobilnego urzadzenia przenosnego wyposazonego w
dostep do Internetu oraz przeglagdarke internetowa.

7. W celu zagwarantowania bezproblemowej i
dtugoletniej pracy systemu sterowania,
dwukierunkowa komunikacja pomiedzy
sterownikiem oprawy a systemem sterowania

powinna odbywac sie bezposrednio w oparciu o sie¢
z komunikacjg dwukierunkowg sterownika ze stacjg
bazowa — punktem zbiorczym systemu za pomoca fal
radiowych. Z uwagi na rozbudowe systemu
oswietleniowego miasta ( etap 2 ) wymaga sie aby
tacznosé ta byta realizowana w pasmie czestotliwosci
takim samym jakie zastosowano w poprzednim etapie
budowy systemu tj. w pasmie 868MHz.

serwerem / urzgdzenie stacjonarne/ w oparciu o sie¢

Punkty zbiorcze , stacje bazowe muszg sie komunikowaé z

Karta katalogowa,




transmisji danych 2G,3G,4G,LTE, nie dopuszcza sie
komunikacji za pomocg sieci WI-FI.

8.System powinien by¢ przygotowany do obstugico
najmniej 2500 sterownikdw opraw jednoczesnie

9.System powinien gwarantowac wieloletnig dostepnos¢
sieci transmisji danych, a co za tym idzie takze zdalng
mozliwos¢ zarzadzania oprawg o$wietleniowg poprzez
sie¢ minimum 10 lat, bez potrzeby wymiany kontrolera
oprawy.

10. Dostep do oprogramowania musi sie odbywac
szyfrowanym potgczeniem zabezpieczonym logingiem
ihastem

11. System ma by¢ system dopuszczajgcym stosowanie

opraw réznych producentéw

Kontroler/Sterownik

1.Urzadzenie elektroniczne instalowane nazewnatrz
oprawy oswietleniowej LED na zfgczu
Typu NEMA standard ANSI C136.41 umozliwiajace
montaz sterownikdw/kontroleréow bez
ingerencji we wnetrze oprawy .

Gniazdo ma by¢ zamontowane w gérnej czesci oprawy
2.Kontroler powinien zapewni¢ wspotprace z zasilaczem

oprawy oswietleniowej wyposazonym w interfejs

0-10V lub1-10 V lub DALI.

Ma mie¢ wbudowany modut komunikacyjny

pozwalajacy na dwukierunkowg komunikacje z systemem

sterowania,

3.Powinien umozliwia¢ autonomiczng(samodzielng)
prace oprawy takze przy braku komunikacji z
systemem sterowania np. za pomocg zegara
astronomicznego lub inne rozwigzanie

4.Powinien pozwalaé na zdalne, bezprzewodowe
zarzadzanie oprawag, i pokazywac jej lokalizacjena
mapie

5.Powinien raportowac dane energetyczne
charakterystyczne dla danej oprawy np.moc,czas
Swiecenia, prad

6. Ma pracowac w oparciu o sie¢ transmisji danych
Sterownk/Kontroler musi by¢ bezobstugowy, nie
moze byé wyposazony w elementy podlegajace
okresowym wymianom takie jak baterie, akumulatory

7. Ma mie¢ wbudowany modut GPS w celu auto

lokalizacji oraz umozliwienia autonomicznej pracy
zgodnie z zadanym wczesniej harmonogramem




