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WYMAGANIA OGOLNE

WYCIAG Z DOKUMENTACJI



1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT OST
Przedmiotem niniejszego wyciagu z ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogblne
dotyczace wykonania i odbioru robo6t realizowanych w ramach projektu pn. ,Modernizacja

oczyszczalni Sciekéw komunalnych w Szydtowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3;
467/1 oraz 539/3 w obrebie Szydtowiec, gmina Szydtowiec”.

Zakres specyfikacji obejmuje realizacje:

Obiekty nowo projektowane: oznaczone symbolikg B na Projekcie zagospodarowania terenu: -
Etap 1

e B8 - zbiorniki przerdbki — stabilizacji osadu
e B9 - hala gospodarki osadowej
e B17 - uktad podczyszczania wod opadowych
Infrastruktura towarzyszaca :
Rurociggi podziemne kanalizacji sanitarnej, wodociagi, instalacje technologiczne ,
instalacje elektryczne , instalacje sterowania praca urzadzen automatyki
Utwardzenia terenu:
Place manewrowe, chodniki, drogi wewnetrzne,
Oswietlenie terenu

Obiekty rozbudowywane, przebudowywane, adaptowane: oznaczone symbolikg P na Projekcie
zagospodarowania terenu:

e P6 — Budynek prasy osadu — adaptacja instalacji odwaniania osadu z rurociggiem
tymczasowym.

Obiekty do likwidacji: oznaczone symbolikg R na Projekcie zagospodarowania terenu:
o R10 - Zageszczacz osadu — adaptacja zgodnie z projektem technologicznym

W ramach przedsiewzigcia do likwidacji przeznaczone bedq odcinki rurociggow
uzbrojenia podziemnego kolidujace z nowo budowang infrastrukturg oraz obiektami.
Odcinki przeznaczone do wylaczenia z eksploatacji przedstawiono na Projekcie
zagospodarowania terenu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA OST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt.1.1



1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania wspdine dla robét objetych

szczegbtowq specyfikacjg techniczna.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Budowla - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-

uzytkowg

— Dziennik budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie
z obowigzujgcymi  przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen o okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot,

— Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez wykonawce obmiaru rob6t w formie wyliczen,
szkicow iewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegajg
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

— Kosztorys slepy - wykaz robét z podaniem ich iloSci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania,

— Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys $lepy

— Przedmiar robét - nalezy rozumie¢ przez to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t
wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz obliczeniem i podaniem iloSci robét
ustalonych jednostkach przedmiarowych,

— Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z projektem
budowlanym,

— Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

— Inzynier - osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do nadzorowania robot
iwystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe,

— Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii
projektowej,

— Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowej kanalizacji sanitarnej,

— Rysunki - czes¢ projektu budowlanego, ktéra wskazuje lokalizacje, parametry i wymiary
obiektu budowlanego bedacego przedmiotem robét,

— Aprobata techniczna - nalezy rozumie¢ pozytywng opinie wyrobu stanowigcego jego

przydatno$¢ do stosowania w budownictwie,



— Dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonawstwa robot oraz geodezyjnymi

pomiarami powykonawczymi.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy, dokumentacje projektowa i specyfikacje techniczna.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koricowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym
z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddéw lub opuszczerh w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjqg projektowa i ST.
Dane okre$lone w dokumentaciji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
ST i wptynie to na niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERNU BUDOWY

Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy Wykonawca otrzyma od
Zamawiajacego.




W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac W ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dziert i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w ceng umowna.

1.5.5. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowac
zniszczen w Srodowisku naturalnym.

Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczenia przed :

- Zzanieczyszczeniem ciekow wodnych paliwami, olejami, chemikaliami i innymi szkodliwymi
substancjami;

- mozliwoscia powstania pozaru
Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji robot nie moze powodowac
zniszczen w Srodowisku naturalnym.

Zbiorniki materiatow napedowych, olejow i innych szkodliwych dla $rodowiska substancji
powinny byC wykonane i obstugiwane w sposob gwarantujgcy ich nie przedostanie sie do
Srodowiska naturalnego.

Wykonawca powinien przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej, utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy. Maszyny i urzadzenia napedzane silnikami powinny by¢ wyposazone
w urzadzenia zabezpieczajgce przed rozprzestrzenianiem sie iskier.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat robot albo personel Wykonawcy.

1.56. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.



15.7.  OCHRONA WtASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej i prywatne;.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia terenu, ktorych
potozenie bylo wskazane przez Zamawiajgcego lub ich wiascicieli. O zamiarze przystapienia do
robot w poblizu tych urzadzen badz ich przetozeniu, Wykonawca powinien powiadomi¢ wiascicieli
urzadzen i Inspektora Nadzoru.

Uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczonej
Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang
usuniete na koszt Zamawiajgcego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.8. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnoéci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.
1.5.9. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do odbioru koricowego).

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty
w zadawalajacym stanie przez okres realizacji robdt i aby nie zagrazaty bezpieczenstwu ruchu
drogowego i mieszkancow miejscowosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty iurzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do odbioru ostatecznego.

2. MATERIALY

Materiaty przeznaczone do zabudowy winny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie
budowlanym, winny by¢é wykonane wg odpowiednich norm iposiadac wymagane aprobaty
techniczne, atesty i certyfikaty.

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie warunki przechowywana i sktadowania materiatéw
zapewniajgcych zachowanie ich jakosci i przydatno$ci do ich zabudowy. Skladowanie powinno by¢
prowadzone w sposob umozliwiajacy inspekcje materiatow. Miejsca czasowego sktadowania
materiatow powinny by¢ po zakorczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego
stanu. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane, z wykopow na terenie budowy lub zinnych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Eksploatacja zrédet materiatdw



bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze. Materiaty
nieodpowiadajgce wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujq sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robdt, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwo$¢ do robdt
i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatow
beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscu uzgodnionym z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac¢ przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy
ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robé6t i wiadciwo$ci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaC prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjgq projektowa,
Specyfikacjg Techniczng, Programem Zapewnienia Jako$ci, Projektem Organizacji Robét oraz
poleceniami Inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru bedzie podejmowat w sposéb sprawiedliwy
decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoScig robét, oceng jako$ci materiatdw i postepem




robét, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjq projektu i ST oraz dotyczacych
akceptacji wypetnienia przez Wykonawce warunkdéw umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robdt okre$lonych w dokumentaciji projektowej lub przekazanych na pismie
przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce
w wytyczeniu i wykonaniu robét zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez \Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw lub elementdéw robot
bedq oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, projekcie budowlanym i SST, a takze
w normach i wytycznych. Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i wszystkich
materiatow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie
i produkcje materiatow.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI PZJ

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie
rob6t zgodnie z dokumentacijg projektowa, ST.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

— organizacje wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, wykaz o0sdb
odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegoinych elementow robot

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informaciji Inspektorowi nadzoru,

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje



i ilo§¢ Srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania

mieszanek i wykonywania poszczegoinych elementow robot.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robdt.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robé6t z czestotliwoscig
zapewniajacq stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sg okreslone w ST.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robdt ponosi

Wykonawca.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktdre:

1. posiadajg certyfikat, znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie zrozporzadzeniem MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
99/98).

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o Polskg Norma lub
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi SST.

3. znajdujg sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w ustawie o wyrobach budowlanych z dnia 16
kwietnia 2004 r., o wyrobach budowlanych oraz aktach wykonawczych do ustawy,

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.



6.3. DOKUMENTY BUDOWY
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inspektora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

— uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robdt,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw robét,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii
projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed iw trakcie
wykonywania roboét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,



— dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoinych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inspektorowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecers Wykonawcy robét.
(2) Ksiega obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
) protokoty przekazania terenu budowy,
) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot
) protokoty z narad i ustalen,
f) operaty geodezyjne,
g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
h) korespondencje na budowie.
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar rob6t okresla faktyczny zakres wykonanych rob6t w jednostkach ustalonych
w kosztorysie ofertowym i ST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych robét i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.



Obmiar odbywa sie w obecnosci Inspektora nadzoru, wymaga jego akceptaciji, a wyniki obmiaru
musza by¢ wpisane do ksiegi obmiaru.

Obmiary muszg by¢ przeprowadzane przed czesciowym lub konicowym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i w zmianie Wykonawcy rob6t. Obmiar
robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdét bedg
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajq badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czedci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inzyniera.

Jako$c¢ i iloS¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

W przypadku odchylerr od przyjetych wymagan, Inspektor nadzoru ustala zakres robot
poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjgtkowych przypadkach
podejmuje decyzje dokonania potracen.



8.2. ODBIOR CZESCIOWY

Odbiér czesSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3.0DBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.3.1. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartoSci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektora.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci
wykonania robét z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacijg projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew.

uzupetniajgce lub zamienne),



3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiegi obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST
iew. PZJ,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych rob6t wkascicielom urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,Odbidr ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.USTALENIA OGOLNE

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowe;.



Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
= robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
» warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
= warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
=  Kkoszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
= podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i

organizacji ruchu obejmuje:

a) ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu i tymczasowa organizacjg ruchu,

b) opfaty/dzierzawy terenu,

c) przygotowanie terenu,

d) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

e) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,
b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-01 -

ROBOTY POMIAROWE

WYCIAG Z DOKUMENTACJI



1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszego wyciagu ze Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t w ramach projektu pn. ,Modernizacja oczyszczalni Sciekow komunalnych w Szydiowcu,

zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3; 467/1 oraz 539/3 w obrebie Szydtowiec, gmina Szydtowiec”.

Zakres specyfikacji obejmuje realizacje:

Obiekty nowo projektowane: oznaczone symbolikg B na Projekcie zagospodarowania terenu: - Etap 1

e B8 - zbiorniki przerdbki — stabilizacji osadu

e B9 - hala gospodarki osadowe;j

e B17 - uktad podczyszczania wod opadowych
Infrastruktura towarzyszaca :
Rurociggi podziemne kanalizacji sanitarnej, wodociggi, instalacje technologiczne , instalacje
elektryczne , instalacje sterowania praca urzadzer automatyki
Utwardzenia terenu:
Place manewrowe, chodniki, drogi wewnetrzne,
Oswietlenie terenu

Obiekty rozbudowywane, przebudowywane, adaptowane: oznaczone symbolika P na Projekcie
zagospodarowania terenu:
e P6 - Budynek prasy osadu — adaptacja instalacji odwaniania osadu z rurociggiem tymczasowym.

Obiekty do likwidacji: oznaczone symbolikg R na Projekcie zagospodarowania terenu:
e R10- Zageszczacz osadu — adaptacja zgodnie z projektem technologicznym

W ramach przedsiewziecia do likwidacji przeznaczone bedq odcinki rurociggdw uzbrojenia
podziemnego kolidujace z nowo budowang infrastrukturg oraz obiektami. Odcinki przeznaczone do
wytgczenia z eksploatacji przedstawiono na Projekcie zagospodarowania terenu.

Specyfikacja obejmuje
e Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy punktow
wysokos$ciowych,
e (Geodezyjne wyznaczenie obiektdw budowlanych w terenie,
e Czynnosci geodezyjne w toku budowy, w tym m.in. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie reperdw roboczych,



e Ustabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odzyskanie i ewentualne odtworzenie

e Czynno$ci geodezyjne po zakonczeniu budowy,

e Opracowanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej z naniesieniem na mape zasadniczg

| zarejestrowanie jej.

1.2. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z punktem ST-00 ,Wymagania Ogdlne”. Okre$lenia podane
w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami

Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWIOR) i postanowieniami Kontraktu.

2. Wymagania dotyczace Materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace Materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00 Wymagania Ogdine
punkt 2. Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy beda stosowane pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50m. Pale drewniane umieszczone poza
granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, bedq miaty $rednice od 0,15m do 0,20m
i dtugos¢ od 1,50m do 1,70m. Do stabilizacji pozostatych punktow bedq stosowane paliki drewniane $rednicy od
0,05m do 0,08m i dtugosci okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe Srednicy Smm

i dtugosci od 40mm do 50m. Paliki ,Swiadki” powinny mieé diugo$é okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdine. Wykonawca powinien dysponowac

sprzetem pomiarowym odpowiednim do wymagar Robét.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych bedzie stosowany nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,

e dalmierze,

o tyczki,

o faty,

e tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych bedzie gwarantowat uzyskanie wymaganej

doktadnosci pomiaru. Sprzet geodezyjny Wykonawcy podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.



4. Srodki transportu

Wymagania Ogdlne dotyczace Srodkéw transportu podano w ST-00 Wymagania Ogoline.

5. Wykonanie Robét

Wymagania ogdlne dotyczace wykonania Robét podano w ST-00 Wymagania Ogélne.

5.1. Geodezyjne wyznaczenie obiektow w terenie

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezg wszelkie prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji rob6t zgodnie
z ponizszymi wytycznymi. Roboty opisane w punkcie powyzej nalezy wykona¢ zgodnie z ustawg Prawo
geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 (wraz z pozniejszymi zmianami) oraz aktami wykonawczymi
oraz WZ. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego
wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty, ktore bazujqg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera. Punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg
byC zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢é zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest

odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét.

5.2. Wytyczenie tras i obiektow

Trase projektowanych obiektow wytyczy¢ na podstawie planu zagospodarowania terenu. Przed przystapieniem
do robdt Wykonawca uzyska dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.
W oparciu 0 uzyskane materiaty Wykonawca powinien ponownie przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe moga by¢ wykonane przez osoby posiadajgce
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien aktualizowa¢ rzedne terenu i nie opieraC si¢ na
rzednych okre$lonych w dokumentaciji projektowej. Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie
moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny
i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢

zaakceptowane przez Inzyniera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez \Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang

one odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicq
rob6t ziemnych. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét
zwigzanych z wykonaniem trasy rurociggu i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢
punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg
doktadnoscia, aby Sredni bfad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng
W nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,

zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. Tyczenie

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne uzyskane przez
Wykonawce, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej
w dokumentacji projektowej. Tyczenie wykona¢ w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi

trasy w stosunku do dokumentaciji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjq projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi
wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ miedzy palikami nalezy dostosowaé do

uksztattowania terenu oraz geometrii.



5.6. Wyznaczenie potozenia przedmiotu kontraktu
Dla kazdego z obiektow budowlanych bedacych przedmiotem wykonania nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w

terenie poprzez:

e wytyczenie osi obiektu,

e wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie obiektu.

6. Kontrola jakosci

Wymagania ogélne dotyczace Kontroli jako$ci Robot podano w ST-00 Wymagania Ogdlne pkt 6. Kontrole
jakosci Robot opisanych w punkcie nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreSlonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. oraz zgodnie z zatwierdzonym przez Inzyniera

Planem Zapewnienia Jakosci.
7. Przedmiar i obmiar robot

Ogdlne zasady podano w ST-00 Wymagania Ogélne. Roboty nie podlegajg odrebnej zaptacie i uwaza sie, ze sg

ujete w Cenach Jednostkowych tych elementéw robét, dla ktérych sg niezbedne do prawidtowego wykonania.

8. Odbior Robét

Ogdlne wymagania dotyczace Odbioru Robot podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” punkt 8.

8.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
W przypadku wystapienie rob6t zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu odbior zostanie dokonany zgodnie
z punktem 8.1 ST-00 ,Wymagania ogoine”.

Ponadto proces odbioru bedzie obejmowat:

e podioze gruntowe pod fundamenty konstrukcji lub nasyp,
e dno wykopu przygotowane do wykonania podtoza przewodu,

e sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robot ziemnych.

8.2. Proby Koricowe

W ramach Prob koricowych nalezy wykona¢ w szczegdlnosci:

e zageszczenie poszczegolnych warstw gruntéw w nasypie lub zasypki.
e sprawdzenie wykonania wykopdw, nasypow i zasypow pod wzgledem wymaganych parametrow

wymiarowych i technicznych,



sprawdzenie dokumentacji powykonawczej w zakresie kompletnosci i uzyskanych wynikéw badan
laboratoryjnych,

przeprowadzenie ewentualnych badarn dodatkowych.

9. Rozliczenie Robot

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 Wymagania Ogélne. Roboty pomiarowe, jesli nie

stanowig wyodrebnionej pozycji Przedmiaru Robot, nie podlegajg odrebnej zaptacie i uwaza sie, ze sg ujete

w Cenach Jednostkowych tych elementéw robét, dla ktdrych sg niezbedne do prawidtowego wykonania. (np.:

winny by¢ uwzglednione w cenie jednostkowej wykonania instalacji liniowych).

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykonac zakres robot wymieniony w p. 1.2 niniejszej ST zgodnie z wymaganiami

ST i Dokumentacji Projektowej. Odpowiednia Cena jednostkowa i zakres wykonanych wszelkich robét, dla

ktérych niezbedne jest wykonanie prac objetych niniejszg ST, obejmuje m.in.:

nabycie map,

pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt,

wytyczenie obiektow budowlanych w terenie

wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrony ich przed zniszczeniem i oznakowaniem utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

biezacq obstuge geodezyjna,

inwentaryzacja powykonawcza z naniesieniem na mape zasadniczg i zarejestrowanie jej zgodnie
z wymaganiami podanymi w ST,

naniesienie zinwentaryzowanych kolizji i innych istotnych szczegotow zagospodarowania, nie
wykazanych w dokumentach przekazanych przez Zamawiajgcego, a w szczegolno$ci branzowego

uzbrojenia podziemnego wskazanego lub odkrytego w trakcie Robdt.



10. Przepisy zwigzane

e Ustawa z 17-05-1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. 2021 poz. 1990 z p6zn. Zmianami, akt
posiada tekst jednolity),

e Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

e Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

¢ Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

¢ Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

e Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

e Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

¢ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

e Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

e Wytyczne techniczne G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK 1998
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszego wyciggu ze specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t przygotowawczych, ktére zostang wykonane na podstawie projektu ,,Modernizacja oczyszczalni $ciekéw
komunalnych w Szydiowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3; 467/1 oraz 539/3 w obrebie
Szydtowiec, gmina Szydtowiec”.

Zakres specyfikacji obejmuje realizacje:

Obiekty nowo projektowane: oznaczone symbolikg B na Projekcie zagospodarowania terenu: - Etap 1

e B8 - zbiorniki przerdbki — stabilizacji osadu

e B9 - hala gospodarki osadowe;

e B17 - uktad podczyszczania wod opadowych
Infrastruktura towarzyszaca :
Rurociggi podziemne kanalizacji sanitarnej, wodociggi, instalacje technologiczne , instalacje
elektryczne , instalacje sterowania praca urzadzen automatyki
Utwardzenia terenu:
Place manewrowe, chodniki, drogi wewnetrzne,
Oswietlenie terenu

Obiekty rozbudowywane, przebudowywane, adaptowane: oznaczone symbolika P na Projekcie
zagospodarowania terenu:
e P6 - Budynek prasy osadu — adaptacja instalacji odwaniania osadu z rurociggiem tymczasowym.

Obiekty do likwidacji: oznaczone symbolikg R na Projekcie zagospodarowania terenu:
e R10 - Zageszczacz osadu — adaptacja zgodnie z projektem technologicznym

W ramach przedsiewziecia do likwidacji przeznaczone bedq odcinki rurociggdw uzbrojenia
podziemnego kolidujgce z nowo budowang infrastrukturg oraz obiektami. Odcinki przeznaczone do
wytgczenia z eksploatacji przedstawiono na Projekcie zagospodarowania terenu.

1.2.  Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu wykonanie
wszystkich rob6t ziemnych przewidzianych do wykonania w niniejszym kontrakcie. Ustalenia zawarte w niniejszej
ST obejmujgq wymagania szczegotowe dla rob6t ziemnych ujetych w pkt.1.3.



1.3.  Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét ziemnych.

Roboty ziemne obejmuja;
roboty przygotowawcze (tyczenie obiektow usuniecie humusu, wykonanie drog tymczasowych, wykopy
obiektowe, wykopy liniowe dla instalacji i sieci, podsypki i zasypki, zasypki, zasypywanie wykopow i dotdw,
zabezpieczenie wykopow, odwodnienie wykopow

1.4.  Okreslenia podstawowe

Wykopy - doty szeroko- i wasko- przestrzenne dla fundamentow, lub liniowe dla urzadzen instalacji podziemnych.
Przekopy - wykopy podtuzne otwarte torow komunikacyjnych, sptawnych i melioracyjnych.
Ukopy - miejsca poboru ziemi z ktorych wydobyta ziemia zostaje uzyta do budowy nasypow lub wykonania
zasypow, za$ sam ukop pozostaje bezuzyteczny.
Wykopy jamiste - oddzielne wykopy ze skarpami, gtebsze od 1,0 m, o powierzchni dna do 2,25 m przy wykonaniu
recznym i 9,00 m przy wykonywaniu wykopu sposobem mechanicznym.
Nasypy - uzytkowe budowle ziemne wznoszone od poziomu terenu wzwyz w ktdrych grunt jest celowo
zageszczony.
Odktad - grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopu ztozony w okreslonym miejscu bez przeznaczenia uzytkowego
lub z przeznaczeniem do pdzniejszego zasypania wykopu.
Plantowanie terenu - wyréwnanie terenu do zadanych projektem rzednych, przez $ciecie wypukto$ci i zasypanie
wgtebien o wysokosci do 30 cmi przy przemieszczaniu mas ziemnych do 50 m .
Obrobienie z grubsza (z doktadno$cig do £10 cm) lub na czysto (z doktadno$cig do + 5 cm) powierzchni - reczne
obrobienie powierzchni skarp, korony, lub dna wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu, okre$lona wg wzoru: Is = Pd /
Pds
gdzie:
Pd -gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),
Pds. -maksymalna gestoS¢ objetoSciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona
w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu, stuzgca do
oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych.
Wskaznik roznoziarnistodci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntow niespoistych okreslona wg
wzoru:
U=d60/d 10
gdzie:
d 60 - $rednica oczka sita, przez ktdre przechodzi 60% gruntu (mm),
d 10 - $rednica oczka sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu (mm).
Pozostate okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne zobowigzujagcymi odpowiednimi normamii ST-K 00
,Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnos¢ z Kontraktem,

wymaganiami ST i poleceniami Inzyniera. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga
akceptacji Inzyniera.
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Wykonawca przed rozpoczeciem rob6t wykona obliczenia Scianek szczelnych dla odwodnienia wykopow
dla przyjetej technologii wykonania robot.

2. MATERIALY | SKLADOWANIE

21.  Grunty do wykonania warstwy filtracyjnej

Do wykonania podktadu nalezy stosowac pospotki zwirowo — piaskowe.
Wymagania dotyczace pospotek:

zawarto$¢ frakcji pytowej do 2%,

zawarto$¢ czastek organicznych do 2%.

2.2.  Grunty do zasypania dotéw i wykopow
Do zasypywania dotéw i wykopdw oraz wymiany gruntu w wykopie nalezy uzy¢ gruntu przepuszczalnego
0 parametrach podanych dale;j.

Zasypywanie wykopow gruntem rodzimym jest niedopuszczalne, gdyz nie spetnia on wymagan gruntu
zasypek. Dopuszcza sie zasypywanie gruntem rodzimym tylko pod warunkiem, ze bedzie to grunt niespoisty
0 wiasciwosciach podanych w punkcie 2.3

Do wykonywania zasypki (zasypka konstrukcyjna) oraz wymiany gruntdw mozna stosowac tylko grunty
niespoiste okreslone w projekcie lub o nastepujacych wiasciwosciach: dobrej zageszczalnosci, o wskazniku
réznoziarnistosci ,U” nie mniejszym niz 4 (zwiry) lub 5 (pospdtki i piaski), dobrej wodoprzepuszczalno$ci,
0 wspdtczynniku wodoprzepuszczalnosci ,k” nie mniejszej niz 8 (m/dobg).

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00 Wymagania ogélne.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania BHP.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscig

korzystania ze sprzetu do:

e odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki,
e fadowarki, itp.),

e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki,
e rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

Sprzet do zageszczenia nalezy dobra¢ w zaleznosci od rodzaju gruntow. Sprzet taki powinien by¢
zatwierdzony przez Inzyniera.

4, TRANSPORT

Srodki transportu  wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spefnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym. Ogolne wymagania dotyczace
$rodkéw transportu podano w ST - 00 Wymagania ogdlne.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym w kontrakcie.
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Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wydajno$¢ Srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do  urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Uzyte przez Wykonawce do wykonania robot Srodki transportu muszg by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST- 00 Wymagania ogélne. W trakcie
prowadzenia rob6t ziemnych nalezy stosowac sie do postanowieri norm PN-B-10736, PN-B-06050.

W warunkach ruchu pieszego nalezy przewidzie¢ przykrycie wykopu pomostami z bali dla przejscia.

Wykop powinien by¢ zabezpieczony barierkg o wys. 1,1 m, a w nocy oSwietlony Swiattlami
ostrzegawczymi.

Wykopy nalezy prowadzi¢ zgodnie z Projektem organizacji i technologii robdt, zaproponowanym przez
Wykonawce i przediozonym do zatwierdzenia Inzynierowi wraz z Programem Robét. Dokumenty te bedg
uwzgledniaty wszystkie warunki w jakich wykonywane bedg roboty ziemne.

Nalezy instalowa¢ bezpieczne zejscia do wykopéw — wejscie po drabinie do wykopu powinno by¢ wykonane
z chwilg osiagniecia gtebokosci wiekszej niz 1,0 m w rozstawie max 20,0 m.

5.2.  Zakres wykonania robot
5.2.1. Wykopy

Wykonawca przed rozpoczeciem rob6t dokona ponownej weryfikacji potozenia kabli, instalacji i innych
struktur podziemnych.

Nie wolno dopusci¢ do zalania wykopéw wodami opadowymi i uplastycznienia sie gruntow gliniastych. Zaleca
sie prowadzenie robdt ziemnych w okresie o spodziewanych najmniejszych opadach atmosferycznych. Czas
wykonywania rob6t budowlanych w wykopach sprowadzi¢ organizacyjnie do minimum, a po ich zakonczeniu
wykopy wypetni¢ gruntem.

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego tj. wszelkiego rodzaju kabli i przewoddw wodociggowych oraz
kanalizacyjnych nie dopuszcza sie prowadzenia prac ziemnych przy uzyciu sprzetu mechanicznego. Wszystkie
istniejgce instalacje kolidujace z projektowanymi obiektami i instalacjami nalezy odkopac i zabezpieczy¢ na
dtugosci minimum 1,5 m od skrzyzowania mierzac prostopadle do osi prowadzonej instalacji

W wykopach ze skarpami 0 nachyleniu bezpiecznym nalezy przestrzegaC nastepujacych zasad: w pasie
terenu przylegajacym do gornej krawedzi skarpy na szeroko$ci rdwnej 3-krotnej gtebokosSci wykopu powierzchnia
powinna mie¢ odpowiednie spadki umozliwiajace fatwy odptyw wdd od krawedzi wykopu naruszenie stanu
naturalnego gruntu na powierzchni skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe powinno by¢é usuwane
z zachowaniem bezpiecznych nachylen w kazdym punkcie skarpy, stan skarpy nalezy sprawdzi¢ okresowo
w zalezno$ci od wystepowania czynnikow niekorzystnych (silne opady deszczu).Wykopy bedg wykonywane do
okreslonej gtebokosci mechanicznie a dna wykopu recznie.

Do wykonania powierzchni wykopu budowlanego w jednorodnych i spoistych gruntach nalezy zastosowac
gtadkie topaty koparki. Jesli w wyniku zaniedbania lub z innego powodu wykonawca wykona wykopy gtebiej niz
zostato to okreslone, lub jezeli spowoduje rozluznienie gruntu w obszarze wysoko$ci posadowienia, nie bedzie
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mogt zgtaszac roszczenia o wynagrodzenie za przywrdcenie pierwotnego zageszczenia utozenia. W wilgotnych
gruntach tego rodzaju powierzchnia nie moze by¢ zgeszczona pozniej zeby zapobiec zmigkczeniu bedzie on
musiat zasypac powstate przegtebienia wtasciwymi materiatami w sposdb zaaprobowany przez Inzyniera.

Pionowe sciany wykopow od strony obiektow istniejacych nalezy zabezpieczy¢ stalowymi ksztattownikami
szalunkowymi przed osuwaniem sie gruntu.

W czasie trwania wykopow stopien nachylenia bedzie utrzymywany w taki sposob aby umozliwi¢ staty odptyw
wody. Jesli pojawig si¢ taki wskazania, zainstalowane zostang tymczasowe rowy odwadniajace w celu zmiany
biegu wody powierzchniowej, ktéra moze utrudnic prace.

W przypadku przegtebienia wykopdw ponizej przewidzianego poziomu, a zwtaszcza ponizej projektowanego
poziomu posadowienia nalezy porozumiec sie z Inzynierem celem podjecia odpowiednich decyzji.

Tolerancje wykonywania wykopow 15 cm dla wykopdw o szerokosci dna wiekszej niz 1,5 m,

5.21.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi.

Przed przystagpieniem do wykonania wykopdw nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z danymi
w dokumentacji projektowej. W tym celu nalezy wykona¢ pobiezny kontrolny pomiar sytuacyjno-wysoko$ciowy.
Wszelkie odstepstwa w tym zakresie, od dokumentacji powinny by¢ wpisywane w dzienniku budowy.
W przypadku istotnych rozbieznosci nalezy o tym fakcie zawiadomi¢ Inzyniera w celu podjecia odpowiednich
dziatan.

5.2.1.2. Sprawdzenie zgodnosci istniejacych warunkéw gruntowo-wodnych z dokumentacja
projektow

Po wykonaniu wykopu nalezy dokona¢ jego odbioru, ktory powinien potwierdzi¢ zgodno$¢ przyjetych
w projekcie warunkow gruntowych w poziomie posadowienia z rzeczywistymi. Stwierdzenie rzeczywistych
warunkow gruntowych powinno by¢ wpisywane w dzienniku budowy.

W przypadku stwierdzenia wystepowania innych gruntow, mogacych mie¢ wptyw na przyjete rozwigzania
projektowe w zakresie posadowienia obiektu, nalezy o tym fakcie zawiadomi¢ Inzyniera w celu podjecia
odpowiednich dziatan.

5.2.1.3. Zabezpieczenie skarp wykopow

Statecznos¢ wykopu powinna by¢ zabezpieczona przez:

e zastosowanie odpowiedniego oszalowania wykopow o $cianach pionowych;

e utrzymanie odpowiedniego kata nachylenia $cian wykopdw ze skarpami.

o jesli wzdtuz wykopu odbywa sie komunikacja, to powinna by¢ zastosowana odpowiednia
e obudowa. Warunek taki powinien by¢ réwniez spetniony, jesli w obrebie klina odtamu $cian
e wykopu okreslonego wg PN-B-10736 znajdujq sie fundamenty budowli posadowionej
e powyzej dna wykopu.

e wydobywany grunt powinien by¢ sktadowany po jednej stronie wykopu lub wywieziony na
e Wyznaczone miejsce.
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5.2.2. Warstwy filtracyjne, podsypki, nasypy

Wykonawca moze przystapi¢ do uktadania podsypek i warstw filtracyjnych po uzyskaniu zezwolenia
Inzyniera, potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

5.2.3. Zasypki

Wykonawca moze przystapic do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera,
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania Ogolne”.

6.1.  Wykopy
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakoriczeniu powinny obejmowac:

e zgodno$¢ wykonania robo6t z dokumentacia,

e sprawdzenie rzednych dna wykopu (tolerancja rzednych dna wykopéw 2 c¢m),
o prawidtowo$¢ wytyczenia robdt w terenie,

e przygotowanie terenu,

e rodzaj i stan gruntu w podtozu,

e wymiary wykopdw

o stateczno$ci skarp, zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.

6.2. Wykonanie podktadéw, nasypow i zasypki
Sprawdzeniu podlega:

e przygotowanie podioza,

e rodzaj uzytego materiatu,

e grubos¢ i rbwnomiernos¢ warstw,
e sposob i jakoS¢ zageszczenia.

Przy sprawdzaniu jakosci wykonania zasypek konstrukcyjnych i nasypow szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:

e badania przydatnosci gruntow przeznaczonych na zasypke i nasypy
e badania zageszczenia wykonywanej zasypki i nasypow

6.3.  Badania przydatnosci gruntow przewidzianych na zasypke i nasypy
Badanie przydatnosci gruntu do zasypki wykopow nalezy przeprowadzi¢ na probkach pobranych z kazdej partii
przeznaczonej do wbudowania, pochodzacej z nowego zrodta,

W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wiasciwosci:

e skiad granulometryczny wg PN-B-04481,

e zawarto$¢ czesci organicznych wg PN-B-04481,

e wilgotno$¢ naturalng wg PN-B-04481,

e wilgotno$¢ optymalng i maksymalng

e gestoSc objetosciowg szkieletu gruntowego wg PN-B-04481,
e kapilarno$¢ bierng wg PN-B-04493,

e wskaznik piaskowy wg BN-8931-01.
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6.4. Badanie kontrolne prawidlowosci wykonania zasypki i nasypow
Badania kontrolne prawidtowo$ci wykonania poszczegdlnych warstw zasypki polegajg na sprawdzeniu: grubosci
kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczeniu.

e prawidtowosci rozmieszczenia gruntdw o rdznych wtasciwosciach w nasypie,

e odwodnienie kazdej warstwy,

e grubosC kazdej warstwy i jej wilgotno$¢ przy zageszczeniu, badania nalezy

e nadania spadkow warstwom gruntow spoistych,

e przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntow w okresie deszczow i mrozow.

6.5.  Sprawdzenie zageszczenia zasypki i nasypow
Sprawdzenie zageszczenia polega na skontrolowaniu zgodnosci warto$ci wskaznika zageszczenia Is z warto$cig
podang w projekcie danego obiektu lub stosunku modutow odksztatcenia.

1. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 00 , Wymagania ogdine”.
- Dla wykonania wykopdw jednostkg obmiarowg jest — m

- Dla wykonania podkopdw i nasypow jednostkg obmiarowa jest —m

- Dla wykonania zasypek jednostkg obmiarowa jest — m

- Dla transportu gruntu jednostkg obmiarowa jest — m,

llo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera
i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST- 00 Wymagania ogdlne. Ogolne zasady i wymagania
dotyczace odbioru rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania Ogdlne”.

Odbior robdt ziemnych wykonywany jest w/g zasad przewidzianych dla odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu. Odbiorowi podlega wykonanie i zasypanie kazdego wykopu dla obiektdw, robdt lub instalacji
przewidzianej Kontraktem, jak réwniez nasypu .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne zasady i wymagania dotyczace ptatno$ci za wykonane Roboty podano w ST- 00 ,Wymagania Ogéine”

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy

PN-B-10736 Roboty ziemne—Wykopy otwarte—Warunki techniczne wykonania

PN-B-06050 Geotechnika—Roboty ziemne—Wymagania ogoine

PN-B-02481 Geotechnika—Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar

PN-B-04481 Grunty budowlane—Badania prébek gruntu

PN-B-02481 Geotechnika—Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050 Geotechnika—Roboty ziemne—Wymagania ogoine

PN-EN 1997-2 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne—Cze$¢ 2. Rozpoznanie i badanie podtoza
gruntowego

10 PN-B-04481 Grunty budowlane—Badania prébek gruntu

11 PN-S-02205 Drogi samochodowe—Roboty ziemne—Wymagania i badania
12 PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych—Scianki szczelne

OO N P~ -~
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ST-03 -

ROBOTY KONSTRUKCYJNO-BUDOWLANE

WYCIAG Z DOKUMENTACJI
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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszego wyciggu ze specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt konstrukcyjno-budowlanych, ktére zostang wykonane na podstawie projekiu ,Modernizacja oczyszczalni
sciekow komunalnych w Szydiowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3; 467/1 oraz 539/3
w obrebie Szydtowiec, gmina Szydtowiec”.

1.2.  Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
wszystkich robét ziemnych przewidzianych do wykonania w niniejszym kontrakcie. Ustalenia zawarte w niniejszej
ST obejmujgq wymagania szczegdtowe dla robot konstrukcyjno-budowlanych ujetych w pkt.1.3.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét konstrukcyjno-budowlanych.

Zakres specyfikacji obejmuje realizacje:

Obiekty nowo projektowane: oznaczone symbolikg B na Projekcie zagospodarowania terenu: - Etap 1

e B8 - zbiorniki przerdbki — stabilizacji osadu

e B9 - hala gospodarki osadowe;

e B17 - uktad podczyszczania wod opadowych
Infrastruktura towarzyszaca :
Rurociagi podziemne kanalizacji sanitarnej, wodociggi, instalacje technologiczne , instalacje
elektryczne , instalacje sterowania praca urzadzen automatyki
Utwardzenia terenu:
Place manewrowe, chodniki, drogi wewnetrzne,
Oswietlenie terenu

Obiekty rozbudowywane, przebudowywane, adaptowane: oznaczone symbolika P na Projekcie
zagospodarowania terenu:
e P6 - Budynek prasy osadu — adaptacja instalacji odwaniania osadu z rurociggiem tymczasowym.

Obiekty do likwidacji: oznaczone symbolikg R na Projekcie zagospodarowania terenu:
e R10 - Zageszczacz osadu — adaptacja zgodnie z projektem technologicznym

W ramach przedsiewziecia do likwidacji przeznaczone bedq odcinki rurociggéw uzbrojenia
podziemnego kolidujace z nowo budowang infrastrukturg oraz obiektami. Odcinki przeznaczone do
wytgczenia z eksploatacji przedstawiono na Projekcie zagospodarowania terenu.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i okre$leniami zawartymi w ST-00-Wymagania ogdine.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ robdt z Dokumentacjg
Projektowg ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00-Wymagania ogdine.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robot konstrukcyjno — budowlanych nalezy stosowa¢ zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg opisem technicznym i rysunkami.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”. Przy prowadzeniu
prac konstrukcyjno-budowlanych wykonawca powinien wykaza¢ mozliwo$¢ wykorzystania odpowiednich maszyn
i urzadzen.

4, TRANSPORT
41. Ogodlne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robdt i wkasciwosci przewozonych materiatdw. Liczba $rodkéw transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami
Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”. Transport
materiatbw budowlanych nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami przepisow transportu drogowego
| bezpieczenstwa tadunku. Do transportu materiatow nalezy uzy¢ nastepujacych srodkow transportu:

* samochody skrzyniowe,

* samochody do 3,5t

» samochody powyzej 3,5 t,

* naczepy kontenerowe uniwersalne,
» samochody ciezarowe,

» tadowarki,

« widlaki

* koparko — ladowarki

* inne nie wymienione,

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedg spetniac wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw na koszt Wykonawca bedzie usuwaé na
biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonywania robot podano w ST-00. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z umowg oraz za jako$¢ wykonywanych robot.

5.2.  Warunki przystapienia do robét

Przed przystgpieniem do wykonywania robot nalezy sprawdzi¢, prawidtowo$¢ zastosowanych
w dokumentacji rozwigzan projektowych.

5.3.  Warunki przystapienia do robét

W warunkach technicznych wykonania robdt. Wykonawca jest zobowigzany w szczegoinosci do
przestrzegania wymienionych wymogow:

a) wykonania prac zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wiedzy technicznej oraz przepisami BHP i PPOZ

b) Prowadzenia prac i rob6t budowlanych podczas pory dzienne;j,

c) Zabezpieczenia pracownikow zatrudnionych przy pracach oraz robotach budowlanych w sprzet ochrony
osobistej, a przy pracach na wysokosci w szelki bezpieczenstwa,

d) Przemieszczania materiatow budowlanych jedynie po wytyczonych trasach,

e) Biezacego kontrolowania przez kierownika robot jakosci wykonanych robét,

f) Prowadzenia prac oraz rob6t budowlanych wytgcznie w uzgodnionym z Inspektorem nadzoru obszarze.

Zakres specyfikacji obejmuje realizacje:

+ Obiekty nowo projektowane: oznaczone symbolika B na Projekcie zagospodarowania
terenu: - Etap 1

B8 - zbiorniki przerébki - stabilizacji osadu
W skfad obiektu B8 wchodzi B8.1 —HID- Higenizator oraz B8.2. — MGP, MGD — Magazyn dezintegratu i produktu.

Niedopuszczalna jest zmiana gabarytéw zbiornikéw, a w szczegélnosci Srednicy wewnetrznej
ptaszcza zbiornikow.
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Srodowisko korozyjne

Obcigzenia:
- ciezar wtasciwy Sciekow przyjeto w wysokosci [f = 10,50 kN/m3 ze wspétczynnikiem
obcigzenia if=1,1
- gestos¢ objetosciowa gruntu 01=18,0 kN/m3

- wartosci wspdtczynnikow obcigzenia

dla konstrukciji zelbetowych f=1,35
dla gruntdéw rodzimych f=1,35
dla gruntéw nasypowych f=1,35

- wspotczynnik bocznego rozporu gruntu:
dla gruntow rodzimych k=0,33
dla gruntéw nasypowych k=0,567
- obcigzenie uzytkowe naziomu przy zbiorniku  p = 5,0 kN/m?

Dla zabezpieczenia pretow zbrojenia przed korozjag w projekcie przewidziano ochrong materiatowo-
strukturalng zaktadajac minimalny stopien wodoszczelno$ci betonu W8 i mrozoodpornosci F150. Konstrukcje
obliczono na rysoodporno$¢ min. 0,1 mm.

W $Scianach przyjeto grubo$¢ otulin pretdw zbrojenia min. 4 cm. W plycie dennej przyjeto grubo$¢ otulin
pretdw zbrojenia min. 5 cm. Dla osiggniecia technologicznej szczelnosci betonu przyjeto beton C30/37 o klasie
ekspozycji XA2 + XD2 + XC4:

— dobdr kruszywa mineralnego nienasigkliwego wg krzywej przesiewu dla betondw szczelnych,

— wskaznik w/c < 0,50,

— zastosowanie cementu w ilosci min. 320 kg/m3 — cement hutniczy CEM III/A 32.5 NW/NA — cement
niskokaloryczny i wolnowigzacy,

— agresywnos¢ Srodowiska XA2 + XD2 + XC4.

Zewnetrzne Sciany bioreaktora stykajace sie z ziemig nalezy zabezpieczy¢ izolacjq przeciwwodng sktadajacq
sie z warstwy gruntujacej roztworu ponaftowego asfaltu oraz asfaltowego lepiku. Szczegdty nanoszenia wg
instrukcji wybranego producenta. Zabezpieczenie antykorozyjne poprzez malowanie $cian zewnetrznych i
wewnetrznych.

Dodatkowe informacje:

Zbiorniki nalezy wykona¢ w wykopie otwartym. Przejscia szczelne rurociggdw technologicznych przez $ciany
wg projektu technologicznego. Szczegdty wedtug czesci rysunkowej. Wszystkie elementy stalowe wyposazenia
technologicznego zbiomikdw opracowano w projekcie technologicznym. Zbiorniki czesciowo sg obsypane
gruntem, czesciowo odstoniete. Obcigzenie od urzadzen technologicznych, ktdre oddziatuje na pojedynczy
zbiornik jako obcigzenie state wynosi odpowiednio B8.1 ok. 5000 kg odpowiednio B8.2 ok. 7000 kg (nie
uwzgledniajace ciezaru objetosciowego od Sciekow):
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Opaska chodnikowa
Wokdt obiektéw w miejscach nieutwardzonych nalezy wykona¢ opaske odwadniajacg (szerokosci 1,20 m),
0 uktadzie warstw jak nizej:

= Kkostka brukowa, betonowa, grubosci 6 cm,
= podsypka piaskowa, grubosci 20 cm.

Obrzeze  betonowe o  wymiarach 30 x 8cm  nalezy wykonaé  na  podsypce
cementowo — piaskowej grubo$ci 3cm oraz na tawie betonowej z betonu C12/15.

Rozwigzania konstrukcyjne
Obiekt B 8.1 zaprojektowany w konstrukcji zelbetowej wylewanej. Przekr¢j cylindryczny Cylindryczna $ciana
zamocowana jest w dnie i wolnopodparta pod stropem.

Ptyta denna zbrojenie pretami.

Prety obwodowe w ptaszczu bioreaktora taczy¢ mijankowo, tak zeby w jednym przekroju nie taczyto sie
wiecej niz 6 pretow. Przesuniecie potaczen powinno wynosi¢ co najmniej diugo$¢ zaktadu.

W przerwie roboczej miedzy potaczeniem pityty dennej ze Sciang przewidziano tasmy uszczelniajgce
szerokosci okoto 16cm, ocynkowane powlekane $rodkiem wchodzacym w reakcje z zaczynem cementowym
zapewniajgce szczelno$¢ takze podczas przemieszczania sie konstrukcji. PrzejScia przez ptaszcz zbiornika
szczelne tancuchowe wykonane przez nawiercanie.

Materiaty:
— beton konstrukcyjny szczelny klasy C 30/37 W 8 F 150.
— Stal zbrojeniowa gatunku A-IlIN RB 500W/BSt500S - Q.T.B.
Beton konstrukcyjny powinien by¢ gestoplastyczny i wibrowany mechanicznie.
Pielegnacja betonu zgodnie z wymaganiami normy PN-63/B-06251.
W okresie pielegnacji betonu nalezy:

a) chroni¢ odstoniete powierzchnie przed szkodliwym dziataniem warunkdw atmosferycznych a szczegdlnie
wiatru i promieni stonecznych (w okresie zimowym — mrozu) przez ich osfanianie izwilzanie wodg
w dostosowaniu do pory roku i miejscowych warunkdw klimatycznych.

b) utrzymywac utozony beton w statej wilgotnosci przez co najmniej:

- 7 dni przy stosowaniu cementdw portlandzkich.
- 14 dni - przy stosowaniu cementdw hutniczych i innych.

c) polewa¢ wodg beton normalnie twardniejacy, rozpoczynajac polewanie po 24 godz. od chwili utozenia:

- przy temperaturze +15°C i wyzszej beton nalezy polewa¢ w ciggu pierwszych 3 dni co najmniej
co 3 godz. w dzien i co najmniej jeden raz w nocy, a w nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe.
- przy temperaturze ponizej +5°C betonu nie nalezy polewac.

Technologia wykonania
Szczegoty zostaty podane na rysunkach. Niniejszy projekt rozpatrywaé tacznie z projektem budowlanym

oczyszczalni oraz projektami instalacyjnymi.
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Roboty nalezy wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlang, aktualng wiedzg techniczna, obowigzujacymi normami
| przepisami BHP oraz z zasadami podanymi w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych” tom. 1 ,Budownictwo ogolne”.

Ptyta denna.

Ptyte denng nalezy posadowi¢ warstwie chudego betonu C8/10 z jedng warstwa papy podktadowej
termozgrzewalne;j.

Po zabetonowaniu ptyty dennej juz po 24 godz. zalac jq kilkumilimetrowg warstwg wody. Tak zwang ,pielegnacje
mokrg betonu” ptyty dennej utrzymac az do czasu zalewania scian.

Sciany.

Beton konstrukcyjny powinien by¢ gestoplastyczny i wibrowany mechanicznie, rozktadany réwnomiernie
warstwami.

Mozna betonowa¢ $ciany do petnych ich wysokosci pod warunkiem niedopuszczania do rozwarstwiania sie
betonu w czasie betonowania.

Ukfadanie i zageszczanie mieszanki betonowey.

Beton w konstrukcji nalezy uktada¢ zgodnie z ustalong technologig robdt, przy pomocy odpowiedniego
sprzetu (pomp i dzwigéw). Podawanego betonu nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wyzszej niz 0,5 m. Mase
betonowg nalezy uktada¢ warstwami o grubo$ci 50 cm i zageszcza¢ wibratorami wgtebnymi. Czas wibracji nalezy
ustala¢ kazdorazowo na budowie w zaleznosci od konsystencji masy betonowej i sity wymuszajacej wibratora.
Czas ten nie powinien by¢ krotszy niz 25 sek. W czasie wibrowania nie dopuszcza¢ do $ciggania i
rozprowadzania masy betonowej w szalunku przy uzyciu wibratora. Butawe wibratora zagtebia¢ mijankowo, aby
nie powstaty tzw. pola martwe niezawibrowane.

Wytyczne realizacji projektu

1. Wszystkie tzw. roboty zanikajace, potwierdzi¢ odbiorami komisyjnymi oraz protokétami odbioru
technicznego.

2. Projekt niniejszy rozpatrywac tacznie z projektem technologicznym i pozostatymi branzami.

Obiekt B 8.2 zaprojektowany w konstrukcji zelbetowej wylewanej. Przekroj cylindryczny. Cylindryczna $ciana
zamocowana jest w dnie i wolnopodparta pod stropem.

Ptyta denna- zbrojenie pretami.

Prety obwodowe w ptaszczu bioreaktora taczy¢ mijankowo, tak zeby w jednym przekroju nie faczyto sie
wiecej niz 6 pretow. Przesuniecie potaczen powinno wynosi¢ co najmniej dtugos¢ zaktadu.

W przerwie roboczej miedzy potaczeniem pityty dennej ze Sciang przewidziano tasmy uszczelniajace,
ocynkowane powlekane $rodkiem wchodzacym w reakcje z zaczynem cementowym zapewniajace szczelno$¢
takze podczas przemieszczania sie konstrukcji. Przejscia przez ptaszcz zbiornika szczelne tancuchowe
wykonane przez nawiercanie.
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Materiaty:

— beton konstrukcyjny szczelny klasy C 30/37 W 8 F 150.
— Stal zbrojeniowa gatunku A-IlIN RB 500W/BSt500S - Q.T.B.

Beton konstrukcyjny powinien by¢ gestoplastyczny i wibrowany mechanicznie.

Pielegnacja betonu zgodnie z wymaganiami normy PN-63/B-06251.

W okresie pielegnacji betonu nalezy:

d) chroni¢ odstoniete powierzchnie przed szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznych a szczegéinie
wiatru i promieni stonecznych (w okresie zimowym — mrozu) przez ich osfanianie izwilzanie wodg
w dostosowaniu do pory roku i miejscowych warunkdw klimatycznych.

e) utrzymywac utozony beton w statej wilgotnosci przez co najmniej:

- 7 dni przy stosowaniu cementdw portlandzkich.
- 14 dni - przy stosowaniu cementow hutniczych i innych.

f) polewa¢ wodg beton normalnie twardniejacy, rozpoczynajac polewanie po 24 godz. od chwili utozenia:

- przy temperaturze +15°C i wyzszej beton nalezy polewac¢ w ciggu pierwszych 3 dni co najmniej
co 3 godz. w dzien i co najmniej jeden raz w nocy, a w nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe.
- przy temperaturze ponizej +5°C betonu nie nalezy polewac.

Technologia wykonania
Szczegoty zostalty podane na rysunkach. Niniejszy projekt rozpatrywaé tacznie z projektem budowlanym

oczyszczalni oraz projektami instalacyjnymi.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlang, aktualng wiedzg techniczna, obowigzujgcymi normami
| przepisami BHP oraz z zasadami podanymi w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych” tom. 1 ,Budownictwo ogoine”.

Ptyta denna.

Ptyte denng nalezy posadowi¢ warstwie chudego betonu C8/10 z jedng warstwg papy podktadowej
termozgrzewalne;.

Po zabetonowaniu ptyty dennej juz po 24 godz. zala¢ jg kilkumilimetrowg warstwg wody. Tak zwang
,pielegnacje mokrg betonu” ptyty dennej utrzymac az do czasu zalewania scian.

Sciany.

Beton konstrukcyjny powinien by¢ gestoplastyczny i wibrowany mechanicznie, rozktadany réwnomiernie
warstwami .

Mozna betonowac¢ $ciany do petnych ich wysokosci pod warunkiem niedopuszczania do rozwarstwiania sie
betonu w czasie betonowania.
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Ukfadanie i zageszczanie mieszanki betonowey.

Beton w konstrukcji nalezy uktada¢ zgodnie z ustalong technologig robdt, przy pomocy odpowiedniego
sprzetu (pomp i dzwigow). Podawanego betonu nie nalezy zrzucaC z wysokosci wyzszej niz 0,5 m. Mase
betonowa nalezy uktada¢ warstwami o grubo$ci 50 cm i zageszczac wibratorami wgtebnymi. Czas wibracji nalezy
ustala¢ kazdorazowo na budowie w zaleznosci od konsystencji masy betonowej i sity wymuszajacej wibratora.
Czas ten nie powinien by¢ krotszy niz 25 sek. W czasie wibrowania nie dopuszcza¢ do S$ciggania i
rozprowadzania masy betonowej w szalunku przy uzyciu wibratora. Butawe wibratora zagtebia¢ mijankowo, aby
nie powstaty tzw. pola martwe niezawibrowane.

Wytyczne realizacji projektu

3. Wszystkie tzw. roboty zanikajace, potwierdzi¢ odbiorami komisyjnymi oraz protokdtami odbioru
technicznego.

4. Projekt niniejszy rozpatrywac tgcznie z projektem technologicznym i pozostatymi branzami.

B9 - hala gospodarki osadowej
Obiekt B9 — Hala gospodarki osadowej sktada sie z B9.1 — pomieszczenia zageszczania i odwadniania osadu,

B9.2 — Pomieszczenie techniczne, B9.3 — Zadaszona wiata magazynowa produktu

e Forma architektoniczna

Projektowana hala technologiczna jest halg 1 nawowa, o konstrukcji stalowej. Budynek hali technologicznej jest
jednokondygnacyjny z dachem dwuspadowym.

B17 - uktad podczyszczania wod opadowych

Uktad podczyszczania wod opadowych jako separator i osadnik z by-passem. Osadnik wykonany jako
studnia Zzelbetowa o Srednicy 1,2m. Wiot 400mm / wylot 400mm. Separatora — studnia Zzelbetowa
prefabrykowana z wktadem lamelowym o $rednicy 1,2m. Wloty/Wylot o $rednicy 400mm.

Infrastruktura towarzyszaca :

Rurociggi podziemne kanalizacji sanitarnej, wodociagi, instalacje technologiczne , instalacje elektryczne ,
instalacje sterowania praca urzadzen automatyki. Szczegétowe profile i schematy oraz szczegoty weztdw
w projekcie technicznym.

W ramach rozbudowy oczyszczalni Sciekéw w Szydtowcu do budowy, przebudowy, rozbudowy przewidziane
sq zewnetrzne instalacje takie jak:

Wodociag
Kanalizacja sanitarna

Kanalizacja deszczowa
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Rurociggi ttoczne osadéw uwodnionych

Rurociagi ttoczne powietrza

Kable elektroenergetyczne

Kable sygnatdéw do sterowania i automatyki zainstalowanych na oczyszczalni urzadzen

Utwardzenia terenu: Place manewrowe, chodniki, drogi wewnetrzne

W ramach przebudowywanej oczyszczalni Sciekow konieczne do budowy sg utwardzenia terenu wokot
obiektow technologicznych, dojazdy sprzetu technicznego, miejsca postoju pojazdéw. Na terenie oczyszczalni
Sciekow projektuje sie nawierzchnie z kostki betonowej, nawierzchnie asfaltowg oraz utwardzenia terenu z
kruszywa naturalnego.

Podziat na utwardzanie przedstawiono na projekcie zagospodarowania terenu. Szczegdtowy projekt
utwardzen wg projektu technicznego.

+ Obiekty rozbudowywane, przebudowywane, adaptowane: oznaczone symbolika P na
Projekcie zagospodarowania terenu - Etap 1:

P6 — Budynek prasy osadu — adaptacja na garaze

Istniejacy budynek o wymiarach 7,64x20,30m. Przebudowa polega¢ bedzie na zmianie funkcji obiektu poprzez
zaadaptowanie budynku na garaz. W budynku projektuje sie wykucie 4 bram garazowych o wymiarach
350x400cm oraz 3 okien o wymiarach 150x120cm. Nad oknami nalezy osadzi¢ prefabrykowane naproza
zelbetowe na nastepnie wyku¢ otwory. Otwory pod bramy garazowe nalezy wykonac jako rampy zelbetowe
monolityczne.

Materiaty:
— beton konstrukcyjny klasy C 25/30
— Stal zbrojeniowa gatunku A-Ill (34GS) i A-0 (St0S) lub A-llIIN RB 500W/BSt500S - Q.T.B.

Beton konstrukcyjny powinien by¢ gestoplastyczny i wibrowany mechanicznie.

Pielegnacja betonu zgodnie z wymaganiami normy PN-63/B-06251.
W okresie pielegnacji betonu nalezy:

a) chroni¢ odstonigte powierzchnie przed szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznych a szczegoélnie
wiatru i promieni stonecznych (w okresie zimowym — mrozu) przez ich ostanianie i zwilzanie wodg w
dostosowaniu do pory roku i miejscowych warunkow klimatycznych.

b) utrzymywac utozony beton w statej wilgotno$ci przez co najmniej:

- 7 dni przy stosowaniu cementdw portlandzkich.
- 14 dni - przy stosowaniu cementdw hutniczych i innych.

c) polewa¢ wodg beton normalnie twardniejacy, rozpoczynajac polewanie po 24 godz. od chwili utozenia:

- przy temperaturze +15°C i wyzszej beton nalezy polewac¢ w ciggu pierwszych 3 dni co najmniej
co 3 godz. w dzieri i co najmniej jeden raz w nocy, a w nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe.
- przy temperaturze ponizej +5°C betonu nie nalezy polewac.
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Technologia wykonania
Szczegoty zostaty podane na rysunkach. Niniejszy projekt rozpatrywac tacznie z projektami instalacyjnymi.

Roboty nalezy wykonac¢ zgodnie ze sztukg budowlang, aktualng wiedza techniczna, obowigzujacymi normami
| przepisami BHP oraz z zasadami podanymi w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych” tom. 1 ,Budownictwo ogoine”.

Ukfadanie i zageszczanie mieszanki betonowey.

Beton w konstrukcji nalezy uktada¢ zgodnie z ustalong technologig robdt, przy pomocy odpowiedniego
sprzetu (pomp i dzwigéw). Podawanego betonu nie nalezy zrzucaC¢ z wysokosci wyzszej niz 0,5 m. Mase
betonowg nalezy uktada¢ warstwami o grubo$ci 50 cm i zageszcza¢ wibratorami wgtebnymi. Czas wibracji nalezy
ustala¢ kazdorazowo na budowie w zalezno$ci od konsystencji masy betonowej i sity wymuszajacej wibratora.
Czas ten nie powinien byC krotszy niz 25 sek. W czasie wibrowania nie dopuszcza¢ do $ciggania
i rozprowadzania masy betonowej w szalunku przy uzyciu wibratora. Butawe wibratora zagtebia¢ mijankowo, aby
nie powstaty tzw. pola martwe niezawibrowane.

+ Obiekty do likwidacji: oznaczone symbolika R na Projekcie zagospodarowania terenu - Etap I:
Obiekty do likwidaciji:
Obiekty do likwidacji oznaczone symbolikg R na Projekcie zagospodarowania terenu — Etap I:

R10 — Zageszczacz osadu wytgczony z eksploatacji do likwidacii

W ramach przedsiewziecia do likwidacji przeznaczone bedg odcinki rurociggdw uzbrojenia podziemnego
kolidujace z nowo budowang infrastrukturg oraz obiektami. Odcinki przeznaczone do wytaczenia z eksploatacji
przedstawiono na Projekcie zagospodarowania terenu.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Badania jakosci i poprawnosci robét

a) stanu kompletnosci — wyrob fabryczny (znaki fabrycznych zabezpieczen);
b) stan techniczny — wizualny (uszkodzenia mechaniczne);

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontroli nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie wykonanych robét z Dokumentacijg Projektowg i Warunkami
technicznymi.

Przed przystgpieniem do robét oceni¢ nalezy czy warunki w jakich prowadzone bytyby prace odpowiadajg
wymaganiom specyfikacji oraz czy prace, ktdre miaty by¢ wykonane wczes$niej zostaly juz zakoriczone.

W tej fazie zakres czynnosci kontrolnych powinien obejmowac:

* sprawdzenie wizualne wygladu powierzchni podktadu pod wzgledem wymaganej réwnosci,
ewentualnych ubytkdw, porowatosci, czystosci,
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* sprawdzenie odchylenia powierzchni od pfaszczyzny za pomocg faty kontrolnej diugosci 2 m
przyktadanej w réznych kierunkach i w wielu miejscach; prze$wit pomiedzy tatg, a badang powierzchnia nalezy
mierzy¢ z doktadno$ci do 1 mm,

* sprawdzenie stanu zawilgocenia,
* sprawdzenie temperatury w pomieszczeniu,

+ sprawdzenie prawidtowosci wykonania w podkiadzie szczelin dylatacyjnych i przeciwskurczowych
dokonujac pomiardéw szerokosci i prostoliniowosci

* sprawdzenie wytrzymatosci podktadu metodami nieniszczacymi.

6.2. Urzadzenia

Typ urzadzen winien by¢ dostarczony zgodnie z zaméwieniem. Urzadzenia powinny posiada¢ dokumenty:
karte gwarancyjna, deklaracje zgodnosSci wyrobu, warunki gwarancji.

7  Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest m? (metr kwadratowy) uwzglednia elementy sktadowe obmierzone wedtug innych
jednostek:

kpl. (komplety)

szt. (sztuka)

kg (kilogram)

m3 (metr szecienny)

8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogoblne zasady
Ogolne zasady podano w ST- 00 -Wymagania ogdlne.
8.2.  Odbiér robot

Wykonane prace muszg by¢ przedstawione do odbioru technicznego koncowego po spetnieniu nastepujacych
warunkow:
-zakonczenie wszystkich robot, budowlanych, wykonczeniowych montazowych przy instalacii;
przeprowadzenie wszystkich badan przed odbiorowych z wynikiem pozytywnym;
-przeszkolenie uzytkownika w zakresie obstugi urzadzen

-posiadanie kompletu dokumentoéw do odbioru (za$wiadczenia wiasciwych jednostek i organdw, Swiadectwa
techniczne, dokumenty gwarancyjne, dokumentacja powykonawcza).

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac, oprdcz dokumentow
wymienionych w ST-00.00 ,Wymagania ogélne”:
-dziennik budowy (wewnetrzny)
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-projektowg dokumentacje powykonawczg

-protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow i oprzewodowania
-protokoty z dokonanych pomiarow

-pomiary natezenia o$wietlenia

-protokoty odbioru robét zanikajacych

-certyfikaty na urzadzenia i wyroby

-dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen

-ewentualng ocene robdt wydang przez Zaktad Energetyczny.

W przypadku stwierdzenia usterek Przedstawiciel Inwestora ustali zakres robdt poprawkowych, ktére Wykonawca
zrealizuje na wkasny koszt w terminie uzgodnionym z Przedstawicielem Inwestora.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ nalezy dokonac¢ zgodnie z warunkami kontraktu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ST-04 -

ROBOTY BETONOWE

WYCIAG Z DOKUMENTACJI
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1.1. Przedmiotem niniejszego wyciggu ze Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot betonowych, ktére zostang wykonane w ramach projektu pn. ,,Modernizacja oczyszczalni Sciekow
komunalnych w Szydiowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3; 467/1 oraz 539/3 w obrebie
Szydtowiec, gmina Szydtowiec”.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w punkcie 1.1. Stanowi dokument realizacyjny i rozliczeniowy.

1.3.  Zakres rob6t S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotyczg robét betonowych.

Zakres specyfikacji obejmuje realizacje:

Obiekty nowo projektowane: oznaczone symbolika B na Projekcie zagospodarowania terenu: - Etap 1

e B8 - zbiorniki przerdbki — stabilizacji osadu

e B9 - hala gospodarki osadowe;j

e B17 - uktad podczyszczania wod opadowych
Infrastruktura towarzyszaca :
Rurociggi podziemne kanalizacji sanitarnej, wodociggi, instalacje technologiczne , instalacje
elektryczne , instalacje sterowania praca urzadzen automatyki
Utwardzenia terenu:
Place manewrowe, chodniki, drogi wewnetrzne,
Oswietlenie terenu

Obiekty rozbudowywane, przebudowywane, adaptowane: oznaczone symbolika P na Projekcie
zagospodarowania terenu:
e P6 - Budynek prasy osadu — adaptacja instalacji odwaniania osadu z rurociggiem tymczasowym.

Obiekty do likwidacji: oznaczone symbolikg R na Projekcie zagospodarowania terenu:
e R10 - Zageszczacz osadu — adaptacja zgodnie z projektem technologicznym

W ramach przedsiewziecia do likwidacji przeznaczone bedg odcinki rurociggdw uzbrojenia
podziemnego kolidujace z nowo budowang infrastrukturg oraz obiektami. Odcinki przeznaczone do
wytgczenia z eksploatacji przedstawiono na Projekcie zagospodarowania terenu.

14.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i okre$leniami zawartymi w ST-00-Wymagania ogéine.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robdt z Dokumentacjg,
Projektowg ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00-Wymagania ogolne.
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2 MATERIALY

Materialy do wykonania rob6t przy nalezy stosowa¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowag opisem
technicznym i rysunkami. Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania. \WWykonawca przedstawi wyniki badan laboratoryjnych oraz probki zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zapewni, ze materiay do czasu ich wykorzystania bedg zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, oraz zachowajg swojq jako$¢ oraz wtasciwos$¢. Wykonawca zapewni tatwy dostep do miejsca
sktadowania materiatow, Inspektorowi Nadzoru, aby ten mdgt dokonac ich kontroli.

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu czystego tj. bez dodatkéw mineralnych. Stosowany
cement powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-30000:1900.

Kazda partia cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnature odbiorczg kontroli jako$ci zgodnie PN-EN
147-2.

Kazda partia wysytanego cementu musi uzyskac akceptacje Inzyniera
Biezaca kontrola podstawowych parametréw cementu.

* Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-
3:1996i PN-EN 196-6:1997,

a wyniki ocenione wg normy PN-B-30000:1990.

Zakres badan cementu pochodzacego z dostawy dla ktorej jest atest z wynikami badan cementowni mozna
wykonac tylko badania podstawowe.

* Ponadto przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca sie przeprowadzenie kontroli
obejmujace;:

- 0znaczenie czasu wigzania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997
- 0znaczenie zmiany objetosci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997

- sprawdzenie zawarto$ci grudek (zbrylen) nie dajacych sie rozgnies¢ w palcach i nie rozpadajacych sie w
wodzie. W przypadku gdy w/w kontrola wykaze niezgodno$¢ z normami cement nie moze by¢ uzyty do betonu.

Kruszywo

Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-
06712/A1:1997, z tym ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.

Ziarna kruszywa nie powinny by¢ wieksze niz:
- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu,

- 3/4 odlegtosci w Swietle miedzy pretami zbrojenia lezacymi w jednej prostopadtej do kierunku
betonowania.
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Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje oznaczenia:
-sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000

-ksztattu ziaren wg PN-EN 933-4:2001 -zawarto$ci pytdw mineralnych wg PN-78/B-06714/13
-zawarto$ci zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12

W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy prowadzi¢ biezgcg kontrole
wilgotno$ci kruszywa wg PN-EN 1997-6:2002 i statosci zawarto$ci frakcji 0-2 mm

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”. Przy
prowadzeniu robdt budowlanych i wykoriczeniowych wykonawca powinien wykaza¢ mozliwosS¢ wykorzystania
odpowiednich maszyn i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany jest do wykorzystania sprzetu, ktdry nie bedzie powodowat negatywnego na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Wykonawca zobowigzany do  wykorzystywania sprzetu w ilosci umozliwiajacej strawne
przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacii projektowej. Sprzet wykorzystywany do prac
budowlanych musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Sprzet wykorzystywany do pracy musi
spetnia¢ wymagania ochrony srodowiska i by¢ zgodny z przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca musi dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaC mozliwoscig korzystania ze sprzetu
budowlanego w ilosci oraz o parametrach i stanie technicznym umozliwiajgcym prawidtowa realizacje zadania.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”. Transport
materiatow budowlanych nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami przepisow transportu drogowego i bezpieczenstwa
tadunku.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw transportu musi zapewniac
prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonywania robo6t podano w ST-00. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z umowg oraz za jako$¢ wykonywanych robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowq oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, projektu
organizacji robo6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi

32



okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa
jakiegokolwiek bfedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

*Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003 | PN-63/B-06251
*Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera potwierdzonego wpisem do dziennika
budowy,

*przerwy w betonowaniu nalezy stosowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych i uzgodnionych z projektem,

* Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do potaczenia
betonu stwardniatego ze $wiezym przez:

- usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy pozostatego szkliwa
cementowego,

- obfite zwilzenie wodg i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku zblizonym do
zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu cementowego. Powyzsze
zabiegi nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

5.2. Warunki przystapienia do robét
Przed przystapieniem do wykonywania robét nalezy sprawdzi¢, prawidtowos¢ zastosowanych w dokumentacii
rozwigzan projektowych.

* Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdziC: potozenie zbrojenia, zgodno$¢ rzednych
z projektem, czysto$¢ deskowania oraz obecno$¢ wkiadek dystansowych zapewniajacych wymagang wielko$¢
otuliny.

* Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni, na ktérg spada.
W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wieksza nalezy mieszanke podawaé za pomocg rynny zsypowej lub leja
zsypowego teleskopowego

5.3. Warunki przystapienia do robét

Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych przewidzianych normg PN-
EN 206-1:2003 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inzynierowi wszystkich wynikow badan
dotyczacych jako$ci betonu i stosowanych materiatdw.

*Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy opracowac plan kontroli jakosci betonu
dostosowany do wymagan technologii produkcji. W planie kontroli powinny by¢ uwzglednione badania
przewidziane aktualng norma i niniejszymi SST oraz ewentualne inne konieczne do potwierdzenia prawidtowos$ci
zastosowanych zabiegow technologicznych,

*badania powinny obejmowac:

- badanie skfadnikdw betonu

- badanie mieszanki betonowe;j

- badanie betonu
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5.4. Warunki atmosferyczne przy uklfadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu

Temperatura otoczenia

* Betonowanie nalezy wykonywa¢ wytacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujgc warunki
umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15MPa przed pierwszym zamarznigciem.

* W wyjatkowych przypadkach dopuszcza sie betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymaga to zgody
Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperaturze +20°C w chwili uktadania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

Opady

Zabezpieczenie podczas opadow Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowat sposéb
postepowania na wypadek wystapienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci
oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego betonu.

5.5. Pielegnacja betonu

Materiaty i sposoby pielegnaciji betonu.

* BezpoSrednio po zakonczeniu betonowania zaleca sie przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi  zapobiegajacymi  odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem
i nastonecznieniem.

* Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pdzniej niz po 12 godzinach od zakorczenia
betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotnosciowg betonu i prowadzi¢ jg co najmniej przez 7 dni (przez
polewanie co najmniej 3 razy na dobe).

* Nanoszenie bton nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie sie taczyt z
nastepng warstwa konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odno$nie jakosci
pielegnowanej powierzchni. * Woda stosowana do polewania betonu powinna spetia¢ wymagania normy PN-T
1008:2004

*W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami drganiami.

Okres pielegnacji
* Utozony beton nalezy utrzymywac w statej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni. Polewanie betonu
normalnie twardniejgcego nalezy rozpoczac po 24 godzinach od zabetonowania.

5.6. Warunki przystapienia do robét
W warunkach technicznych wykonania robét. Wykonawca jest zobowigzany w szczegélnosci do przestrzegania
wymienionych wymogow:
g) wykonania prac zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wiedzy technicznej oraz przepisami BHP i PPOZ
h) Prowadzenia prac i rob6t budowlanych podczas pory dziennej,
i) Zabezpieczenia pracownikéw zatrudnionych przy pracach oraz robotach budowlanych w sprzet ochrony
osobistej, a przy pracach na wysokosci w szelki bezpieczenstwa,
j) Przemieszczania materiatdw budowlanych jedynie po wytyczonych trasach,
k) Biezacego kontrolowania przez kierownika robot jako$ci wykonanych robét,
) Prowadzenia prac oraz robét budowlanych wytacznie w uzgodnionym z Inspektorem nadzoru obszarze.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Rownos¢ powierzchni i tolerancji. Dla powierzchni betonow w konstrukcji noSnej obowigzujg nastepujace
wymagania

* wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gtadkie i réwne, bez zagtebien miedzy ziarnami kruszywa,
przetomow i wybrzuszen ponad powierzchnie,

* peknigcia sg niedopuszczalne,

* rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, ze zostaje zachowana otulina zbrojenia
betonu min. 2,5cm,

* pustki, raki i wykruszyny sq dopuszczalne pod warunkiem, ze otulenie zbrojenia betonu bedzie nie mniejsze niz
2,5cm, a powierzchnia na ktdrej wystepujq nie wieksza niz 0,5% powierzchni odpowiedniej Sciany,

* rébwno$¢ gorszej powierzchni ustroju nosnego przeznaczonej pod izolacje powinna odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-69/B-10260, tj. wypukto$ci i wgtebienia nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm,

(2) Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni
betonowych, to po rozdeskowaniu konstrukcji nalezy:

* wszystkie wystajace nieréwnosci wyrownaé za pomocg tarcz karborundowych i czystej wody bezposrednio po
rozebraniu szalunkow,

* raki i ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupetni¢ betonem i nastepnie wygtadzi¢ i uklepaé, aby
otrzymac réwng i jednorodng powierzchnie bez dotkow i porow.

* wyrownang wg powyzszych zalecen powierzchnie nalezy obrzucié zaprawg i lekko wyszczotkowaé wilgotng
szczotkq aby usunag¢ powierzchnie szkliste

7 OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY ODMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne. Obmiar rob6t okresla¢ bedzie faktyczny
zakres wykonywanych rob6t, zgodnie z dokumentacjg projektowa. Podstawowa jednostkowa jest — 1 m3.

7.2. Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej oraz dokumentacji kosztorysowe.
Podstawowa jednostka jest 1 m3.

8. Odbior robot
8.1. Ogélne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”.
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8.2. Odbidr robét zanikajacych

W trakcie realizacji prac budowlanych nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na kolejnos¢ technologiczng
wykonywania prac.

8.3. Uznanie robét za poprawne

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymogami Inspektora nadzoru jezeli wszystkie
pomiary i badania daty pozytywne wyniki. Sprawdzeniu w szczegélnosci podlega:

%+ Zgodnos$¢ z dokumentacjg techniczng,
%+ Rodzaj zastosowanych technologii wykonawczych,
% Prawidtowo$¢ wykonania

8.4. Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
++ Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
++ Odbiorowi cze$ciowemu technicznemu
% Odbiorowi koncowemu

8.5. Odbior robat zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbiédr robot zanikajacych polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zmianie. Odbiér robot zanikajacych bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu. Odbioru dokonuje Inspektor
nadzoru. Gotowo$C danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwiocznie od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilos¢
zanikajacych ocenia Inspektor Nadzoru i ilos¢ robdt zanikajacych ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowa, dokumentacjq zawierajacych
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg, dokumentacjq projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.6. Odbior czesciowy techniczny

Odbidr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych rob6t w okresie rozliczeniowym,
zgodnym z harmonogramem realizacji i robdt postanowieniami umownymi. Odbioru czes$ciowego technicznego
rob6t dokonuje sie wedtug realizacji robot i postanowieniami umownymi. Odbioru cze$ciowego technicznego
rob6t dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie, Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7. Dokumenty do odbioru koricowego rohét
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robdt jest protokdt jest odbioru sporzadzony
wedtug wzoru ustalonego przez strone Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robét  Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty zawierajgce
w szczegdlnosci:

a) rysunki budowlano-wykonawcze,

b) uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru,
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c) Dziennik budowy,

d) Ksiegi obmiardw,

e) ustalenia techniczne,

f)  protokoty rob6t zanikajacych oraz protokoty odbiordw czesciowych,
g) inne dokumenty wymagane przez strong Zamawiajaca.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie bedg gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru korncowego.

9. Podstawa ptatnosci
Podstawa rozliczenia finansowego bedg postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamawiajacym.

Cena obejmuje:

-dostarczenie niezbednych czynnikdw produkcii,
-oczyszczenie podioza,

- wykonanie deskowania z rusztowaniem,
-utozenie mieszanki betonowej,

-pielegnacje betonu,

- rozbidrka deskowania i rusztowan

10. Przepisy zwiazane.

PN-EN 206-1:2003 Beton

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymato$ci.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasdw wigzania i stato$ci objeto$ci
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.
PN-B-30000:1990 Cement portlandzki. PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne Projektowanie i obliczenia

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST-05 -

INSTALACJA SANITARNA

WYCIAG Z DOKUMENTACJI
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1.1. Przedmiotem niniejszego wyciggu ze Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem robot instalacyjnych —sanitarnych, ktére zostang wykonane w ramach projektu
pn. ,,Modernizacja oczyszczalni $ciekéw komunalnych w Szydtowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid.
442/3; 467/1 oraz 539/3 w obrebie Szydiowiec, gmina Szydtowiec”.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w punkcie 1.1. Stanowi dokument realizacyjny i rozliczeniowy.

1.3.  Zakres rob6t S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét instalacyjnych
- instalacja wodociggowa,
- instalacja kanalizacji sanitarnej,
-rurociggéw technologicznych,
-sieci miedzyobiektowych
14.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i okre$leniami zawartymi w ST-00-Wymagania ogoine.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robdt z Dokumentacjg,
Projektowg ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00-Wymagania ogolne.

2. Materialy

Wszystkie materiaty uzyte przy wykonaniu zakresu winny by¢ dopuszczone do obrotu powszechnego lub

jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wyroby budowlane powinny by¢ prawidtowo oznaczone i powinny posiadac:
-certyfikat na znak bezpieczenstwa,
-certyfikat lub deklaracje zgodno$ci z Polska Norma lub z aprobata techniczng,

-atest higieniczny

39



3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”. Przy
prowadzeniu rob6t budowlanych i wykonczeniowych wykonawca powinien wykaza¢ mozliwosC wykorzystania
odpowiednich maszyn i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany jest do wykorzystania sprzetu, kiory nie bedzie powodowat negatywnego na
jako$¢ wykonywanych robdt. Wykonawca zobowigzany do  wykorzystywania sprzetu w ilosci umozliwiajgcej strawne
przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej. Sprzet wykorzystywany do prac
budowlanych musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Sprzet wykorzystywany do pracy musi
spetnia¢ wymagania ochrony Srodowiska i by¢ zgodny z przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca musi dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazaC mozliwoscig korzystania ze sprzetu
budowlanego w ilosci oraz o parametrach i stanie technicznym umozliwiajgcym prawidtowg realizacje zadania.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”. Transport
materiatow budowlanych nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami przepisow transportu drogowego i bezpieczenstwa
tadunku.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ robét i wtasciwo$ci przewozonych materiatw. Liczba $rodkow transportu musi zapewnia¢
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

5 WYKONANIE ROBOT -
5.1.Geodezyjne wyznaczenie obiektéow w terenie

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezg wszelkie prace pomiarowe konieczne do prawidtowe] realizacji robot
zgodnie z ponizszymi wytycznymi. Roboty opisane w punkcie powyzej nalezy wykona¢ zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995r w sprawie rodzaju
i zakres opracowan geodezyjno- kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjne obowigzujace w budownictwie. (Dz.
U Nr 25, poz. 133) oraz WZ. Prace geodezyjne powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjami i wytycznymi
technicznymi obowigzujace na podstawie rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24
marca 1999 r. w sprawie standardéw technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu
informacji o terenie (Dz. U. Nr 30, poz. 297). Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okres$lone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie
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moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera. Punkty gtowne trasy i punkty
posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreSlajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny byC zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych iich oznaczen w czasie
trwania robot.

5.2. Wytyczenie tras i obiektow

Trase projektowanych kanatow i rurociggdw ttocznych i obiektow sieciowych wytyczy¢ na podstawie
planu zagospodarowania terenu uwzgledniajac faktyczny przebieg przewodoéw podziemnych na podstawie
wykonanych przekopdw kontrolnych. Usytuowanie trasy kanatow i rurociggow tlocznych w terenie, gdzie brak jest
statych punktow dowigzania, wymaga wytyczenia geodezyjnego w oparciu o siatke kwadratow. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca uzyska dane zawierajace lokalizacje i wspdirzedne punktdéw gtownych trasy
oraz reperéw. W oparciu o uzyskane materiaty Wykonawca powinien ponownie przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe mogg by¢ wykonane
przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien aktualizowa¢ rzedne
terenu i nie opierac sie na rzednych okre$lonych w dokumentaciji projektowej. Wszystkie roboty, ktore bazujg na
pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byC zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktdw pomocniczych, potozonych poza
granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢é poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy rurociggu i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac¢
punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okre$la¢ z takg
doktadnoscia, aby $redni bfad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng
w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
uzyskane przez Wykonawce, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
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okreslonej w dokumentaciji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50
metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 5 cm dla drog.

5.5.Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi
wykopow nalezy stosowal dobrze widoczne paliki. Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy dostosowa¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

5.6. Wyznaczenie potozenia przedmiotu kontraktu

Dla kazdego z obiektow budowlanych bedacych przedmiotem wykonania nalezy wyznaczy¢ jego potozenie
w terenie poprzez:

e wytyczenie osi obiektu,
e wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie obiektu.

5.7. Instalacje technologiczne

Rurociagi technologiczne wewnatrz budynkow oraz na obiektach inzynieryjnych wykonac z rur i ksztattek ze
stali nierdzewnej nie gorszej niz 1.4401 tgczonych poprzez spawanie na cisnienie nominalne PN10 o $rednicach
zgodnych z czeScig rysunkowa projektu. Rurociggi sprezonego powietrza z uwagi na wysokie temperatury
przesytanego medium wykona¢ w ze stali nierdzewnej nie gorszej niz AISI304 oraz wezy ciSnieniowych.
Wszystkie potgczenia roztaczne, wykonywac za pomoca potgczen kotnierzowych (kotnierze luzne).

Instalacje technologiczne nalezy oznaczy¢ w sposéb jednoznaczny z przeznaczeniem danego rurociggu oraz
kierunkiem przeptywu medium. Informacje o sposobie oznaczenia zawrze¢ w instrukcji obstugi obiektu.

Montaz rurociggdw powinien wykonywa¢ nalezy przez osoby posiadajgce zaswiadczenie o ukonczonym
szkoleniu w tym zakresie.

Rurociggi pionowe oraz poziome uktadane na konstrukcjach wsporczych przymocowanych do elementéw
konstrukcyjnych obiektéw oraz wspartych na posadzce. Mocowanie do konstrukcji wsporczych przy pomocy
uchwytéw do rur - rozstaw podpar¢ (zalezny od Srednicy oraz warunkéw pracy: temperatura, cisnienie) zgodnie
z instrukcjg producenta.

5.8 Instalacje podposadzkowe

Przewody podposadzkowe ci$nieniowe wykonywa¢ za pomocg rur polietylenowych o Srednicach zgodnych
z czescig rysunkowg zgrzewanych elektrooporowo lub doczotowo — dla matych $rednic dopuszczalne taczenie za
pomocq ksztattek PE skrecanych. Projektowana instalacja kanalizacji sanitarnej bedzie odbiera¢ nieczystosci
z:umywalki, i wpustdw posadzkowych. Wewnetrzng instalacje kanalizacji sanitarnej wykona¢ systemie
grawitacyjnym z rur i ksztattek kanalizacyjnych kielichowych PVC tgczonych na wcisk z uszczelkg. Kanalizacje
technologiczng wykona¢ z rur PVC SN2. Wszystkie podejcia kanalizacyjne pod urzadzenia technologiczne
nalezy zakonczy¢ kielichem przy poziomie posadzki.
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System montazu dostosowa¢ do instrukcji wydanej przez producenta zastosowanych rur. Poziomy
kanalizacyjne uktada¢ pod warstwami posadzkowymi i ptytq betonowa, zgodnie z rozwinigciem kanalizacji
sanitarnej w czesci graficznej opracowania.

Przejécie przez fundament wykonaé w tulei ochronnej stalowej. Scieki z poszczegélnych przyboréw urzadzen
poprzez indywidualne lub zbiorcze podejscia odprowadzane bedg do najblizszych projektowanych pionéw lub
bezposrednio wtgczone do poziomdw kanalizacyjnych. Podejscia wykona¢ po wierzchu $cian. W miejscach kolizji
projektowanych odcinkow kanalizacyjnych z elementami konstrukcyjnymi, wykona¢ obejScie z wykorzystaniem
ksztattek kanalizacyjnych o odpowiednich katach i srednicy zachowujac grawitacyjny odptyw sciekéw sanitarnych
I wymagane spadki dla danej Srednicy.

Zmiany kierunku trasy kanalizacji sanitarnej wykonac¢ przy uzyciu ksztattek 45 st. Nie zaleca sie uzywania
ksztattek 90 st. Projektuje sie montaz pionéw kanalizacji sanitarnej wentylowanych poprzez wywiewki
wentylacyjne wyprowadzone ponad dach. Piony w najnizszej jego czesci wyposazy¢ w czyszczak z zamykang
szczelnie pokrywa, a w zabudowie pionu nalezy przewidzie¢ drzwiczki rewizyjne.

Przejscia przewodow kanalizacyjnych przez przegrody wykona¢ w tulejach ochronnych o $rednicy wiekszej
0 co najmniej jedng dymensje od $rednicy przewodu. Wolng przestrzen wypetni¢ materiatami nie agresywnymi,
elastycznymi lub pozostawiC pusta. Rura ochronna powinna by¢ dtuzsza od grubosci $cian 0 minimum 2 c¢m
z kazdej strony. W tulei ochronnej nie powinno znajdowac si¢ zadne potgczenie przewodu.

5.8. Instalacja miedzyobiektowa

Przewody cisnieniowe wykonywaC za pomocg rur polietylenowych o $rednicach zgodnych z czescig
rysunkowg zgrzewanych elektrooporowo lub doczotowo — dla matych $rednic dopuszczalne taczenie za pomocq
ksztattek PE skrecanych. Instalacje wewnatrz obiektow wykonywac¢ z rur ze stali nierdzewnej nie gorszej niz
1.4401. Laczenie rur PE i ze stali nierdzewnej za pomoca potgczen kotnierzowych (kotnierze luzne).

Kanalizacje technologiczng grawitacyjng wykona¢ z rur PVC SN8 tgczonych za pomocg kielichow.
Zastosowa¢ mozna jedynie rury posiadajace wymagane atest. Rurociagi kanalizacyjne uktada¢ na gtebokosci
wynikajacej z Normy PN-81/B-10725 tzn. gteboko$¢ utozenia przewodu powinna by¢ taka, aby jego przykrycie hz
byto wieksze od gtebokosci przemarzania gruntu. W przypadku gtebokosci mniejszych rurocigg ocieplic np.
tupkami styropianowymi. Przewody technologiczne transportujgce Scieki zlokalizowane nad poziomem terenu
ociepli¢ za pomoca tupkdw styropianowych o grubosci min 50 mm zabezpieczonych ostong z blachy aluminiowe;.

UtoZenie instalacji kanalizacyjnych i technologicznych wykona¢ ze spadkami i na gteboko$ciach pokazanych
na rysunkach profili. Kanalizacje i instalacje technologiczne nalezy uktada¢ w wykopie waskoprzestrzennym
szalowanym, a $ciany wykopu wzmocni¢ wypraskami stalowymi poziomo lub wzmocni¢ ptytami. Kanaty podda¢
probie szczelnosci na eksfiltracje i infiltracje zgodnie z PN — EN 1610:2002.

Sposob posadowienia rur (lub zgodny z zaleceniami producenta):

— podtoze pod rurocigg — podbudowa piaskowo — zwirowa zageszczona do 95% w skali Proctora;

— podsypke nalezy wykona¢ z gruntu sypkiego o uziarnieniu do 16mm i zage$ci¢ do wskaznika
zageszczenia Is wigkszy od 0,97;

— obsypka kanatu — piasek do wysoko$ci 50cm nad lico rury zageszczony 95% w skali Proctora. Obsypke
nalezy wykona¢ z materiatu o parametrach takich jak podsypki;

— zasyp kanatu piaskiem zageszczonym warstwami do 95% w skali Proctora;

— na terenach zielonych dopuszcza sie zaggszczanie gruntu do 89% w skali Proctora;
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Rury kanalizacyjne i technologiczne o przeptywie grawitacyjnym oraz ciSnieniowe uktada¢ od dotu kanatu, na
podtozu piaszczysto zwirowym z uprzednio wyprofilowanym katem posadowienia oraz pogtebieniem pod kielichy.
Po skontrolowaniu spadkdw przystapi¢ do zasypywania wykopu.

W pierwszej kolejno$ci n podsypac rure z bokow, dobrze zageszczajac grunt warstwami 15cm, do wysokosci
50 cm ponad wierzch rury. Grunt zageszczaé przy pomocy lekkich urzadzen zageszczajacych. Pozostatg czesé
wykopdw ( ponad 1,0 m nad wierzch rury) mozna zages$ci¢ mechanicznie przy zastosowaniu Srednich i ciezkich
urzadzen mechanicznych warstwowo.

5.7. Instalacje wodociggowe

Przejscie instalacji wodociggowej pod fundamentem lub przez sciany fundamentowe wykona¢ w tulejach
ochronnych stalowych o $rednicy wiekszej o co najmniej jedng dymensje od S$rednicy przewodu. Wolng
przestrzen wypetni¢ materiatami nie agresywnymi, elastycznymi lub pozostawi¢ pustg

Projektowang instalacje wodociggowa wody zimnej tj. poziomy rozprowadzajace i podejscia pod urzadzenia
technologiczne wykonac z rur ze stali nierdzewnej (zgodnie z cze$cig rysunkowa).

Po zakoriczeniu prac, wszystkie systemy wewnetrznie i zewnetrznie oczyszczone, sprawdzi¢ i przetestowac.
Prébe hydrauliczng wykona¢ na ci$nienie probne p=1.0MPa, zgodnie z normg PN-84/B-10725. Cisnienie
wylotowe i wyptyw z punktoéw czerpalnych powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-92/B-01706.

6. Kontrola jakosci robét

Ogdlne zasady dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST -00 ,Wymagania ogoine”

6.1. Badania materiatéw

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymogami Dokumentacji Projektowe;
i odpowiednich norm materiatowych.

e Nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ rodzaju i materiatu i gatunku z projektem technicznym

¢ Wymagana jako$¢ materiatow winna potwierdzona przez producenta wtasciwym oznaczeniom materiatu
by¢ potwierdzona przez producenta wiasciwym oznaczeniem materiatu i dostarczeniem Swiadectwa lub
deklaracji zgodno$ci materiatu z odpowiednim dokumentem odniesienia potwierdzajacym dopuszczenie
materiatu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Polskg Normg Aprobatg Techniczna).
W przypadku zastrzezen, co do zgodnosci materiatu z zadwiadczeniem o jakoSci wystawionym przez
producenta - powinien on zosta¢ zbadany zgodnie z odpowiednimi normami.

e Materiaty dostarczone na budowe bez odpowiednich materiatbw nie mogg zostaC wykorzystane,
dopuszczone do stosowania

e Nie dopuszcza sie stosowania materiatow, ktorych wkasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom norm,

¢ Nie nalezy stosowa¢ materiatow przeterminowanych,

e Wyniki odbioru materiatéw i wyrobéw powinny kazdorazowo by¢ wpisywana do dziennika budowy
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7. Obmiar roboét

Jednostkg obmiarowg robdt jest mb . lloSC robdt okreSla sie na podstawie projektu (przedmiaru)
z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru (Inzyniera).

8. Odbiér robot

Wymagania dotyczace odbiordw czesciowych. Badania w czasie odbioru czeSciowego nalezy
przeprowadza¢ dla tych robdt do ktérych dostep pozniej bedzie niemozliwy lub utrudniony. Odbidr czesciowy
powinien obejmowac sprawdzenie: jakosci zastosowanych materiatow, - jakosci i doktadno$ci wykonania.
Dokonanie odbioru czesciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

Odbidr gotowych instalacji nastepuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z zaméwieniem, ktérego
przedmiot okreslajq projekt budowlany i spec. techn. wyk. i odbioru robot, a takze dokumentacja
powykonawcza.

9. Podstawa ptatnosci
Wedtug szczegdtowych ustalen okreslonych w umowie zawartej pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.
Dla pozycji wycenionych kosztorysowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ podana przez Wykonawce. Kwota

pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaC wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skfadajace sie na jej
wykonanie:

robocizna wraz z jej kosztami

wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu
wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami

koszty po$rednie i zysk

10. Przepisy zwigzane

Warunki techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano — Montazowych tom |l

Wymagania techniczne COBRI INSTAL zabezpieczenie wody przed wtdérnym zanieczyszczeniem

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Instalacji centralnego Ogrzewania COBRI INSTAL

Wytyczne Projektowania i Stosowania Instalacji z Rur Miedzianych COBRI INSTAL

PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-88/C-82206 Rury wywiewne kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-81/B-10700/00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-89/H-02650 Armatura i rurociagi. Cisnienie i temperatura

PN-83/H-02651 Armatura i rurociagi. Srednice nominalne
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1.1. Przedmiotem niniejszego wyciagu ze Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem robét instalacyjnych — elektrycznych, ktore zostang wykonane w ramach projektu
»Modernizacja oczyszczalni Sciekow komunalnych w Szydtowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid.
442/3; 467/1 oraz 539/3 w obrebie Szydiowiec, gmina Szydtowiec”.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w punkcie 1.1. Stanowi dokument realizacyjny i rozliczeniowy.

1.3.  Zakres rob6t S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robdt instalacyjnych

- instalacja elektryczna

14.  Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i okre$leniami zawartymi w ST-00-Wymagania ogoine.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ rob6t z Dokumentacjg,
Projektowg ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00-Wymagania ogolne.

2. Materialy

Wszystkie materiaty uzyte przy wykonaniu zakresu winny by¢ dopuszczone do obrotu powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wyroby budowlane powinny by¢ prawidtowo oznaczone i powinny posiadac:
-certyfikat na znak bezpieczenstwa,
-certyfikat lub deklaracje zgodnosci z Polskg Norma lub z aprobata techniczng,
2.2. Materialy elektryczne - wymagania ogéline

Przy budowie instalacji elektrycznych wewnetrznych nalezy stosowa¢ materiaty elektryczne zgodne
z Dokumentacjg Projektowg i ST.

2.3. Kable i przewody
W instalacjach elektrycznych wewnetrznych nalezy stosowac kable i przewody:

- kable elektroenergetyczne z zytami miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowej z zytg ochronng zielono-zota i
pozostatymi o barwach czarna, niebieska, brazowa i czarna, na napiecie znamionowe 0,6/1kV, wg PN-93/E-
90401.

- przewody instalacyjne wielozytowe z zytami miedzianymi o izolacji i powloce polwinitowej z zytg ochronng
zielono-z6Mta, na napiecie znamionowe 450/750V, do uktadania na state bez dodatkowych oston przed
uszkodzeniami mechanicznymi na tynku i pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, wg PN-87/E-
90056.
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Przekroj zyt powinien by¢ dobrany w zalezno$ci od dopuszczalnego spadku napiecia, dopuszczalnej temperatury
nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe.

Bebny z kablami i przewodami nalezy przechowywa¢ w miejscach zadaszonych, zabezpieczonych przed
opadami atmosferycznymi i bezpo$rednim dziataniem promieni stonecznych, na utwardzonym podtozu.

2.4. Rozdzielnice — tablice rozdzielcze nn 0,4kV

Rozdzielnice niskiego napiecia wedtug PN-EN 60439-1-5. Napiecie izolacji rozdzielnic powinno by¢
dostosowane do najwiekszego napigcia znamionowego instalacji. Rozdzielnice powinny zapewnia¢ poprawng
| bezpieczng prace instalacji i urzadzen elektrycznych w obiekcie, zaciski rozdzielnic powinny by¢ dostosowane
do przekrojow i Srednic przewodow, rurek oraz uchwytéw stosowanych podczas robét. Rozdzielnice powinny by¢
wyposazone w szyny, zaciski N i PE i przystosowane do uktadu sieciowego TN-S. Przewody ochronne powinny
by¢ oznaczone kombinacjg barw zéttej i zielonej. Stopiert ochrony min IP40.

Rozdzielnice powinny by¢ wykonane w | klasie izolacji — rozdzielnice gtéwne ipodrozdzielnie.
Rozdzielnice powinny by¢ przystosowane do wprowadzenia kabli i przewoddw od gory na zaciski przytaczeniowe.
Rozdzielnice powinny posiada¢ oznakowania wykonane w sposob wyrazny, jasny i w kolorze kontrastowym
z kolorem rozdzielnic. Nalezy na rozdzielnicach umie$ci¢ oznakowanie ostrzegawcze. Rozdzielnice nalezy
wyposazy¢ w aktualny schemat elektryczny umieszczony w kieszeni na drzwiczkach.

2.5. Oprawy os$wietleniowe wewnetrzne

Oprawy oswietleniowe wedtug PN-EN 60598-02 oraz wskazanych norm w punkcie 10. Oprawy o$wietleniowe
powinny zapewnia¢ poprawng i bezpieczng eksploatacje. Oprawy o$wietleniowe powinny zapewnia¢ wiasciwg
ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym. Oprawy wykonane w | klasie izolacji powinny by¢ wyposazone
w zaciski PE i przystosowane do uktadu sieciowego TN-S. Nie dopuszcza sig stosowania opraw wykonanych w 0
klasie bezpieczenstwa. Zaleca si¢ stosowanie opraw w Il klasie. Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone
kombinacjg barw zéttej i zielonej. Oprawy powinny by¢ dostosowane do warunkow $rodowiskowych, w ktérych
zostang zamontowane, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

-przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci
-zapaleniem
-uderzeniem.

Oprawy powinny by¢ wyposazone w osprzet dostosowany do zrédia $wiatta. Oprawy nalezy wyposazyé w zrodta
Swiatta i elementy optyczne dostosowane do charakteru pomieszczenia i wykonywanych w nim czynnosci
i zapewnia¢ ochrone przeciwol$nieniowg. Oprawy o$wietlenia awaryjnego powinny by¢ wyposazone w modut
zasilania awaryjnego z wbudowanym akumulatorem, czas pracy podtrzymania zasilania 2 godziny, z systemem
zdalnego testowania.

Czes¢ opraw o$wietlenia podstawowego wyposazone bedzie w inwertery i baterie akumulatorow minimum 2h
Swiecenia i bedg one spetniaty role o$wietlenia ewakuacyjnego. Oprawy te powinny by¢ w sposéb widoczny
oznakowane. Powinny spetia¢ wymagania normy PN-IEC 60598-2-22.

Podswietlane znaki ewakuacyjne powinny by¢ wyposazone w piktogramy zgodne z PN92/N-01256.02 i PN-N-
01256-5:1998.
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2.6. Osprzet instalacyjny

Osprzet instalacyjny powinien spetnia¢ wymagania PN-E-93201:1997, PN-IEC 8841,2,3:1996, PN-E-93208:1997,
PN-E-93207:1998/Az1:1999 oraz norm zawartych w punkcie 8. Osprzet powinien zapewnia¢ poprawng
| bezpieczng eksploatacje i zapewnia¢ wtasciwg ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym. Wszystkie
gniazda wtyczkowe powinny by¢ wyposazone w bolce uziemiajace. Napiecie znamionowe izolacji osprzetu
powinno by¢ dostosowane do napiecia znamionowego instalacji (400V, 230V). Osprzet powinien by¢
dostosowany do warunkéw srodowiskowych, w ktorych zostanie zamontowany, tj. temperatury otoczenia oraz
posiada¢ odpowiednie zabezpieczenie przed:

-przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci

-zapaleniem

-uderzeniem.

Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, odpowiednio:

-podtynkowy

-natynkowy

i dostosowany do przekrojow i srednic przewoddw, rurek, uchwytow stosowanych podczas robot.
Osprzet stosowany w instalacjach oswietlenia awaryjnego powinien by¢ wyraznie oznakowany.
2.7. Korytka kablowe i kanaly instalacyjne

Przy wykonywaniu tras prowadzenia kabli i przewodoéw zaleca sie stosowanie systemowych korytek metalowych,
ocynkowanych ogniowo metodg Sendzimira zgodnie z PN-EN 10142:2003. Korytka kablowe i konstrukcje
wsporcze powinny by¢ dostosowane do ilosci i ciezaru kabli i przewoddw, ktdre sg przewidziane dla danej trasy.
Konstrukcje wsporcze powinny by¢ dostosowane do sposobu montazu na obiekcie.

Listwy elektroinstalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych z twardego PVC, nie rozprzestrzeniajacego ptomienia,
do srednich narazen mechanicznych i wiadciwo$ciach izolacyjnych spetniajgce wymagania PN-IEC 1084.
Wielkos¢ ich powinna by¢ dostosowana do ilosci i Srednic przewoddw, ktdre sg przewidziane dla danej trasy.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”. Przy
prowadzeniu robdt budowlanych i wykoriczeniowych wykonawca powinien wykaza¢ mozliwos¢ wykorzystania
odpowiednich maszyn i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany jest do wykorzystania sprzetu, ktdry nie bedzie powodowat negatywnego na
jako$¢ wykonywanych rob6t. Wykonawca zobowigzany do wykorzystywania sprzetu w ilosci umozliwiajgcej strawne
przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacii projektowej. Sprzet wykorzystywany do prac
budowlanych musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Sprzet wykorzystywany do pracy musi
spetnia¢ wymagania ochrony $rodowiska i by¢ zgodny z przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca musi dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu
budowlanego w iloSci oraz o parametrach i stanie technicznym umozliwiajgcym prawidtowa realizacje zadania.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”. Transport
materiatow budowlanych nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami przepisow transportu drogowego i bezpieczenstwa
tadunku.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakosc¢ robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba Srodkow transportu musi zapewnia¢
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Montaz infrastruktury kablowej

Dla prowadzenia kabli zasilajacych nalezy utozy¢ na metalowych drabinkach, korytkach lub uchwytach
instalacyjnych. Prace te muszg by¢ prowadzone w Scistej koordynacji z innymi instalacjami znajdujgcymi sie
wewnatrz budynku. Uzyte materiaty muszg posiada¢ wymagane dopuszczenia i aprobaty. Elementy mocujace
infrastrukture kablowg muszg by¢ sprawdzonym stosowanym na rynku systemem. Dla prowadzenia kabli
wytgczenia pozarowego muszg by¢ utozone oddzielne trasy z atestami zapewniajgcymi odporno$¢ ogniowa 30
minut.

Trasy kablowe musza by¢ tak wykonane, aby zapewni¢ minimum 25% rezerwy miejsca dla utozenia
dodatkowych kabli.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem wiasciwych
materiatow.

Przed montazem korytek kablowych wykona¢ trasowanie uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna by¢ prosta umozliwiajgca konserwacje i rozbudowe. Trasy
powinny by¢ prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do
utozenia na nich instalacji elektrycznych oraz sprzet i osprzet instalacyjny, powinny by¢ zamocowane do podtoza
w sposob trwaty, uwzgledniajac warunki lokalne i technologiczne.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy i itp. powinny by¢ chronione
przed uszkodzeniami i uszczelnione materiatami ognioochronnymi odbudowujacymi wytrzymato$¢ ogniowg tych
elementow.

5.2. Rozdzielnice energetyczne
Rozdzielnice - tablice T nalezy zamontowac w istniejacej wnece w/g wytycznych producenta.

Kabel zasilajacy w energie elektryczna i kable odej$ciowe z rozdzielnicy T nalezy wprowadzi¢ poprzez
przepusty oraz zamocowac nad rozdzielnicg aby zapewni¢ bezpieczne wprowadzenie ich do rozdzielnicy.

Dla rozdzielnic podtynkowych wykonawca musi na budowie wyku¢ wneki, zamontowac rozdzielnice
i zapewni¢ mozliwo$¢ tatwego wprowadzenia przewodow i kabli.

W rozdzielnicach obiektowych nalezy zapewni¢ minimum 25% rezerwy miejsca na ewentualng rozbudowe.
Wejscie i wyjscia kabli z rozdzielnic nalezy wykonac¢ poprzez listwy zaciskowe.

5.3. Montaz kabli i przewodow

Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023.
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Potaczenia migdzy przewodami oraz miedzy przewodami i innym wyposazeniem powinny by¢ wykonane w taki
sposob, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny styk.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaty pogorszone projektowane
warunki chtodzenia.

Przewody elektryczne uktada¢ w sposob zgodny z PN:
-w listwach instalacyjnych.
Przewody do gniazd i oSwietlenia oraz wytgcznikow uktada¢ podtynkowo

Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana tak, aby nie wystepowato wzajemne szkodliwe oddziatywanie
miedzy tq instalacjg a innymi instalacjami nieelektrycznymi stanowigcymi wyposazenie obiektu.

5.4. Montaz instalacji oswietlenia

Oprawy o$wietleniowe nalezy zamontowac¢ zgodnie z PN oraz w taki sposdb aby zapewni¢ wymagane
parametry o$wietleniowe.

Typu opraw, wymagane parametry oSwietlenia i wymagania Srodowiskowe zostaly podane
w dokumentacji w celu okre$lenia standardu. Zmiany typow opraw przy realizacji inwestycji bedgq wymagaty
akceptacji i inspektora nadzoru w celu zachowania projektowanego wystroju wnetrz i poréwnywalnych
parametrow technicznych.

W pomieszczeniach wilgotnych nalezy stosowac¢ osprzet szczelny.
Sterowanie o$wietlenia w pomieszczeniach bedzie realizowane poprzez miejscowe taczniki instalacyjne.
5.5. Montaz osprzetu elektroinstalacyjnego

Elementy wyposazenia mogace spowodowaé wzrost temperatury lub powstanie tuku elektrycznego powinny by¢
umieszczone lub ostonigte tak, aby nie powstato ryzyko zapalenia materiatéw palnych. W przypadku gdy
temperatura jakiejkolwiek odstonietej czesci wyposazenia moze spowodowac poparzenie ludzi, czesci te nalezy
umiesci¢ lub ostoni¢ tak, aby uniemozliwi¢ przypadkowy kontakt z nimi.

Urzadzenia odtgczajace powinny by¢ zainstalowane w sposob zapewniajacy odtaczenie instalacji elektrycznej,
obwoddw lub poszczegdinych aparatow, gdy jest to wymagane ze wzgledu na konserwacje, sprawdzenie,
wykrycie uszkodzenia lub naprawe.

Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak, aby zapewni¢ do niego dostep, gdy
jest to niezbedne, {.:

-odpowiednig przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania przewidywanych zmian iwymiany
poszczegoinych czesci wyposazenia,

-dostep obstugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i napraw.

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane do maksymalnych zastosowanych napigc
roboczych (warto$¢ skuteczna dla pradu przemiennego), jak rowniez do mogacych wystapic przepiec.

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane z uwzglednieniem maksymalnych pradow
roboczych (warto$¢ skuteczna pradu przemiennego), ktdre moga wystapi¢ w normalnych warunkach eksploatacii
oraz z uwzglednieniem pragddéw mogacych wystapi¢ w warunkach zaktoceniowych w okre$lonym czasie, podczas
ktérego moze by¢ spodziewany przeptyw pradu przetezeniowego.
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Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone przed wszelkimi
oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia i Srodowiska, na ktore moga by¢ narazone.

Gdy w przypadku pojawienia si¢ niebezpieczenstwa zaistnieje konieczno$¢ natychmiastowego wytgczenia
zasilania, urzadzenie wytgczajace powinno by¢ tatwo dostepne i odpowiednio oznaczone w celu szybkiego jego
uruchomienia.

Aparaty, wytaczniki, przetaczniki, puszki montowa¢ w miejscach podanych w Dokumentacji Projektowe;.
Przewiduje sie montaz tych urzadzen natynkowo i podtynkowo.

5.6. Inne roboty elektryczne
Instalacja odgromowa

Montaz instalacji powinien byé wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem wiasciwych
materiatow. Instalacje odgromowg nalezy wykona¢ zgodnie z PN-IEC 61024:2002, PN-IEC 61312-1:2001.

Czesci sktadowe instalacji odgromowej dla obiektu to:
-zwody poziome i pionowe

-przewody odprowadzajace

-przewody uziemiajace

-uziomy.

Czesci urzadzenia piorunochronnego mogg by¢ naturalne w postaci przewodzacych elementow budynku lub
sztuczne, zainstalowane na budynku specjalnie do celéw ochrony odgromowej. Urzadzenia piorunochronne
powinny by¢ wykonywane z wykorzystaniem w pierwszej kolejnosci wystepujacych w obiekcie cze$ci naturalnych.

Zwody poziome i przewody odprowadzajgce wykonywac drutem stalowym min. f8mm.

Przewody odprowadzajace nalezy rozmieszcza¢ rownomiernie na obwodzie obiektu. System uziemien przewiduje
sie wykorzystac istniejacy.

Do zbrojenia w/w nalezy przytaczy¢:

-uziemienie punktu ,PEN" rozdzielnicy TG

-gtbwna szyne potaczenia wyréwnawczego

-instalacje odgromowg

-metalowe elementy konstrukcji i elewacji budynku.

Nalezy stosowac wtasciwe Srodki ochrony uziomoéw przed korozja.
Instalacja ekwipotencjalizacyjna

W obiekcie przewidziano system potaczen wyréwnawczych. Do systemu nalezy przylaczy¢ wszystkie metalowe
elementy ,obce” i ,dostepne”.

Instalacja przepieciowa

W obiekcie przewiduje sie dwustopniowg ochrone przepieciowa, a dla urzadzen teletechnicznych ewentualnie
trzeci stopiei ochrony .
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Instalacja przeciwporazeniowa

Poza ochrong podstawowg ochrony przeciwporazeniowej przewidziano wykonanie dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowe] w postaci szybkiego wytaczenia za pomocg wytacznikow kompaktowych, wytgcznikdw
instalacyjnych, wytacznikow réznicowo-pradowych, bezpiecznikow.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
Ogdlne zasady dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST -00 ,Wymagania ogoine”
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania rob6ot w zakresie ich zgodnosci z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjg techniczng i instrukcjami Przedstawiciela Inwestora.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie
i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Przedstawiciela Inwestora.

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne”. Celem kontroli jest stwierdzenie
osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy budowie instalacji elektrycznych wewnetrznych obiektu.
Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Przedstawicielowi
Inwestora zgodno$ci dostarczonych materiatow i realizowanych robét z dokumentacjg projektowa, ST i PZJ.

Materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi
w specyfikacjach, mogq by¢ przez Przedstawiciela Inwestora dopuszczone do uzycia bez badan. Przed
przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Przedstawiciela Inwestora o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wynik badan do akceptacji Przedstawiciela Inwestora.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktdrg moze
kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru i ewentualnie przedstawiciela, odpowiedniego dla
danego terenu Zaktadu Energetycznego — zatozonej jakosSci.

6.2. Instalacja elektryczna wewnetrzna
Kontrola jakosci wykonania instalacji powinna obejmowac:

-zgodno$¢ zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z dokumentacjq techniczna,
normami i certyfikatami

-poprawno$¢ wykonania przejs¢ przewoddw przez stropy i $ciany

-prawidtowo$¢ wykonania potaczen przewoddw

-sprawdzenie ciggtosci przewoddw ochronnych, w tym gtownych i dodatkowych potaczen wyréwnawczych
-pomiar impedancji izolacji instalacji elektrycznej

-pomiar skutecznosci ochrony od porazen pradem elektrycznym

-poprawno$¢ ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi;

-sprawdzenia zatgczania punktow $wietlnych, kontrola zrodet Swiatta, natezenia

o$wietlenia w poszczegolnych pomieszczeniach

-sprawdzenie zgodnosci podtaczenia urzadzen (gniazd wtyczkowych, opraw itp.)
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-prawidtowos¢ zamontowania urzadzen w dostosowaniu do warunkdw srodowiskowych
i warunkow pracy w miejscu ich zainstalowania

-prawidtowos¢ umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraz innych informacii
-spetnienia dodatkowych zalecen inspektora nadzoru.

W przypadku, gdy wynik ktorejkolwiek proby jest niezgodny z norma, to probe lub proby poprzedzajace, jezeli
mogaq mie¢ wptyw na wynik, nalezy powtdrzy¢ po usunieciu przyczyny niezgodnosci.

6.3. Instalacja odgromowa
Kontrola jakosci wykonania urzadzenia piorunochronnego powinna obejmowac:

-sprawdzenie zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyrobow z dokumentacjg techniczng, normami
i certyfikatami

-sprawdzenie ciggtosci potaczen
-ogledziny rozmieszczenia elementow, ich kompletno$¢, wymiarow i materiatow, z ktérego zostaty wykonane

-sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania potgczen elementéw oraz zamocowan przewoddéw odprowadzajacych,
w tym potaczen zaciskdw Srubowych poszczegdinych odcinkow zwodow i przewoddw odprowadzajgcych, a takze
ich zabezpieczenie przed korozjg

-pomiar rezystancji uziomow
-sprawdzenie stanu uzioméw

-spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub Przedstawiciela Menadzera Projektu, wprowadzonych do
dokumentacji techniczne;.

Sprawdzenie ciggtosci potaczen nalezy wykona¢ za pomocg omomierza lub mostka do pomiaru rezystanciji,
przylaczonego z jednej strony do zwodow, z drugiej do wybranych przewoddw instalacji piorunochronne;.

Pomiar rezystancji uziemienia nalezy wykona¢ miernikiem do pomiaru uziemien lub metodg techniczna.

7. Obmiar robét
Jednostkgq obmiarowg robdt jest mb . lloSC robdt okreSla sie na podstawie projektu (przedmiaru)
z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru (Inzyniera).

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami

Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

-instalacje elektryczne podtynkowe
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-podtaczenie przewoddw odprowadzajacych instalacji odgromowe;j

-wykonanie uziomow

-instalacje elektryczne zewnetrzne

8.3. Dokumenty do odbioru koficowego robét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac, oprécz dokumentow
wymienionych w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne”:

-dziennik budowy (wewnetrzny)

-projektowg dokumentacje powykonawczg

-protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatéw i oprzewodowania
-protokoty z dokonanych pomiaréw

-pomiary natezenia oswietlenia

-protokoty odbioru robét zanikajacych

-certyfikaty na urzadzenia i wyroby

-dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen
-ewentualng ocene robdt wydang przez Zaktad Energetyczny.

W przypadku stwierdzenia usterek Przedstawiciel Inwestora ustali zakres rob6t poprawkowych, ktore Wykonawca
zrealizuje na wiasny koszt w terminie uzgodnionym z Przedstawicielem Inwestora.

9. Podstawa ptatnosci

Wedtug szczegdtowych ustalen okreslonych w umowie zawartej pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

Dla pozycji wycenionych kosztorysowo podstawa ptatno$ci jest warto$¢ podana przez Wykonawce. Kwota
pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skfadajace sie na jej
wykonanie.

10. Przepisy zwigzane

Normy
PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacie elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo.
Dobor $srodkow ochrony w zaleznosci od wptywow zewnetrznych. Wybor Srodkéw ochrony przeciwpozarowe;
w zaleznos$ci od wptywow zewnetrznych.
PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetezeniowym.
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PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.

Ochrona przed obnizeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla Zzapewnienia
bezpieczenstwa.

Odtgczanie izolacyjne i taczenie.

PN-IEC 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.

Zastosowanie $rodkow zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed przepieciami.
Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi i taczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.

Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrona przed pradem przetezeniowym.
PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Dobor srodkow w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-53:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura faczeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odfgczania izolacyjnego i faczenia.

PN-IEC 60364-7-701:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanng lub/i basen natryskowy.

PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiérki.

PN-IEC 60364-7-707:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.
PN-91/E-05010 Zakres napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.

PN-E-05033:1994 Wytyczne do instalaciji elektrycznych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogéine.

PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogélne. Wybér poziomu ochrony
dla urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC 61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady ogéine.
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-76/E-02032 Oswietlenie drég publicznych.

PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz $wiattem elektrycznym.
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PN-84/E-02034 Oswietlenie elektryczne terendw budowy, przemystowych, kolejowych i portowych oraz dworcow i
srodkow transportu publicznego.

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe nie przekraczajace 6,6kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1kV.
PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody o
izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu znamionowym
nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napiecie nie przekraczajace 0,6/1 KV.

PN-EN 60598-02 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania szczegdtowe. (zestaw norm)

PN-IEC 12464-1:2003 Swiatto i o$wietlenie — oéwietlenie miejsc pracy — miejsca pracy we wnetrzach

PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. (zbior norm)

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow bezpieczenstwa na drogach
ewakuacyjnych i drogach pozarowych.

PN-E-93201:1997 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego. Gniazda wtyczkowe i wtyczki
na napiecie znamionowe 250 V i prady znamionowe do 16 A.

PN-IEC 884-1,2,3:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego.

PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne.

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki odgatezne na napiecie do
750 V do przewoddw o przekrojach do 50 mmz2. Wymagania i badania (Zmiana Az1)

PN-EN 10142:2003 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowej ocynkowane ogniowo w sposob ciggty do obrdbki
plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy.

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN-IEC 60364 -7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. (zbiér norm)

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

PN-IEC 60050-826:2000 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia.
PN-E-04700:1998 Urzadzenia i ukfady elekiryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badarn odbiorczych.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-84/0-79101 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na uszkodzenia mechaniczne opakowan o masie
zawartoSci powyzej 150 kg. Wymagania i badania.

PN-IEC 1084-1+A1 Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych.

10.2. Inne dokumenty

* Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z poprawkami.

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dziennik Ustaw nr75; 2002).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow.
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* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzacych do
ochrony przeciwpozarowej, ktére mogg by¢ wprowadzane do obrotu i stosowane wytacznie na podstawie
certyfikatu zgodnosci.

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1989 r. w sprawie najwyzszych
dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia w Srodowisku pracy. Z pozniejszymi
zmianami.

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisdw
bezpieczenstwa i higieny pracy.

* Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

* Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972
r.

+ Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych — cz. V Instalacie  elektryczne —
wyd. COBR Elektromontaz.

* Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji budowlanych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST-07-

DROGI | PLACE, UTWARDZENIA

WYCIAG Z DOKUMENTACJI
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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszego wyciggu ze specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét w zakresie drog i placow, ktore zostang wykonane na podstawie projektu ,Modernizacja oczyszczalni
sciekow komunalnych w Szydiowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3; 467/1 oraz 539/3
w obrebie Szydtowiec, gmina Szydtowiec”.

1.2.  Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
wszystkich robot ziemnych przewidzianych do wykonania w niniejszym kontrakcie.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robdt w zakresie budowy drog i placow.

e Zakres realizacji obejmuje:

e Przygotowanie i zabezpieczenie placu budowy,
e Roboty pomiarowe,

e Roboty przygotowawcze

¢ Wykonanie wykopdw,

e Zabezpieczenie wykopow,

o Wykonanie podbudowy,

o Wykonanie podsypki,

e Montaz elementéw konstrukcyjnych ciggéw komunikacyjnych,
e Wykonanie nawierzchni z kostki

e Wykonanie nawierzchni z kruszywa naturalnego,
e Wykonanie nawierzchni asfaltowej

e Roboty wykoriczeniowe.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej s zgodne z obowigzujgcymi

odpowiednimi normami i okre$leniami zawartymi w ST-00-Wymagania ogéine.

e Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktérej kruszywo o uziarnieniu réwnomiernie
stopniowanym tworzy wzajemnie klinujgca sie strukture.

e Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze D < 45 mm oraz d =2 mm.

e Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze D < 2 mm,

e Kruszywo drobne moze powsta¢ w wyniku kruszenia lub naturalnego rozdrobnienia skaty albo zwiru lub
przetworzenia kruszywa sztucznego.

e Mieszanka mineralna (mm)- mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym sktadzie
| uziarnieniu.

e Mieszanka asfaltowa - mieszanka asfaltu, wytworzona na goraco, spetniajaca okreslone wymagania.
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e Mieszanka drobnoziarnista — mieszanka mineralno-asfaltowa do warstwy $cieralnej(z wytaczeniem asfaltu
lanego), wigzacej i podbudowy, w ktorej wymiar kruszywa D jest mniejszy niz 16 mm.

e Mieszanka gruboziarnista — jest to mieszanka mineralno-asfaltowa do warstwy wigzacej i podbudowy, w
ktorej wymiary kruszywa D jest nie mniejszy niz 16 mm,

o Srodek nisko wiskozowy — jest to substancja chemiczna, ktéra dodana do asfaltu zmniejsza jego lepkosé
w temperaturze otaczania kruszywa, po- wodujac obnizenie temperatury produkcji mieszanki mineralno-
asfaltowej oraz umozliwiajac jej wbudowanie w nizszej temperaturze niz w przypadku stosowania asfaltu
bez dodatku. Wbudowana mieszanka mineralno-asfaltowa wyprodukowanej z asfaltem z dodatkiem nisko
wiskozowym charakteryzuje sie takimi samymi lub lepszymi wartosciami wymaganych parametrow
normowych niz mieszanka mineralno-asfaltowej ze zwyklym asfaltem drogowym.

e Wymiar kruszywa — jest to wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita. Przy
oznaczaniu wymiaru kruszywa dopuszcza sie obecno$C pewnej ilosci ziaren, ktére pozostajg na gornym
sicie lub przechodzg przez dolne sito, zestawu sit uzywanego do oznaczania wymiaru kruszywa. Dolny
wymiar sita moze by¢ rowny 0.

e  Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — jest to okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej ze wzgledu na
wymiar najwiekszego kruszywa, np. wymiar 8 lub 11.

o  Wypetniacz - kruszywo, ktorego wieksza cze$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm,

e  Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni,

e  Zjazd - urzadzone miejsce dostepu do drogi gtdwnej z obiektu, poses;ji.

1.5.  Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robdét z Dokumentacia
Projektowg ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00-Wymagania ogdine.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania drog i placdw, utwardzen nalezy stosowa¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
opisem technicznym i rysunkami.

Pozyskiwanie materiatow

Materiaty dostarczone i wbudowane przez Wykonawce zostang szczegdlowo udokumentowane
i przedtozone Inspektorowi Nadzoru w zakresie zamdwienia, dostarczenia aprobat technicznych lub $wiadectw
badan laboratoryjnych. Uzyte materiaty powinny spetnia¢ wszelkie wymagania okre$lone Polskimi Normami
i aprobatami technicznymi wymienionymi w dokumentacji technicznej. Akceptacja inspektora nadzoru udzielona
jakiejs partii materiatbw z danego zrodta nie bedzie oznaczyC akceptacji automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow lub wykonania prob materiatéw dla kazdej dostawy aby spetniaty
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wymagania odpowiedniej szczegotowe] specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania materiatow lokalnych,
pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrddta, wiaczajac te, ktore zostaty wskazane przez zamawiajacego,
przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrddta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajacemu
realizacjg umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidtowg eksploatacie.
Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na plac budowy materiatow lokalnych. Za
ich ilos¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow pochodzacych z lokalnych zrédet wymaga
akceptacji inspektora nadzoru.

Kontrola materiatow

Inspektor nadzoru bedzie kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty celem sprawdzenia zgodnosci
z wymaganiami szczegdtowych specyfikacji technicznych. Inspektor nadzoru bedzie upowazniony do pobierania
i badania probek materiatow. Wyniki prob bedg stanowi¢ podstawe aprobaty jakosci danej partii materiatow.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w szczegétowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty, kazda
partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan muszg by¢ dostarczone przez wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

Wymagania dla zastosowanych materiatow

Materiaty, ktore zostang uznane przez inspektora nadzoru za niezgodne ze dokumentacjg projektowg
zostang niezwtocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy. Kazdy rodzaj rob6t wykonywanych z uzyciem
materiatdw, ktére nie zostang sprawdzone lub zaakceptowane przez Inspektora nadzoru, bedg wykonane na
wiasne ryzyko wykonawcy, uznane jako wadliwe i niezaptacone.

Sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni odpowiednio zabezpieczone sktadowisko materiatdw, aby materiaty przed
wbudowaniem nie ulegty zanieczyszczeniom, stracity swa jako$¢ i wtasciwo$¢ do wbudowania i kontroli przez
Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatdw nalezy zlokalizowa¢ na terenie budowy
I w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

2.1. Kostka betonowa

21.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki w budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty
technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

21.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkdw. Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna i
szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

21.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni stosuje sie betonowa kostke o grubosci 80 mm. Kostki o takiej grubosci sg produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza;
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e na dugosci +3 mm,
e na szerokosci +3mm,
e nagrubosci +5mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: rubin, oliwka, szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brgzowy.

21.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okre$lone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. | Cechy Warto$¢
1 Wytrzymatos¢ na Sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z sze$ciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasigkliwo$¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wigcej niz 5
3 Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-
06250 [2]:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie wiecej niz 5
c) obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci
prébek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz 20

4 Scieralnosé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nie wiecej 4
niz

2.1.5. Cement

Do produkgji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,32,5".
Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.1.6. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajagce wymaganiom PN-B-06712 [3].Uziarnienie kruszywa
powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych
dla produkowanego wyrobu.

21.7. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.1.8. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zgodnie z recepty
laboratoryjna. Plastyfikatory zapewniajq gotowym wyrobom wigkszg wytrzymato$S¢, mniejszg nasigkliwosé
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| wiekszg odporno$¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate
wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

2.2. Nawierzchnia z kruszywa naturalnego

2.2.1. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania nawierzchni kamiennych powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
pokruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.2 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna nie moze
przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo. Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-

EN 933-1, powinna miescic¢ sie pomigdzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tabelce 2.2.2.

Tabela 2.2.2. Wyszczegdlnienie wiasciwosci Wymagania Badania wedtug

Wyszczegolnienie
wlasciwosci

Wymagania

Badania wedtug

Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz
0,075 mm, % (m/m)

od 2do 10

PN-EN 933-1

Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m),

nie wigcej niz 5

PN-EN 933-1

Zawartos¢ ziarn nieforemnych
% (m/m),

nie wiecej niz 35

PN-EN 933-4

Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych, % (m/m),

nie wiecej niz 1

PN-88/B-04481

Wskaznik piaskowy po
pieciokrotnym zageszczeniu
metoda | lub Il wg PN-88/B-

04481

0d 30 do 70 %

BN-EN 933-8

Scieralnoé w bebnie Los
Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po
petnej liczbie obrotdw, nie
wiecej niz
b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotow w
stosunku do straty masy po
petnej liczbie obrotdw, nie
wiecej niz

35

30

PN-EN 1097-2

Nasigkliwo$¢, % (m/m),

nie wiecej niz 3

PN-EN 1097-6
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Mrozoodporno$¢, ubytek masy nie wiecej niz 5 PN-EN 1367-1
po 25 cyklach zamrazania,
%(m/m)

Zawartos¢ zwigzkow siarki w nie wiecej niz 1 PN-EN 1744-1
przeliczeniu na SO3, %(m/m),

Wskaznik nosnosci wno$ PN-S-06102

mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zageszczeniu IS > 1,00 80

b) przy zageszczeniu IS > 1,03 120

Nawierzchnia mineralna musi spetnia¢ wymagania :

- nie kruszy¢ sie,

- nie pylic,

-posiadac¢ odporno$¢ na dziatanie zewnetrznych warunkéw atmosferycznych,
-posiadac tatwos¢ w obrébce,

-posiadac wysokq odpornos¢ na ciezar,

-posiadac wysokq odpornos¢ na Scieralno$e,

2.3. Asfalt

Nalezy stosowaé asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w normie. Asfalty innego rodzaju mozna
stosowac, o ile posiadajg aprobate techniczng i sg zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wszelkie zastosowane materiaty muszg by¢ zgodne z wymogami Ustawy o wyrobach budowlanych, wg ktore;
materiat nadaje sie do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanych, jezeli jest oznakowany znakiem CE
albo umieszczony jest przez Komisje Europejskg w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej albo
jest oznakowany znakiem budowlanym (B).

Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlanym jest dopuszczalne jezeli producent, majacy siedzibe
na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonat oceny zgodnosSci i wydat na swojg wytaczng odpowiedzialno$e,
krajowq deklaracje zgodnosci z Polskg Normg wyrobu albo aprobate techniczng. Ocena jego przeznaczenia,
majaca wptyw na spetnienie przez obiekt budowlany wymagan podstawowych. Materiaty nie odpowiadajace
wymaganiom jakosciowym, jak rowniez przeterminowane nie moga by¢ stosowane. Materiaty te zostang przez
wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca odpowiada za pozyskanie pozwolen od wiasciciela i wiadz na pozyskiwanie materiatéw jakichkolwiek
zt6z miejscowych, wigczajac w to zrédta wskazane przez Zamawiajacego, jest zobowigzany do dostarczenia
Inspektorowi Nadzoru dokumentéw dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji ztoza. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, chyba ze postanowienia ogdlne lub szczegotowe warunkdéw umowy stanowig inacze;.
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3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”. Przy prowadzeniu
prac konstrukcyjno-budowlanych wykonawca powinien wykaza¢ mozliwo$¢ wykorzystania odpowiednich maszyn
I urzadzen.

Wsrod maszyn i urzadzen:

e Sprzet do wbudowania,

e Sprzet do zageszczenia,

o Walce statyczne,

o Walce wibracyjne,

e Zageszczarki wibracyjne,

e Beczkowozy,

e Urzadzenia do rozpryskiwania wody,
o Uktadarki,

e Réwniarki.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”. Transport
materiatbw budowlanych nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami przepisow transportu drogowego
i bezpieczenstwa tadunku. Do transportu materiatéw nalezy uzy¢ nastepujacych $rodkéw transportu:

» samochody skrzyniowe
* naczepy kontenerowe uniwersalne

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST-00. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z umowg oraz za jako$¢ wykonywanych robét.

5.2 Cel i zakres opracowania
Niniejsza cze$C obejmuje zagospodarowanie placu wokot oczyszczalni . budowe drog i placow wraz
miejscami postojowymi.

5.2.  Warunki przystapienia do robét

Przed przystapieniem do wykonywania robot nalezy sprawdzi€, prawidtowo$¢ zastosowanych
w dokumentacji rozwigzan projektowych.
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5.3.  Warunki przystapienia do robot

W warunkach technicznych wykonania robot. Wykonawca jest zobowigzany w szczegdinosci do
przestrzegania wymienionych wymogow:

m) wykonania prac zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wiedzy technicznej oraz przepisami BHP i PPOZ

n) Prowadzenia prac i rob6t budowlanych podczas pory dziennej,

0) Zabezpieczenia pracownikéw zatrudnionych przy pracach oraz robotach budowlanych w sprzet ochrony
osobistej, a przy pracach na wysokosci w szelki bezpieczenstwa,

p) Przemieszczania materiatdw budowlanych jedynie po wytyczonych trasach,

q) Biezacego kontrolowania przez kierownika robot jakosci wykonanych robét,

r) Prowadzenia prac oraz robét budowlanych wytacznie w uzgodnionym z Inspektorem nadzoru obszarze.

5.4. Rozwiazanie projektowe
Spadki podtuzne wynikajg z dostosowania do rzednych projektowanych obiektdw.

Uksztattowanie terenu zostato zaprojektowane w oparciu o projekt zagospodarowania oczyszczalni.

5.5. Wymagania wykonania drdg, placéw, utwardzen z kostki betonowej.

Koryto wykonane w podfozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w ST ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Warstwy utwardzenia wraz z podbudowa

o Warstwa $cieralna z kostki betonowej
o Podsypka cementowo-piaskowa

e Podbudowa z kruszywa tamanego

e Stabilizacja

Uktadanie utwardzenia z betonowych kostek

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego
wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez inspektora nadzoru.
Kostke uktada sie na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposdb, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety utwardzenia, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a
nastepnie zamiesS¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢
do ubijania nawierzchni. Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe
z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek nie wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy
uzupemi¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamie$¢ nawierzchnig. Kostka z wypetnieniem spoin piaskiem
nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do uzytkowania.
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5.4. Wymagania wykonania drég, oraz zjazdow z mieszanki asfaltowej

e Wbudowywanie
Nalezy tak zorganizowa¢ budowe i produkcje mieszanki mineralno-asfaltowej aby tzw.
,dzienne dziatki robocze” to znaczy odcinki, na ktdrych mieszanka mineralno-asfaltowa wbudowywana bytaby

w ciggu jednego dnia, byty mozliwie jak najdtuzsze.

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy bezzwtocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowania w ciggty sposéb
podawa¢ do uktadarki i uktada¢. WielkoSci dostaw mieszanki do ukfadarki powinny by¢ tak regulowane, aby
umozliwi¢ nieprzerwang prace uktadarki. Uktadarka powinna pracowa¢ w sposob ciggty zawsze, gdy jest to
mozliwe. Nalezy stosowaC taki predkosci poruszania sie uktadarki technike jej pracy ktore zapewniajg
jednorodne podawanie mieszanki mineralno-asfaltowej na catej szerokosci uktadania, bez ciggnienia,

rozrywania i segregacji materiatu.

Minimalna grubo$¢ mieszanki uktadanej w kazdym przejSciu uktadarki powinna by¢ odpowiednio zwiekszona
tak, aby po zageszczeniu byta zgodna z minimalnymi wielko$ciami podanymi w odpowiednich rozdziatach

niniejszej Specyfikacji.

Przy uktadaniu warstwy wigzacej nalezy zatrzymac uktadarke przed dojechaniem do szczeliny dylatacyjne;
budowli. W trakcie recznego uktadania pozostatej czesci nawierzchni przy dylatacji szczeling dylatacyjng

nalezy pozostawi¢ bez przykrycia warstwg nawierzchni.
Reczne uktadanie mieszanek mineralno-asfaltowych dopuszcza sie jedynie w nastepujacych przypadkach:

. uktadanie warstw wyréwnawczych o nieregularnym ksztatcie i zmiennej grubosci,

. W miejscach, gdzie praca uktadarki jest niemozliwa,

1
2
3. na chodnikach,
4. w poblizu szczelin dylatacyjnych na mostach, wiaduktach i innych obiektach,
5

. winnych miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

. Czyszczenie i wykonywanie warstw
Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy utrzymywac w czysto$ci. Nalezy ograniczy¢ do minimum

ruch pojazddw na warstwie, na ktorej przewiduje sie utozenie nastepnej warstwy.

W przypadku jakiegokolwiek zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca powinien podja¢ starania

w celu jej oczyszczenia, a jezeli okaze sie to niemozliwe nalezy uzgodnic z Inzynierem dalsze postepowanie.

. Zageszczanie
Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy uktada¢ i zageszcza¢ w warstwie umozliwiajacej uzyskanie wymaganej

grubosci, rzednej powierzchni oraz spetnienie wymagan w zakresie rownosci i zageszczenia.
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Zageszczaniemieszankimineralno-asfaltowejnalezyrozpocza¢,gdytemperaturatejmieszanki
osiggnietakipoziom,zepozwolitonazageszczaniewalcamibezpowodowaniaprzemieszczen warstwy lub spekan

powierzchniowych.

Zageszczanie nalezy zakonczyC zanim temperatura spadnie ponizej minimalnej temperatury watowania
okreslonej w odpowiednich rozdziatach niniejszej Specyfikacji. Watowanie nalezy kontynuowa¢ do czasu
zniknigcia z powierzchni warstwy wszystkich $ladéw po walcach. Nie dopuszcza sie powierzchniowego tatania

zawatowanej warstwy.
Zageszczanie nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu

Powierzchnie warstwy wigzacej nalezy wykonczy¢ walcem gtadkim, statycznym lub wibracyjnym z wytgczong

wibracjg. Na pomostach obiektow mostowych nie nalezy stosowac¢ walcow wibracyjnych z wigczong wibracja.

Dopuszcza sie stosowanie walcéw wibracyjnych lub innych walcow zaproponowanych przez Wykonawce.
Zaleca sig, aby walce byty wyposazone w przyrzady umozliwiajace odczytanie z odlegtosci predkosci jazdy,

a walce wibracyjne, dodatkowo, czestotliwosci wibracji.

Wykonawca sprawdzi i oceni prace walcow wibracyjnych lub innych proponowanych walcéw na wykonanym

przez siebie odcinku prébnym, co umozliwi uzyskanie akceptacii Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Badania jakosci i poprawnosci robét

a) stanu kompletnosci — wyrob fabryczny (znaki fabrycznych zabezpieczen);
b) stan techniczny — wizualny (uszkodzenia mechaniczne);

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontroli nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie wykonanych rob6t z Dokumentacijg Projektowa i Warunkami
technicznymi..

Przed przystgpieniem do robdét oceni¢ nalezy czy warunki w jakich prowadzone bytyby prace odpowiadajg
wymaganiom specyfikacji oraz czy prace, ktére miaty by¢ wykonane wczes$niej zostaly juz zakoriczone.

6.3. Badania w czasie wykonywania rohot

Ze wzgledu na zakres i charakter prac oraz rob6t budowlanych wykonawca jest zobowigzany do
bezwzglednego przestrzegania postanowien i zalecen Inspektora nadzoru. Zakres prac nalezy na biezaco
sprawdzac z zatozeniami technologicznymi wykonania prac .

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada aprobate techniczna.
Pozostate wymagania okreslono w ST ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;”.
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6.4. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podfoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:

e gtebokosci koryta:

o szerokoscido3m: £1cm,

e 0 szerokosci powyzej 3 m: +2cm,

o szerokosSci koryta: £ 5 cm.

6.5. Sprawdzenie podbudowy

Sprawdzenie podbudowy w zakresie grubosci i in. polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjq projektowq
oraz niniejszej ST.

6.6. Sprawdzenie wykonania utwardzenia

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania utwardzenia polega na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania
z dokumentacjg projektowq oraz wymaganiami ST:

e pomierzenie szerokosci spoin,

e sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),

e sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

e sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.7. Sprawdzenie cech geometrycznych utwardzenia
6.7.1. Sprawdzenie réwnosci utwardzenia

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2
utozonego utwardzenia i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m utwardzenia. Dopuszczalny
prze$wit pod tatg 4 m nie powinien przekraczac 1,0 cm.

6.7.2. Sprawdzenie profilu podiuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocq niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety utwardzenia
w punktach zatamania niwelety nie mogg przekracza¢ + 3 cm.

6.7.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m? utwardzenia i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynoszg + 0,3%.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest m? (metr kwadratowy) uwzglednia elementy sktadowe obmierzone wedtug innych
jednostek:
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- kpl. (komplety)

- szt (sztuka)

- kg (kilogram)

- m3 (metr sze$cienny)

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogoblne zasady

Ogdlne zasady podano w ST- 00 -Wymagania ogoine.

8.2. Odbior robat

Wykonane prace muszg by¢ przedstawione do odbioru technicznego koficowego po spetnieniu nastepujacych
warunkow:

-zakonczenie wszystkich robot, budowlanych, wykonczeniowych montazowych przy instalaci;

-przeprowadzenie wszystkich badan przed odbiorowych z wynikiem pozytywnym;

-przeszkolenie uzytkownika w zakresie obstugi urzadzen

-posiadanie kompletu dokumentéw do odbioru (zaswiadczenia wiadciwych jednostek i organdw, Swiadectwa
techniczne, dokumenty gwarancyjne, dokumentacja powykonawcza).

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac, oprécz dokumentéw wymienionych w ST-
00.00 ,Wymagania ogdine™:

-dziennik budowy (wewnetrzny)

-projektowg dokumentacje powykonawczg

-protokoty z ogledzin stanu sprawnos$ci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow i oprzewodowania
-protokoty z dokonanych pomiaréw

-pomiary natezenia oswietlenia

-protokoty odbioru robét zanikajacych

-certyfikaty na urzadzenia i wyroby

-dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen

-ewentualng ocene robdt wydang przez Zaktad Energetyczny.

W przypadku stwierdzenia usterek Przedstawiciel Inwestora ustali zakres robdt poprawkowych, ktére Wykonawca
zrealizuje na wtasny koszt w terminie uzgodnionym z Przedstawicielem Inwestora.

8.3. Uznanie robét za poprawne

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacijg projektowg, ST i wymogami Inspektora nadzoru jezeli wszystkie
pomiary i badania daty pozytywne wyniki. Sprawdzeniu w szczegdlnosci podlega:
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%+ Zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng,
%+ Rodzaj zastosowanych technologii wykonawczych,
% Prawidlowo$¢ wykonania

0

8.4. Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
++ Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
++ Odbiorowi cze$ciowemu technicznemu
% Odbiorowi koncowemu

8.5. Odbiodr robat zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zmianie. Odbidr rob6t zanikajacych bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu. Odbioru dokonuje Inspektor
nadzoru. Gotowo$C danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie niezwtocznie od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilos¢
zanikajacych ocenia Inspektor Nadzoru i ilo$¢ robdt zanikajacych ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowa, dokumentacjq zawierajacych
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowa, dokumentacjq projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.6. Odbior czesciowy techniczny

Odbidr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot w okresie rozliczeniowym,
zgodnym z harmonogramem realizacji i rob6t postanowieniami umownymi. Odbioru cze$ciowego technicznego
rob6t dokonuje sie wedtug realizacji rob6t i postanowieniami umownymi. Odbioru cze$ciowego technicznego
rob6t dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie, Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét jest odbioru sporzadzony
wedtug wzoru ustalonego przez strone Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robét  Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty zawierajgce
w szczegdlnosci:

e rysunki budowlano-wykonawcze,

e uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru,

e Dziennik budowy,

e Ksiegi obmiardw,

e ustalenia techniczne,

e protokoty robét zanikajacych oraz protokoty odbioréw cze$ciowych,

¢ inne dokumenty wymagane przez strone Zamawiajaca.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie bedg gotowe do odbioru
korcowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego.
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8.8.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 utwardzenia obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e dostarczenie materiatdw na miejsce wbhudowania,
e wykonanie koryta,
e wykonanie podbudowy,
e utozenie nawierzchni wraz z zageszczeniem i wypetnieniem szczelin,

e przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ nalezy dokonac¢ zgodnie z warunkami kontraktu.
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1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem projektowanych instalacji i urzadzen

technologicznych na stacji przerdbki osadow $ciekowych na oczyszczalni $ciekdw.

2. Zakres stosowania STWiORB

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.

3. Zakres robét objetych STWiORB

W zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych wchodzi demontaz
istniejacych oraz montaz projektowanych instalacji i urzadzen technologicznych na Oczyszczalni Sciekow

w Szydtowcu.
Zakres robét obejmuje budowe nowych obiektdéw technologicznych z wyposazeniem:

1. Dwufunkeyjny zbiornik (MD) oraz (MP), Ob.-B8.1
e Magazyn dezintegratu (MD)
o Uktad napowietrzania osadu zageszczonego
o Uktad podawania dezintegratu
o Magazyn produktu (MP)
o Uktad mieszania
o Uktad odbioru produktu do odwodnienia lub wozami w postacie ptynne;
2. Higienizator dtugotrwaty (HD), Ob.-B8.2
e Mieszadto pionowe
o Awaryjny uktad napowietrzania
3. Pomieszczenie techniczne, Ob.-B9.2
o Generatory tlenu (GT)
e Stacja pomp cyrkulacyjnych z reduktorem temperatury (RT)
 Kontaktor tlenowy (KT)
o Stacja dmuchaw
4. Stacja mechanicznego zageszczania osadu, Ob.-B9.1
e Zageszczacz bebnowy
e Stacja przygotowania i dozowania flokulantu



e Pompa osadu nadmiernego

e Pompa osadu zageszczonego z dezyntegratorem pozytywnym (DP)
5. Stacja mechanicznego odwadniania osadu, Ob.-B9.1

o Prasa talerzowo - pierscieniowa

e Pompa osadu zageszczonego

o Stacja przygotowania i dozowania flokulantu

e Przeno$nik Srubowy osadu

6. Hala magazynowa, Ob.-B9.3

4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z Projektem technicznym, branzg technologii Dokumentacjq

Projektowg oraz STWIORB-00 ,Wymagania ogoine”.

5. Wykonywanie robét

5.1 Wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,

Specyfikacjq Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania podano w STWIORB-00 ,Wymagania ogoine”.

5.1.1 Materialy i urzadzenia
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB -00 ,Wymagania

0golne”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty i urzadzenia winny by¢ wyrobami budowlanymi, ktére zostaty
dopuszczone do obrotu i powszechnego i jednostkowego stosowania w budownictwie i posiada¢ wiasciwe

oznaczenia:

- wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono
zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz

wiasciwych przepisdw i dokumentéw technicznych — w odniesieniu do wyrobdw podlegajacych tej certyfikacji,

- wyroby budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub Deklaracje
Wiasciwosci Uzytkowych z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, majace istotny wptyw na spetnianie co
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najmniej jednego z wymagan podstawowych — w odniesieniu do wyrobdw nie objetych certyfikacjg na znak

bezpieczenstwa,

- wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wptywu na spetnianie wymagan
podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych zasad sztuki

budowlanej, bedacych zatacznikiem do rozporzadzenia,

- wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktérych dokonano oceny zgodno$ci z europejskg aprobatg
techniczng lub krajowg specyfikacjg techniczng paristwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznang przez Komisje

Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi.

Zakres dostawy wszystkich urzadzen musi obejmowac: zakup i dostawe na miejsce montazu, montaz, rozruch,
dokumenty urzadzenia w tym m.in. instrukcje obstugi i dokumentacje techniczno-ruchowe, szkolenie obstugi,

serwis w okresie gwarancyjnym.

Wszedzie, gdzie w dokumentacji opisujgcej przedmiot zamowienia (projekt budowlany, techniczny, Specyfikacje
Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych) wystapig nazwy materiatow, znaki towarowe, patenty,
pochodzenie lub inne szczegdtowe dane — Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym oraz
uzycie innych materiatow rownowaznych ze wskazanymi parametrami - zgodnie z art. 29 ust.3 ustawy ,Prawo

zamowien publicznych”.

Wskazane nazwy materiatdw, znaki towarowe, patenty, pochodzenie lub inne szczegétowe dane uzyto celem

doktadnego opisu przedmiotu zamowienia — jego poziomu, standardu, jakoSci wykonania.

Nazwy handlowe materiatbw i okres$lone konkretne technologie uzyte w dokumentach przetargowych
i dokumentacji technicznej powinny by¢ traktowane jedynie jako definicje standardu jakiego wymaga

Zamawiajacy.

5.1.2 Technologia przerébki osadow

» Pompa sucha e Pompy dostosowane do pompowania osadow, dostarczone jako
osadu komplet z kablem zasilajaco - sterowniczym.

e Stosowa¢ pompy wyposazone w wirniki otwarte, samooczyszczajace
sie, gwarantujgc utrzymanie statej, wysokiej sprawnosci.

e Pompa wirowa od$rodkowa monoblokowa, do instalacji stacjonarne;

e  Wimniki pomp wykonane z zeliwa wysokochromowego o ostrych
krawedziach natarcia utwardzonych do min. 550 HRC w celu
zabezpieczenia przed nadmiernym  wycieraniem  powierzchni
roboczych.

e  Obudowa silnika wykonana z zeliwa szarego klasy min EN-GJL-250 i
zabezpieczona antykorozyjnie jw.

e Wat pompy powinien utozyskowany w tozyskach tocznych
niewymagajacy dodatkowego smarowania oraz regulaciji,

e Wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy
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uszczelniony za pomoca, wysokiej jakosci podwojnego zblokowanego
uszczelnienia mechanicznego

Silnik pompy wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasq izolacji
silnika min. F(1550C), do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym,
400V, 50 Hz, umozliwiajacy 30 uruchomien na godzing;

Silnik pompy posiada wbudowane w uzwojenia stojana czujniki
termiczne odtgczajace pompe od zasilania w przypadku przecigzenia
silnika.

Wydajno$¢ maksymalna Qh = 30 m3/h, H = 10 m, Typ wirnika /
Srednica o swobodnym przeptywie /DN80, Obroty o = 1.450 min-1,
Moc zainstalowana P1 = 5,0 kW, Pompa przystosowana do pracy w
osadzie SM=1,5%

» Macerator /

Urzadzenie powinno by¢ niewrazliwe na prace na sucho, wszystkie

Rozdrabniacz elementy obudowy majace styczno$¢ z pompowanym medium tj. ptyty
ochronne przekfadni i pokrywy oraz elementy obudowy majg
mozliwos¢ szybkiej wymiany

e  Macerator powinien spetia¢ nastepujace wymagania:
e Srednica watu @45 mm dla eliminacji ugiecia watu i zmniejszenia
Scieralnosci wykonany ze stali 1.0503, bez stycznosci z pompowanym
medium
e Waly frezowe : wykonane ze stali hartowanej 1.7225, po 42 frezéw 5,5
mm na kazdym z watow
e Obudowa komory monolityczna budowa spawana ze stali 1.0038
lakierowana metodg katodowg,
e Plyty ochronne ze stali trudno$cieralnej HARDOX 500, uszczelnienie
kasetowe, mechaniczne z parg piercieni slizgowych pracujgcych w
olejowej komorze zaporowej wyposazonej w system kontroli
uszczelnienia
e  Dzwigar no$ny wykonany z stali 1.0503
e Pierscien $lizgowy Blockring 1.4301 Cr203/Duronit O-ring wykonany
z elastomeru NBR
e Wydajno$¢ Qh = 30 m3/h, o = 50 RPM, Moc zainstalowana P1 = 2,2
kW
> Uktad e Maksymalna wydajnos¢ uktadu Qp = 120 m3/h, p = 1 bar,
napowietrzania - | ¢  Efektywna $rednica napowietrzania D = 280 mm
dyfuzory e  Zalecane obcigzenie powietrzem QN = 6 m3pow/h x szt.
e  Materiat membrany EPDM
e  Strata ciSnieniadp =1-2kPa
» Pompa zatapialna | ¢  Pompy dostosowane do pompowania osadéw, dostarczone jako
osadu komplet z prowadnicami do opuszczania/podnoszenia, stopg
zageszczonego sprzegajacq oraz kablem zasilajgco - sterowniczym o dtugosci

dobranej do gteboko$ci pompowni i lokalizacji szafy sterownicze;.
Stosowa¢ pompy wyposazone w wirniki otwarte, samooczyszczajace
sie, gwarantujgc utrzymanie statej, wysokiej sprawnosci.

Pompa wirowa odsrodkowa monoblokowa, zatapialna do instalacji
stacjonarnej, opuszczang po dwdch prowadnicach rurowych ze stali
nierdzewnej min.EN1.4301 (AISI 304);

Wirniki pomp wykonane z zeliwa wysokochromowego o ostrych
krawedziach natarcia utwardzonych do min. 550 HRC w celu
zabezpieczenia przed nadmiernym  wycieraniem  powierzchni
roboczych.

Obudowa silnika wykonana z zeliwa szarego klasy min EN-GJL-250 i
zabezpieczona antykorozyjnie jw.

Wat pompy powinien utozyskowany w tozyskach tocznych
niewymagajacy dodatkowego smarowania oraz regulaciji,

Wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy
uszczelniony za pomoca, wysokiej jakosci podwojnego zblokowanego
uszczelnienia mechanicznego

Silnik pompy wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacji
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silnika min. F(1550C), do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym,
400V, 50 Hz, umozliwiajacy 30 uruchomien na godzing;

Silnik pompy posiada wbudowane w uzwojenia stojana czujniki
termiczne odtaczajace pompe od zasilania w przypadku przecigzenia
silnika.

Kable zasilajgce pomp winny by¢é o odpowiedniej dtugosci.
Sztukowanie kabli zasilajacych pomp jest niedopuszczalne.
Wydajno$¢ pompy Qh =25 m3/h, H=7,5 m;, Moc zainstalowana P1
= 1,94 kW, Wirnik / Przelot o swobodnym przeptywie / DN65, Obroty o
= 1.450 min-1

» Sonda radarowa
poziomu

Czujnik radarowy poziomuz=0-5m
Przetwornik pomiarowy z wyjéciem A/C 4-20 mA, U =230 V

btad pomiaru £5 mm

zakres pomiarowy do 5 m

uruchomienie i konfiguracja poprzez Bluetooth® (potgczenie
szyfrowane) za pomocg darmowej aplikacji dostepnej w jezyku
polskim na Android® oraz IOS®

stopien ochrony IP66/68 (NEMA4x/6P)

materiat obudowy czujnika PVDF

przytacze procesowe gwintowe G1-1/2” z PVDF

czas odpowiedzit90 < 3 s

czestotliwos¢ pracy 26 GHz

zintegrowany przewdd o dtugosci 10 m

temperatura medium od -40°C do +60°C

praca w cisnieniu od -1 do 3 bar

> Wytgcznik
ptywakowy

Diugos¢ kabla 4 m

> Mieszadto
pionowe wolno-
obrotowe

Mieszadto pionowe, napedzane za pomocg motoreduktora 0 mocy 7,5
kW. Silnik taczony z reduktorem bezpo$rednio.

Naped mieszadta wyposazony w zespdt fozyska wsporczego w
obudowie z kotnierzem montazowym DN500PN10

Wat mieszadta dzielony na dwa odcinki, potgczone sprzegtem
kotnierzowym. Wat gorny, petny o przekroju okragtym, wat dolny,
drazony o przekroju okragtym.

Element mieszajacy - $migto - typu CSP, o $rednicy 2400mm, trzy-
topatowe, topaty skrecane na wale, materiat $migta - stal AISI304.
Parametry obcigzeniowe, generowane przez zespot mieszadita, ktore
winien przenie$¢ kotnierz krocca zbiornika: Mv=1900Nm, Mb=1800
Nm, Ax=2400N, sztywno$¢ 1 000 000Nm/rad, waga mieszadta ~970
kg.
Do wspdtpracy z mieszadtem wymagane tamacze strug o wymiarach
6000x800, 2 szt. rozmieszczone przeciwlegle na obwodzie. Materiat
tamaczy AISI304.

Srednica $migta @ = 2.400 mm, Liczba topat i = 3 szt., Moc
zainstalowana P1 = 7,5 kW, Sita osiowa F = ok. 3.000 N, Ciezar m =
ok. 1050 kg, Urzadzenie do wspdtpracy z falownikiem

Medium osad zageszczony 0 <5 %

»  Czujnik do
pomiaru
temperatury

Gtowka: DIN 43729, forma B.

Srednica ostony: 9mm, 316L/14404,

Przytacze G1/2" 316Ti,

Wymienny wktad, $rednica wktadu 6mm

Czujnik: 1xPt100 kl.A, 4 przewody.

Zakres pomiaru temp.: -50...400 °C.

Zakres pomiarowy z = 10 — 60 °C

Przetwornik pomiarowy z wyjsciem A/C,4-20mA  U=230V

> Zasuwa nozowa z

Konstrukcja ptytowa, dwukierunkowa, bezgniazdowa;
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napedem

Cisnienie pracy standardowe zgodnie z kartg katalogowa;

Domkniecie zasuwy na zasadzie beztarciowey;

Otwiercenie kotnierzy - wg normy PN-EN 1092-2;

Naped zasuwy: kotko reczne, naped elektryczny lub naped
pneumatyczny

Korpus: piyty dolne - z Zeliwa szarego (GG-25), chronione przed
korozjg powtokg z farb epoksydowych o min. grubosci 150 um;
Konstrukcja podtrzymujaca naped: piyty gorne - ze stali St. 52,
chronione przed korozjg powlokgq z farb epoksydowych o min.
grubosci 150 um;

Ptyty gorne posiadajg naciecie umozliwiajace okreslenie pozycji noza;
Ptyty gorne stanowig ostone bezpieczenstwa dla pracujgcego noza;
Trzpien wznoszacy lud niewznoszacy - ze stali nierdzewnej AlSI 316;
Nakretka trzpienia - braz o podwyzszonej wytrzymatoSci;

Kétko reczne — ze stali St. 52, chronione przed korozjg powtokg z farb
epoksydowych o min. grubosci 150 um;

N6z zasuwy — ze stali kwasoodpornej AISI 316, w pozycji otwartej
catkowicie ostoniety przez ptyty gorne;

Uszczelnienie obwodowe z gumy NBR, nawulkanizowane] na
metalowym rdzeniu wzmacniajacym;

Uszczelnienie dtawicowe z gumy NBR, z mozliwoscig regulacii
docisku;

»  Generator tlenu

Wydajnos¢ tlenowa Momax = 50 kgO2/h, Wydajno$¢ objetosciowa
Qomax = 38 Nm3/h, Wymagana czystos¢ tlenup=93% £ 1 %
Koncentrator tlenu: llos¢ kolumn PSA i = 2 szt., Wymagana jako$¢
powietrza zgodnie z normg ISO 8571.:2010.2.4.1., Cinienie powietrza
na zasilaniu p1 = 6 bar, Ci$nienie tlenu p2 = 4 bar,

Separator cyklonowy: Wydajno$¢ Q = 4,6 m3/min, Stopien separacji p
=97-99%

Osusza¢ chtodniczy: Wydajno$¢ Q = 7 m3/min, Temp. otoczenia
(min/max) 3°C / 50°C, Zasilanie U = 230 V, Max. moc pobierana P2 =
0,56 kW, Cigzar m = 256 kg

Pakiet filtrow: Wydajno$¢ Q = 7,0 m3/min, Porowatos¢ filtral e = 1
micron, Porowatos¢ filtra2 e = 0,01 micron, Strata ci$nienia dp < 0,05
bar, Nadcisnienie max./min. p = 16 bar / 2 bar

Zbiornik sprezonego powietrza: Pojemno$¢ minimalna V = 1.500 |,
Nadcisnienie robocze p = 11 bar, Temperatura pracy T = -20°C do
+50 °C, Wykonanie powierzchnie zewnetrznie malowane

Zbiornik sprezonego tlenu: Pojemnos¢ minimalna V = 470 |,
Nadcisnienie robocze, p = 11 bar, Temperatura pracy T = -20°C do
+50 °C, Wykonanie powierzchnie zewnetrznie malowane

» Sprezarka
powietrza

Sprezarka Srubowa posiada system wibroizolacji od podtoza.
Posadowienie sprezarki odbywac si¢ bedzie na ptaskiej nawierzchni
na ndzkach wibroizolacyjnych.

Sprezarki wyposazone w bloki Srubowe z energooszczednymi
wirnikami, a naped z silnika przenoszony poprzez sprzegto elastyczne
stuzace jako ttumik drgan.

Temperatura  pracy urzadzenia regulowana za  pomoca
elektromechanicznego zaworu temperatury. Zawér ten bedzie
zarzadzany z poziomu sterownika sprezarki i bedzie uwzgledniat
temperature na ssaniu i temperature koficowq sprezonego powietrza
w celu unikniecia wytrgcenia sie kondensatu przy wysokich poziomach
wilgotno$ci powietrza zasysanego.

Klasa efektywnosci silnika: min IE 4, Zasilanie energig elektryczng;
400 V/ 3 50 Hz, Hatas nie wyzszy niz 66 dB, Sprezarki muszg
zapewnia¢ ciggtg prace w temperaturach otoczenia +3 do 45 st C.
Wydajno$¢ Q = 7 m3/min przy p = 6,0 bar, Moc zainstalowana P1 = 37
kKW

» Pompa

Pompy dostosowane do pompowania osadow, dostarczone jako
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cyrkulacyjna

komplet z kablem zasilajgco - sterowniczym.

Stosowa¢ pompy wyposazone w wirniki otwarte, samooczyszczajace
sie, gwarantujgc utrzymanie statej, wysokiej sprawnosci.

Pompa wirowa od$rodkowa monoblokowa, do instalacji stacjonarnej
Wirniki pomp wykonane z Zeliwa wysokochromowego o ostrych
krawedziach natarcia utwardzonych do min. 550 HRC w celu
zabezpieczenia przed nadmiernym  wycieraniem  powierzchni
roboczych.

Obudowa silnika wykonana z zeliwa szarego klasy min EN-GJL-250 i
zabezpieczona antykorozyjnie jw.

Wat pompy powinien utozyskowany w fozyskach tocznych
niewymagajacy dodatkowego smarowania oraz regulaciji,

Wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy
uszczelniony za pomocg, wysokiej jakosci podwdjnego zblokowanego
uszczelnienia mechanicznego

Silnik pompy wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacji
silnika min. F(1550C), do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym,
400V, 50 Hz, umozliwiajacy 30 uruchomien na godzing;

Silnik pompy posiada wbudowane w uzwojenia stojana czujniki
termiczne odtgczajace pompe od zasilania w przypadku przecigzenia
silnika.

Wydajnos¢ maksymalna Qh = 330 m3/h, H = 8 m, Typ wirnika /
Srednica o swobodnym przeptywie /DN150, Obroty o = 1.440 min-1,
Moc zainstalowana P1 = 15,0 kW, Pompa przystosowana do pracy w
osadzie SM = 5 % o temperaturze do 60 °

Kontaktor tlenowy

Wydajno$¢ tienowa Qomax = 30 m3/h, p = 4 bar, Strata cisnienia dp =
3 - 6 kPa, Zalecane obcigzenie membrany QN =40 m3/h x m2

Sonda do
pomiaru tlenu

Metoda pomiarowa amperometryczna

Maksymalny btad: 1%

Sonda wykonana ze stali 1.4435

Elektrody wykonane ze srebra i platyny

Diugos¢ czujnika 120 mm, Srednica 12 mm

Gwint PG13,5

Odporna na wilgo¢ poprzez bezstykowe ztgcze indukcyjne, IP68
Automatyczna kompensacja temperatury

Zakres pomiarowy z = 0 — 10 mg/dm3, Przetwornik pomiarowy z
wyjéciem A/C, 4-20 mA, U =230V

Sonda do
pomiaru
potencjatu redox

Metoda pomiarowa amperometryczna

Maksymalny bfgd: 1mV

Kombinowana elektroda szklana z wbudowanym czujnikiem
temperatury

Odporna na zabrudzenia diafragma z PTFE

Cisnienie: do 16 bar abs

Odporna na wilgo¢ poprzez bezstykowe ztacze indukcyjne, IP68
Zakres pomiarowy z = -500 — +500 mV, Przetwornik pomiarowy z
wyjsciem A/C,4-20mA  U=230V

Dmuchawa
rotacyjna

Dmuchawa zabudowana w zeliwnej obudowie zespolonej. Wat
stanowi jednolita konstrukcie z wirnikami wykonang z zeliwa
sferoidalnego, z odpowiednimi uszczelkami. Dmuchawa zaopatrzona
w naped elektryczny i uktad przeniesienia napedu - sprzegto lub pasy
oraz w ostone. Cato$¢ zamontowana na ptycie nosnej zaopatrzonej w
pochtaniacze  wibracji, np. stopy antywibracyjne. Elementy
bezposrednio taczace sie ze sobg - dmuchawa i silnik ustawione w
pozycji osiowe;.

Filtr powietrza i ttumik hatasu umieszczone po stronie ssacej; filtr o
zdolnosci pochtaniania zanieczyszczen na ssaniu dmuchawy powinien
by¢ co najmniej w klasie G4

Wskaznik zapchania filtra powietrza z opcjgq zdalnego wysytania
sygnatu ostrzegawczego;
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e Ttumik hatasu po stronie ttocznej oraz ssacej;

e  Zawor nadmiarowy przy przekroczeniu nadci$nienia;

e Zawdr zwrotny i zawor odcinajacy;

e Elastyczne potaczenia przewoddéw w celu uniknigcia przenoszenia
wibracji.

e \Wyposazone w obudowe dzwigkochtonng, od wewnatrz wyscietang
materiatem izolacyjnym.

e Wydajno$¢ dmuchawy (praca normalna) Qp = 126 m3pow/h, p = 0,5
bar, Wydajno$¢ dmuchawy (praca awaryjna) Qp = 280 m3pow/h, p =
0,9 bar, Moc silnika P1 = 11,0 kW, Hatas z obudowg dzwigkochtonng,
Lo<72dB
Urzadzenie wspotpracujace z falownikiem

» Wentylator Wydajno$¢ Qp = 4.000 m3pow/h, p = 150 Pa, Moc silnika P1 = 0,64
wyciggowy kW, Moc pobierana P2 = 0,40 kW
Czujnik temperatury T=-20 .... +50 °C
» Pompa sucha Pompy dostosowane do pompowania osadéw, dostarczone jako
osadu komplet z prowadnicami do opuszczania/podnoszenia, stopg
sprzegajacq oraz kablem zasilajgco - sterowniczym o dtugosci
dobranej do gtebokosci pompowni i lokalizacji szafy sterownicze;.

e Stosowa¢ pompy wyposazone w wirniki otwarte, samooczyszczajace
sie, gwarantujac utrzymanie statej, wysokiej sprawnosci.

e Pompa wirowa od$rodkowa monoblokowa, zatapialna do instalacji
stacjonarnej, opuszczang po dwdch prowadnicach rurowych ze stali
nierdzewnej min.EN1.4301 (AISI 304);

e Wirniki pomp wykonane z Zeliwa wysokochromowego o ostrych
krawedziach natarcia utwardzonych do min. 550 HRC w celu
zabezpieczenia przed nadmiernym  wycieraniem  powierzchni
roboczych.

e  Obudowa silnika wykonana z zeliwa szarego klasy min EN-GJL-250 i
zabezpieczona antykorozyjnie jw.

e Wat pompy powinien utozyskowany w tozyskach tocznych
niewymagajacy dodatkowego smarowania oraz regulacji,

e Wat pompy pomiedzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy
uszczelniony za pomoca, wysokiej jakosci podwojnego zblokowanego
uszczelnienia mechanicznego

e Silnik pompy wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasg izolacii
silnika min. F(1550C), do zasilania pradem zmiennym 3-fazowym,
400V, 50 Hz, umozliwiajacy 30 uruchomien na godzine;

e Silnik pompy posiada wbudowane w uzwojenia stojana czujniki
termiczne odtaczajace pompe od zasilania w przypadku przecigzenia
silnika.

e Kable zasilajagce pomp winny by¢ o odpowiedniej dtugosci.
Sztukowanie kabli zasilajacych pomp jest niedopuszczalne.

e  Wydajnos¢ Qh = 30 m3/h, H = 10,0 m, Typ wirnika o swobodnym
przeptywie DN80, Obroty o = 1.450 min-1, Moc zainstalowana P1 =
5,0 kW

e  Pompa przystosowana do pracy w osadzie do SM=1,5%

» Sondaradarowa |e  Czujnik radarowy poziomuz=0-5m
poziomu e  Przetwornik pomiarowy z wyjsciem A/C 4-20 mA, U =230 V

e  btgd pomiaru £5 mm

e  zakres pomiarowy do 5 m

e uruchomienie i konfiguracja poprzez Bluetooth® (potaczenie

szyfrowane) za pomocq darmowej aplikacji dostepnej w jezyku
polskim na Android® oraz IOS®

stopien ochrony IP66/68 (NEMA4x/6P)

materiat obudowy czujnika PVDF
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przytacze procesowe gwintowe G1-1/2” z PVDF
czas odpowiedzit90 <3 s

czestotliwos¢ pracy 26 GHz

zintegrowany przewod o dtugosci 10 m
temperatura medium od -40°C do +60°C

praca w cisnieniu od -1 do 3 bar

»  Wylgcznik
ptywakowy

Dtugosc kabla 4 m

> Zasuwa nozowa z
napedem

Konstrukcja ptytowa, dwukierunkowa, bezgniazdowa;

Cisnienie pracy standardowe zgodnie z kartg katalogowa;

Domkniecie zasuwy na zasadzie beztarciowe;j;

Owiercenie kotnierzy - wg normy PN-EN 1092-2;

Naped zasuwy: kotko reczne, naped elektryczny lub naped
pneumatyczny

Korpus: plyty dolne - z Zeliwa szarego (GG-25), chronione przed
korozjg powtokg z farb epoksydowych o min. grubosci 150 um;
Konstrukcja podtrzymujaca naped: piyty gorne - ze stali St. 52,
chronione przed korozjg powlokgq z farb epoksydowych o min.
grubosci 150 um;

Ptyty gorne posiadajg naciecie umozliwiajace okreslenie pozycji noza;
Ptyty gorne stanowig ostone bezpieczenstwa dla pracujacego noza;
Trzpien wznoszacy lud niewznoszacy - ze stali nierdzewnej AlSI 316;
Nakretka trzpienia - brgz o podwyzszonej wytrzymatoSci;

Kétko reczne — ze stali St. 52, chronione przed korozjg powtokg z farb
epoksydowych o min. grubosci 150 um;

N6z zasuwy — ze stali kwasoodpornej AISI 316, w pozycji otwartej
catkowicie ostoniety przez ptyty gorne;

Uszczelnienie obwodowe z gumy NBR, nawulkanizowane] na
metalowym rdzeniu wzmacniajacym;

Uszczelnienie dtawicowe z gumy NBR, z mozliwoscig regulacii
docisku; )

Wydajno$¢ uktadu, Qh = 20-40 m3/h, Srednica DN100, Moc
zainstalowana P1=0,75 kW, U =400 V

5.1.3 Technologia mechanicznego zageszczania i odwadniania osadu

» Sondaradarowa |e  Czujnik radarowy poziomuz=0-5m
poziomu e  Przetwornik pomiarowy z wyjsciem A/C 4-20 mA, U =230 V
e  btgd pomiaru £5 mm
e  zakres pomiarowy do 5 m
e uruchomienie i konfiguracja poprzez Bluetooth® (potaczenie
szyfrowane) za pomocg darmowej aplikacji dostepnej w jezyku
polskim na Android® oraz IOS®
e stopien ochrony IP66/68 (NEMA4x/6P)
e  materiat obudowy czujnika PVDF
e przytacze procesowe gwintowe G1-1/2” z PVDF
e czas odpowiedzit90< 3 s
e  czestotliwo$¢ pracy 26 GHz
e  zintegrowany przewod o dtugosci 10 m
e temperatura medium od -40°C do +60°C
e praca w cisSnieniu od -1 do 3 bar
> Wytgcznik e  Dtugosc¢ kabla 4 m
ptywakowy
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» /Zageszczacz
bebnowy osadu

Urzadzenie wykonane jest ze stali nierdzewnej tacznie ze $rubg
transportowg (Archimedesa) $rednica $ruby minimum @ 400 mm,
dtugo$¢ min. 2m

Tasmy filtracyjne wykonane zostang ze specjalnej tkaniny poliestrowe;
zapewniajacej wymagany efekt zageszczania. Efektywna droga filtracii
osadu na tasmie nie krotsza niz 8m.

Urzadzenie w catosci zhermetyzowane, bedzie posiadaé wiasng
wanne odciekowg, o konstrukcji uniemozliwiajacej rozpryskiwanie
odcieku, umozliwiajgcg zebranie i odprowadzenie odcieku do
kanalizacji

Urzadzenie przystosowane do pracy ciagtej 24/24 h.

Zageszczacz jest wyposazony w mozliwos¢ regulacji stopnia
zageszczania osadu. Efekt zageszczania w zakresie 5-8% s.m.o.
Zageszczacz wyposazony W mozliwo$¢ ptynnej regulacji predkosci
obrotowej za pomocg motoreduktora

Zageszczacz wyposazony W zespoOt ptukania bebna, ze stali
nierdzewnej co najmniej AISI 304, z rozgateznikiem
rozprowadzajacym wode oraz z listwg z dyszami ptuczacymi
mocowanymi na szybkozigczkach

Minimalna powierzchnia filtracyjna bebna: 2,5 m2

Wydajno$¢ Qm = 15 - 30 m3/h, Srednica bebna d = 2x 600 mm, Moc
zainstalowana urzadzenia P1=2x0,37 kW = 0,75 kW

Pompa ptuczaca tasmy Qh = 6 m3/h, p = 4 bar, Moc zainstalowana P1

k)

» Ukfad nadawy z
pompa osadu

Pompy dostarczone wraz z silnikiem, reduktorem, sprzegtem,
podstawg pod pompe i silnik, oraz z niezbednymi ostonami

Naped pompy powinien spetnia¢ nastepujagce wymagania: klasa
szczelnosci silnika, min. IP39, klasa izolacji F

Wymagania materiatowe: korpus z zeliwa GG25, rotor ze stali
kwasoodpornej OH18N9 lub ze stali gatunku nie gorszego jak 1.4021 i
1.2436, lub innej rdwnorzednej, stator z nitrilkauczuku (NBR) lub
innego  réwnorzednego materiatu, watek przegubu - stal
kwasoodporna H17N13M2T lub jej odpowiednik wg innych norm.
Wydajno$¢ Q = 4 + 30 m3/h, Moc zainstalowana, P1 = 55 kW,
Ptynna regulacja wydajno$ci za pomocg wariatora

>  Przeptywomierz
elektromagnetycz
ny osadu

Metoda pomiarowa elektromagnetyczna

Maksymalny btgd: 0,5 % + 1[mm]

Przeptywomierz w wykonaniu do pomiaru cieczy z duzg zawartoscig
suchej masy,

Odporna na Scieranie wyktadzina poliuretanowa

Odporne na zabrudzanie ttuszczami elektrody stozkowe

Detekcja niepetnego przeptywu elektroda inng niz pomiarowa

Brak spadkow cisnienia na przeptywomierzu

Detekcja pustego rurociggu oraz niepetnego przeptywu

Wydajnos¢ Qh =5 + 30 m3/h, Srednica DN100

> Uktad odbioru
osadu
zageszczonego z

pompg

Pompy dostarczone wraz z silnikiem, reduktorem, sprzegtem,
podstawg pod pompe i silnik, oraz z niezbednymi ostonami

Naped pompy powinien spemia¢ nastepujgce wymagania: klasa
szczelno$ci silnika, min. IP55, klasa izolacji F

Wymagania materiatowe: korpus z Zeliwa GG25, rotor ze stali
kwasoodpornej 0H18N9 lub ze stali gatunku nie gorszego jak 1.4021 i
1.2436, lub innej rownorzednej, stator z nitrilkauczuku (NBR) lub
innego  réwnorzednego  materiatu, watek przegubu - stal
kwasoodporna H17N13M2T lub jej odpowiednik wg innych norm.
Wydajno$¢ Q = 2 + 4 m3/h, Moc zainstalowana, P1 = 1,5 kW

Ptynna regulacja wydajnosci za pomocg wariatora lub falownika
sterowana od poziomu osadu w leju za pomoca sondy

»  Dezyntegrator
pozytywny

Rura wysokiego napiecia ze stali kwasoodpornej 1.4571
Elektrody wewnetrzne w otulinie polietylenowej
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Wydajno$¢ Qh = 6 m3/h, Srednica x Dtugos¢ DN100 x 1500,
Odwodnienie osadu o = 5 %, Moc zainstalowana P1 = 0,03 kW, Moc
pobierana P2 = 0,03 kW

» Automatyczna
stacja
przygotowania
flokulantu

Medium flokulant w formie emuls;ji

Zbiornik do przygotowania flokulantu

Mieszadto szybkoobrotowe, Moc zainstalowana P1 = 0,55 kW

Pompa do emulsji z ptynna regulacjg Wydajnos¢ Qh = 16 I/h, Moc
zainstalowana P1 = 0,30 kW

Zespot dostarczania wody w sktad ktorego wchodzi rotametr, zawor
elektromagnetyczny, reduktor cisnienia, czujnik poziomu flokulantu

> Ukiad dozowania

Wydajnos¢ Q = 0,2 + 1,0 m3/h, Moc zainstalowana P1 = 0,37 kW,

flokulantu z e Plynna regulacja wydajnosci pompy za pomocg wariatora
pompa flokulantu
» Prasasrubowo- | e Prasaw wykonaniu ze stali nierdzewnej
talerzowa z e  Mozliwos¢ wspdtpracy z instalacjg kondycjonowania osadéw w celu
flokulatorem podwyzszenia zawartosci suchej masy osadu odwodnionego w

granicach 2 — 6 % oraz zmniejszenie zuzycia flokulantu nawet do 30
%.

Srednica $limaka odwadniajacego nie mniejsza jak 240 mm, dtugos¢
czynna $limaka nie mniejsza niz 2.000 mm

Naped przekazywany za pomocg przektadni planetarnych typu R
Ptynna regulacja wszystkich napeddw prasy za pomocy falownikdw
wolnoobrotowa praca gtowic odwadniajgcych — max. do 7 obr./min
tozyska w wersji kwasoodpornej, samonastawne kulowe, z
automatycznym systemem smarowania z zapasem smaru na co
najmniej 12 miesiecy

Waty $limakow o zmiennej $rednicy rdzenia, zwigkszajacej sie do
wylotu i zmiennym skoku slimaka w wykonaniu ze stali nierdzewnej,
slimak utwardzany w gtab na co najmniej 1,0 - 1,5 cm do warto$ci 62-
65HRC, oraz napawany weglikiem wolframu na powierzchni $limaka
Pierscienie ruchome ze stali nierdzewnej utwardzanej, tak aby nie
dochodzito do ich zuzywania

Grubo$¢ pierscieni nie mniejsza niz 3 mm

Flokulator dwukomorowy, wykonanie stal nierdzewnej, w komorze
flokulatora sonda do statego pomiaru poziomu osadu, sygnat 4-20 mA,
mieszadta obustronnie tozyskowane, tozyska niekorodujace, obroty
mieszadta drugiej komory regulowane w sposob ptynny, komora
flokulatora wyposazona w uktad separacji wstepnej osadu, flokulator
wyposazony W transparentne uchylne rewizje umozliwiajace na
biezaco obserwacje procesu flokulacji

Wszystkie elementy prasy wytrawiane w kapieli kwasnej. Rama prasy
oraz flokulator w celu podwyzszenia odpornosci na czynniki korozyjne
dodatkowo poddana procesowi szkietkowania.

Prasa wyposazona jest w ostony boczne oraz ostony wszelkich czesci
ruchomych zgodnie z wymogami bezpieczenstwa, ostony prasy
zdejmowane ze stali nierdzewnej polerowanej

Urzadzenie przystosowane do pracy ciagtej 24/24 h.

Wydajno$¢ prasy Qhmax = 3 — 6 m3/h, Wydajno$¢ $rednia Mh = do
150 kg/h, llos¢ gtowic odwadniajgcych i = 2 szt., Srednica $ruby
odwadniajacej ¢ 240 mm, Maksymalna predko$¢ obrotowa o = 7
obr./min, Moc zainstalowana prasy P1 =2 x 1,1 kW = 2,2 kW, Moc
zainstalowana flokulatora P1 = 2 x 0,55 kW = 1,1 kW, Moc
zainstalowana pompy odcieku P1 = 0,55 kW, Wykonanie Stal 1.4031

» Uktad podawania
nadawy z pompg
osadu

Pompy dostarczone wraz z silnikiem, reduktorem, sprzegtem,
podstawg pod pompe i silnik, oraz z niezbednymi ostonami

Naped pompy powinien spemia¢ nastepujgce wymagania: klasa
szczelno$ci silnika, min. IP55, klasa izolacji F

Wymagania materiatowe: korpus z zeliwa GG25, rotor ze stali
kwasoodpornej 0H18N9 lub ze stali gatunku nie gorszego jak 1.4021 i
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1.2436, lub innej rdwnorzednej, stator z nitrilkauczuku (NBR) lub
innego  réwnorzednego  materiatu, watek przegubu - stal
kwasoodporna H17N13M2T lub jej odpowiednik wg innych norm.
Wydajno$¢ Qh = 2,0 + 6,0 m3/h, Moc zainstalowana P1 = 2,2 kW,
Plynna regulacja pompy z wariatorem

Przeptywomierz | o  Metoda pomiarowa elektromagnetyczna
elektromagnetycz | ¢  Maksymalny btad: 0,5 % £ 1[mm]
ny osadu e  Przeptywomierz w wykonaniu do pomiaru cieczy z duzg zawarto$cig
suchej masy,
e (Odporna na $cieranie wyktadzina poliuretanowa
e  Odporne na zabrudzanie ttuszczami elektrody stozkowe
e Detekcja niepetnego przeptywu elektrodg inng niz pomiarowa
e  Brak spadkow ci$nienia na przeptywomierzu
o Detekcja pustego rurociggu oraz niepetnego przeptywu
e Wydajno$¢ Qh =1 + 10 m3/h, Srednica DN65
Uktad e Wydajnos¢ Qh = 6,0 m3/h, ObjetoS¢ zbiornika V = 60 dm3, Moc
kondycjonowania zainstalowana mieszadta P1 = 2x 0,25 KW
i koagulacji osadu | ¢  Pompka dozujgca, Maksymalna wydajno$¢ pompki , Qm =2 — 30 I/h,
pmax = 2 bar, Moc zainstalowana P1 = 0,25 KW, Moc pobierana P2 =
0,15 KW, Srednica rurociggu tlocznego DN20
e Urzadzenie przystosowane do pracy ciagtej 24/24 h.
e Urzadzenie w wykonaniu ze stali nierdzewnej
Automatyczna e  Medium flokulant w formie proszku lub emulsji
stacja e Zbiornik do przygotowania flokulantu, Dozownik proszku, Moc
przygotowania zainstalowana P1 = 0,37 kW
flokulantu e Mieszadto szybkoobrotowe, Moc zainstalowana P1 = 2,57 kW

Zespdt dostarczania wody w sktad ktérego wchodzi rotametr, zawér
elektromagnetyczny, reduktor ci$nienia, czujnik poziomu flokulantu

Uktad dozowania
flokulantu z
pompa flokulantu

Wydajnos¢ Q = 0,5 + 1,5 m3/h, Moc zainstalowana P1 = 0,75 kW,
Moc pobierana P2 = 0,30 kW
Ptynna regulacja wydajno$ci pompy za pomocg wariatora

Pompa $rubowa
osadu
odwodnionego

Mimosrodowa pompa $limakowa w wersji rozigcznej (potaczenie
srubowe) z demontowang komorg sprezania, wyposazong w otwor
rewizyjny i $rubg podajaca.

Lej zasypowy o wymiarach 1000x320 mm. Przektadnia i silnik o mocy
4 kW i obrotach nominalnych 61 rpm, zamontowane kotnierzowo
bezposrednio na korpusie pompy.

Mozliwo$¢ regulacji wydajno$ci poprzez falownik. Przeniesienie
napedu z przektadni na elementy rotujgce realizowane przez
potaczenie sworzniowe (przegub sworzniowy) sktadajacy sie z
odpornych na zuzycie czeSci: sworzen, wymienng tuleje prowadzacg
oraz wymienne pierscienie centrujace.

Sworzen zabezpieczony przed wysunieciem za pomocg pierscienia
przegubu. Elastomerowa ostona przegubu (NBR) mocowana za
pomocqg opasek zaciskowych, chronigca przegub przed penetracjq
przez pompowane medium.

Przegub od strony rotora dodatkowo zabezpieczony metalowg ostong
montowang za pomocq tasm stalowych i zabezpieczajacq elastomer
przed uszkodzeniem przez drobinki osadu odwodnionego. Rotor
wykonany ze stali 1.0503 dodatkowo utwardzony powtokg chromowa,
wykonany z petnego materiatu (niedrazony). Stator z materiatu
perbunan NBR. Diawnicowe uszczelnienie watu.

Zabezpieczenie przed suchobiegiem ze statg temperaturg wytaczenia
600C i zabezpieczenie przed nadmiernym wzrostem cisnienia.
Powloka malarska RAL5013

Wydajnos¢ Qm = 0,4 — 0,6 m3/h, Moc zainstalowana P1 = 4,0 kW
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Uwaga: Opisane w dokumentacji kompletne dostawy urzadzen i systemdw moga by¢ realizowane przez réznych
podwykonawcdw (dostawcdw) a zadaniem Wykonawcy jest koordynacja zamdwien tak, aby cze$ciowe dostawy
wyczerpywaty opisane zatozenia funkcjonalne oraz byty kompatybilne technicznie.

5.1.4 Instalacje technologiczne

Wykonanie orurowania technologicznego obiektow z rur ze stali nierdzewnej 1.4301 (AISI304), 1.4404 (AISI
316L), taczonych przez spawanie i na kotnierze nierdzewne luzne (AISI 304) PN10, oraz spawane w gatunku
zgodnym z gatunkiem rury. Na potgczeniach armaturg gwintowang - rowniez gwintowane.

Do wykonania instalacji nalezy uzy¢ rurociggdw o $rednicy nominalnej: Dn15- Dn300, dla ci$nienia PN 1.0 MPa.

Spawanie rurociggow ze stali nierdzewnej wykona¢ metodg spawania z elektrodg wolframowg w otoczeniu gazu
obojetnego (TIG) — metoda 141 lub metodg z elektrodg metalowa w otoczeniu gazu obojetnego — metoda 135.
W przypadku wykonan warsztatowych dopuszcza sie rowniez spawanie tukiem krytym — metoda 121 lub tukiem
plazmowym. Dla kazdej z tych metod, wewnetrzng strone spawdw nalezy chroni¢ czystym, obojetnym gazem.

W celu zapewnienia wysokiej jakoSci spawdw elementow taczacych, rurarzu i innego wyposazenia wykonanego
ze stali nierdzewnej, w miare mozliwosci zaleca sie wykonanie tych prac w warunkach warsztatowych.

Do faczenia rurarzu podczas budowy instalacji stosowa¢ spoiny czotowe. Niedopuszczalne jest pozostawienie
jakichkolwiek odbarwien lub uszkodzen powierzchni materiatu stanowigcych potencjalne ogniska korozji.

Wszystkie rury i ksztattki nalezy trawi¢ i szlifowaé celem uzyskania jednolitych powierzchni. Do zmywania
I ptukania powierzchni po obrébce stosowac tylko Srodki atestowane.

Wszystkie sruby, nakretki oraz podktadki stuzace do potgczenia rurociggéw z armaturg lub urzadzeniami wykonaé
ze stali nierdzewnej, nie dopuszcza si¢ ich malowania.

W przypadku potaczen kotnierzowych instalacji nierdzewnej z kré¢cami kotnierzowymi stalowymi weglowymi lub
zeliwnymi na Srubach nalezy zatozy¢ tuleje PE lub Sruby nalezy owing¢ tama teflonowa, aby zapobiec korozji
w miejscach stykow.

Potaczenia z rurociggami PVC wykonywa¢ przy pomocy ksztattek typu FW o potaczeniach kotnierzowych,
z rurociggami PE — przy pomocy tulei kotnierzowych z kotnierzami stalowymi przettaczanymi nierdzewnymi.

Wszystkie rurociggi montowane na zewnatrz (poza przelewami awaryjnymi) - na konstrukcji zbiornikow
technologicznych nalezy montowa¢ w izolacji termicznej z wetny mineralnej o gr. 50mm 140 kg/m* w izolacji
z tworzyw sztucznych odpornej na promienie UV. Dobrano otuline z wetny mineralnej na state potgczonej
z pokryciem ze specjalnej folii aluminiowej przeznaczonej do wykonywania izolacji rurociggdw prowadzonych na
zewnatrz obiektéw budowlanych. Aluminium od wewngtrznej strony posiada zbrojong tkanine z widkien
szklanych, od zewnetrznej za$ pokryte zostato warstwg odporng na dziatanie promieni UV.

Dla wykonania instalacji nalezy uzy¢ rur PVC-U kielichowych, grawitacyjnych typu ciezkiego klasy S (SDR34),
o klasie sztywnosci SN8 kPA, z nieplastyfikowanego polichlorku winylu fgczonych kielichowo za pomocg
gumowych pierscieni uszczelniajacych, ktore dostarcza producent rur, o $rednicach zewnetrznych zgodnych
z czes$cig rysunkowg projektu.

Montaz rurociggow z tworzyw sztucznych nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjami producentow rur. Do montazu
rurociggow o $rednicy do Dn150 nalezy stosowac typowe uchwyty i wieszaki, dla rur o srednicach ponad Dn 150
— podpory wykonane warsztatowo, indywidualnie pod aktualne uwarunkowania montazowe.

Dla rur ze stali nierdzewnej nie dopuszcza si¢ dostawy podpér ze stali weglowe;.
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W miejscach przej$¢ przez przegrody budowlane nalezy zastosowaé rury ostonowe ze stali nierdzewne;.
Dopuszcza sie wykonywanie nowych przejs¢ szczelnych dla nowych rurociggéw w istniejgcych $cianach
z wykorzystaniem wiertnic, bez dodatkowej rury ostonowej. Odkryte w czasie wiercen zbrojenia w konstrukcji
Scian winny by¢ odpowiednio zabezpieczane przed korozja.

6. Sktadowanie materiatow

Ogolne zasady sktadowania materiatdw podano w rozdziale STWiORB-00 ,Wymagania ogdine”.

6.1 Rury przewodowe

Rury nalezy przechowywac¢ na ptaskim, rownym podtozu, na podktadach drewnianych, w sposob zapewniajacy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem oraz spetnienie warunkow bhp.

Ponadto:

e rury nalezy sktadowac¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach drewnianych o szerokosci nie
mniejszej niz 0,1 m i w odstepach 1 do 2 metréw. Wysoko$¢ stosu rur nie powinna przekracza¢ 1,5
m,

e rury o roznych srednicach powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe, to rury o
wiekszych srednicach i grubszych $ciankach powinny znajdowac si¢ na spodzie. To samo dotyczy
uktadania rur na srodkach transportu,

e rury nalezy zabezpieczy¢ przed przesunieciem,

e nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpiecza¢ je ochronami (kapturki, wktadki itp.),

e nie dopuszczac do sktadowania w sposéb, przy ktorym mogto by wystapi¢ odksztatcenia (zagiecia,
zgniecenia itp.) — w miare mozliwo$ci przechowywac i transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych,

e nie dopuszczac do zrzucenia elementow,

e skladowane rury nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania
stonecznego.

6.2 Armatura przemystowa

Armatura przemystowa powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wptywami
atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.

6.3 Urzadzenia technologiczne

Urzadzenia technologiczne nalezy przechowywa¢ na ptaskim, rébwnym podiozu, w sposéb gwarantujacy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spetnienie warunkdw bhp.

6.4 Inne materialy

Zaleca si¢ sktadowanie materiatbw w sposob zapewniajacy statecznos$¢ oraz umozliwiajacy dostep do
poszczegolnych asortymentéw. Sposdb sktadowania i przechowywania materiatow na placu budowy powinien
zapewni skuteczne zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem mechanicznym i utratg wtadciwo$ci technicznych.
W okresie sktadowania materiatow nalezy dokonywac niezbgdnych zabiegdw konserwacyjnych. Nalezy zwréci¢
uwage na zabezpieczenie przeciwpozarowe substancji fatwopalnych, jakimi sg rozpuszczalniki.
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7. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale STWIORB-00 ,Wymagania ogélne”. W zaleznosci od
potrzeb Wykonawca do wykonania robot demontazowych, przygotowawczych, montazowych i wykorczeniowych
zapewni nastepujacy sprzet.

- betoniarka,

- ciagnik gasienicowy,

- ciagnik kotowy,

- kociot do podgrzewania asfaltu,

- nozyce gilotynowe mechaniczne elekiryczne,

- pompa ttokowa spalinowa,

- przyczepa skrzyniowa,

- samochdd dtuzycowy,

- samochdd dostawczy,

- samochdd skrzyniowy,

- spawarka elektryczna,

- spawarka spalinowa,

- sprezarka powietrza,

- urzadzenie do spawania recznego w ostonie argonu metoda TIG,
- weciggarka mechaniczna z napedem elektrycznym,
- wycigg jednomasztowy z napedem elektrycznym,
- wycigg wolnostojacy z napedem elektrycznym,

- zmywarka (czyszczarka) cisnieniowa,

- Zuraw samochodowy,

- zuraw samojezdny,

- podstawowe narzedzia reczne do obcinania i obrébki rur,
- komplet elektronarzedzi.

Sprzet montazowy i $rodki transportu muszg by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii warunkow
wykonywanych robot oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

8. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale STWiORB-00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ robdt i wiasciwosci przewozonych towarow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod
wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Samochdd samowytadowczy i inne $rodki transportu — odpowiadajgce pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji Robé6t akceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach lagdowych i wodnych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Wykonawca na wiasny koszt wykona prace zwigzane z odtworzeniem drdg, a w przypadku ich zniszczenia
uzgodni odtworzenie z administratorem drogi i wszelkie prace z tym zwigzane wykona na wiasny koszt.
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8.1 Transport rur przewodowych

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich Srodkéw transportu, ktére pozwolg unikngé uszkodzen i
odksztatcen przewozonych materiatow.

Rury mozna przewozi¢ $rodkami transportu wytacznie w potozeniu poziomym. W przypadku zatadowania do
wagonu lub samochodu ciezarowego wiecej niz jednej partii rur, nalezy je zabezpieczy¢ przed pomieszaniem.
Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na catej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem sie przez
podklinowanie lub w inny sposob.

Rury w czasie transportu nie powinny styka¢ si¢ z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowa¢ uszkodzenia
mechaniczne.

W przypadku przewozenia rur transportem kolejowym, nalezy przestrzegaC przepisow o tadowaniu i
wytadowywaniu wagondw towarowych w komunikacji wewnetrzne;.

Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzuca¢, szczegding ostrozno$¢ nalezy zachowac przy przetadunku
rur w otulinie z PE w temperaturze blisko 0stC i nizej.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszac $cian srodka transportu o wigcej niz
1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu.

8.2 Transport armatury przemystowej

Transport armatury powinien odbywac sie krytymi Srodkami transportu zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami transportowymi.

Armatura transportowa luzem powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi.

8.3 Transport urzadzen

Transport urzadzen powinien odbywac sig krytymi srodkami transportu zgodnie z obowigzujacymi
przepisami transportowymi. Urzadzenia winny byC przewozone w potozeniu wymaganym przez DTR
producentow poszczegdlnych urzadzen oraz zabezpieczone przed przemieszczaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi

9. Wymagania dotyczace wykonania robét

9.1 Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w rozdziale STWIORB-00 ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN i EN-PN.

9.1.1 Roboty demontazowe

Nalezy wykona¢ demontaz istniejgcych urzadzen i instalacji technologicznych w zakresie zgodnym z
Dokumentacjg Projektowa.
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Z uwagi na fakt, w czasie wykonywania robdt oczyszczalnia winna pracowa¢ bez pogorszenia aktualnych
parametrow jako$ciowych odprowadzanego $cieku, Wykonawca winien opracowa¢ harmonogram prowadzenia
robdt w ktérym szczegoing uwage poswieci kolejnosci wykonania robot rozbiorkowych i demontazowych z
uwzglednieniem wykonania niezbednych instalacji tymczasowych.

Wywdz i utylizacja zdemontowanego ztomu typu: urzadzenia, rurociggi po stronie Inwestora.

Roboty montazowe

Do rozpoczecia montazu urzadzen i instalacji technologicznej mozna przystapi¢ po stwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru, ze:
obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia robot
instalacyjnych
elementy budowlano-konstrukcyjne, majace wptyw na montaz urzadzen i instalacji:
technologicznej, elektrycznych i AKP oraz instalacji sanitarnych odpowiadajg zatozeniom
projektowym
Odstepstwa od dokumentacji technicznej mogg dotyczy¢ tylko dostosowania do wprowadzonych
zmian konstrukcyjno-budowlanych
Podstawowe urzadzenia technologiczne powinny by¢ rozmieszczone w obiektach zgodnie
z dokumentacjg projektowa. Zmiany w tym zakresie powinny uzyskac akceptacje projektanta.
Urzadzenia technologiczne powinny by¢ ustawione w pofozeniu wymaganym przez DTR
producentow poszczegdinych urzadzen
Urzadzenia wymagajace okresowej regulacji oraz konserwacji powinny by¢ montowane
z uwzglednieniem fatwego dostepu i obstugi.
Wszystkie podstawowe urzadzenia powinny by¢ taczone z rurociggami w sposob roztaczny,
umozliwiajacy fatwy demontaz i wymiang poszczegoinych elementdw wezta bez konieczno$ci
demontazu innych urzadzen.
W miejscu przejs¢ przez przegrody budowlane powinny by¢é osadzone tuleje, przy czym
w miejscach tych nie moze by¢ potaczen rur. PrzejScia oznaczone w projekcie jako szczelne nalezy
wykona¢ z zastosowaniem rozwigzan systemowych. W pozostatych przypadkach przestrzen
miedzy rurociggiem a tulejg ochronng powinna by¢ wypetniona szczeliwem elastycznym.
Armatura powinna odpowiada¢ warunkom pracy (cisnienie i temperatura) instalacji, w ktérej jest
instalowana.
Armature na przewodach nalezy tak zainstalowa¢, aby kierunek przeptywu wody byt zgodny
z oznaczeniem kierunku przeptywu na armaturze.
Dostarczona na budowe aparatura kontrolno-pomiarowa powinna:
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm, a w przypadku ich braku - warunkom
technicznym,
mie¢ wazne cechy legalizacyjne.

Po zakonczeniu robét instalacyjnych nalezy dokona¢ obmiaru powykonawczego i wykona¢ dokumentacje
techniczng powykonawcza.

10. Rozruch technologiczny

10.1

Prace
obiektu.

Cel rozruchu

rozruchowe stanowig ostateczng faze cyklu inwestycyjnego przed rozpoczeciem eksploatacii
Celem prac rozruchowych jest uruchomienie nowo wybudowanych i modernizowanych obiektoéw

oczyszczalni Sciekdw oraz osiggniecie zaktadanych parametréow wraz z kontrolg sterowania oczyszczalni.
Ponadto celem rozruchu jest wyznaczenie witasciwych parametréw technologicznych, zapewniajacych
osiggniecie wymaganego efektu.
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Rozruch zakonczy sie, gdy eksploatacja oczyszczalni wykaze prawidtowag prace wszystkich urzadzen,
maszyn, instalacji i calych ciggdw technologicznych, a parametry dla osadéw S$ciekowych bedg
ustabilizowane i zgodne z zatozeniami projektowymi. Celem prob rozruchowych oprécz uruchomienia jest

rowniez;

sprawdzenie dziatania zainstalowanych urzadzen pod obcigzeniem,

doprowadzenie obiektow do nalezytego stanu technicznego oraz sprawdzenie niezawodnosSci
dziatania urzadzen,

sprawdzenie zgodnosci technologicznych i ekonomicznych parametrow pracy obiektow i urzadzen
(zuzycie energii elektrycznej, chemikaliéw, wody) z warto$ciami projektowymi i kontraktowymi,
ustalenie wiasciwych parametréw technologicznych pracy urzadzen, zapewniajgcych ich
prawidtowg (niezawodna) prace.

Rozruch konczy sie sprawozdaniem z rozruchu oraz przekazaniem Zamawiajagcemu dokumentacii
przebiegu i zakonczenia prac rozruchowych.

> Kierownictwo rozruchu
Do kierowania pracami rozruchowymi Wykonawca powota Komisje Rozruchowa, w sktad ktérej powinni
wchodzi¢ pracownicy Wykonawcy o odpowiednich kwalifikacjach i do$wiadczeniu, znajacy specyfike
uruchamianej oczyszczalni. W pracach Komisji Rozruchowej uczestniczy¢ tez mogq przedstawiciele
Zamawiajacego.

10.2

Czynnosci wchodzace w skiad rozruchu

W ramach rozruchu wykonane zostang nastepujace prace:

10.3

Przygotowanie do rozruchu;

Rozruch mechaniczny, w trakcie ktérego sprawdzane sg wszystkie maszyny, urzadzenia
i instalacje w zakresie kompletno$ci i czynno$ci ruchowych;

Rozruch hydrauliczny, w trakcie ktorego prowadzony jest rozruch z uzyciem neutralnego medium —
wody wodociggowej; jego zadaniem jest sprawdzenie szczelnosci konstrukcji oraz potwierdzenie
prawidtowej pracy pomp, mieszadet i innych elementéw przeptywowych;

Rozruch technologiczny z uzyciem wtasciwego medium - Sciekdw, w wyniku ktdrego winny zosta¢
osiggniete zatozone w projekcie parametry technologiczne;

Wykonanie pisemnego sprawozdania z rozruchu oczyszczalni;

Wykonanie i sprawdzenie poprawnosci instrukcja obstugi i eksploatacji oraz instrukcii
stanowiskowych poszczegdlnych urzadzer i obiektow ;

Przygotowanie wszelkich niezbednych materiatow do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie
obiektu.

Zakres prac rozruchowych

W zakres prac rozruchowych wchodzg nastepujace czynnosci:

Powofanie Komisji Rozruchowej;

Uzyskanie wszystkich niezbednych dokumentéw potwierdzajacych prawidtowo$¢ wykonanych
robot;

Przygotowanie do uruchomienia urzadzen i instalacji przez sprawdzenie poprawnosci ich lokalizacii
oraz ksztattu geometrycznego a nastepnie przeprowadzenie odpowiednich kontroli i regulacji oraz
sprawdzenie dziatania wszystkich elementow sterowania;

Przeprowadzenie kompleksowych prob dziatania maszyn i urzadzen zgodnych z Dokumentacjg
techniczno-Ruchowa tych maszyn i urzadzen,
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10.4

Regulacja urzadzen energetycznych, technologicznych i kontrolno-pomiarowych, majaca na celu
przygotowanie do pracy oczyszczalni pod katem uzyskania jak najlepszych efektow oczyszczania
Sciekow i przerobki osadow Sciekowych;

Kontrola oraz rejestracja parametréw technicznych i technologicznych uzyskanych w trakcie
prowadzenia prob rozruchowych wraz z niezbednymi badaniami laboratoryjnymi oraz ostatnim
badaniem prob sciekdw surowych i oczyszczonych przeprowadzanym przez niezalezne
akredytowane laboratorium potwierdzajace uzyskanie zaktadanego efektu ekologicznego;
Zaznajomienie przedstawicieli Zamawiajacego - Eksploatatora z obstugg urzadzen i instalacji oraz
AKPIA;

Przeszkolenie przedstawicieli Zamawiajacego - Eksploatatora w zakresie stosowanej technologii;
Dostarczenie niezbednych chemikaliow koniecznych do pracy w okresie rozruchu.

Przygotowanie do rozruchu

Prace przygotowawcze do rozruchu obejmuja;

10.5

Skompletowanie niezbednej dokumentaciji, w tym w szczegdlnosci jej sktadowych takich jak:
Dokumentacja powykonawcza;
Dokumentacje techniczno-ruchowe (DTR) poszczegélnych elementdw wyposazenia (silniki,
mieszadta, pompy, przeno$niki);
Zestawienie $wiadectw wystawianych przez Rejonowy Dozdr Techniczny dla urzadzen, ktore
podlegaja dozorowi technicznemu (np. dzwigi, wciggniki, suwnice);
Instrukcja obstugi dla Oczyszczalni oraz instrukcje stanowiskowe dla poszczegélnych urzadzen
[obiektow;
Charakterystyki chemikaliow/reagentow wykorzystywanych do oczyszczania $ciekow/przerdbki
osadow
Wykaz wymagan formalnych (uprawnien zawodowych) dla personelu prowadzacego rozruch;
Wykaz szkolen prowadzonych przez producenta/dostawce urzadzern i elementéw wyposazenia
Zapoznanie sie ze stanem budowy, dokumentacjq projektowa, dokumentacjq powykonawczg i
formalnymi dokumentami budowy;
Sprawdzenie zgodnos$ci wykonania obiektéw i urzadzen z dokumentacig projektowa;
Sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
Sprawdzenie gotowos$ci obiektow do uruchomienia;
Sprawdzenie warunkow technicznych oraz warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy jakie powinny
spetnia¢ obiekty i urzadzenia oraz sprawdzenie ich gotowo$ci do uruchomienia i ujawnienie
ewentualnych usterek i brakéw;
Sprawdzenie pomocniczych instalacji obiektowych: wodno - kanalizacyjnych, o$wietlenia,
wentylacji, ogrzewania, zabezpieczenia obiektow;
Sprawdzenie wymogoéw instalacji elektrycznych i odgromowych pod katem: odpornosci izolacji,
skuteczno$ci zerowania, odpornosci uziomdw, przej$¢ przez oddzielenia przeciwpozarowe, jakosci
urzadzen i ich zabezpieczen.

Fazy rozruchu:

Rozruch mechaniczny polega na sprawdzeniu czysto$ci, szczelno$ci, droznosci, zamocowania i dziatania,

uruchomienia

maszyn i mechanizméw, dokonaniu préb ruchowych i prébnych przejazdow na biegu luzem,

przeprowadzany oddzielnie dla elementdw i wyposazenia obiektéw i odcinkéw przewoddw przynaleznych do
poszczegolnych czesci oczyszczalni. Rozruch mechaniczny nalezy przeprowadzié¢ ,na sucho”. Faza ta powinna
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by¢ poprzedzona rozruchem urzadzen energetycznych izasilajacych. W tej fazie rozruchu sprawdzeniu
podlegaja;

— Prawidtowo$¢ montazu pomp, rurociggow itp.,

— Dziatanie armatury (zamykanie, otwieranie),

— Dziatanie pracy pomp, dmuchaw oraz urzadzen i instalacji dozujacej,

— Czystos¢ obiektow zbiornikowych, koryt, studzienek, komor itp.,

— Agregaty z napedami elektrycznymi poprzez uruchomienie ich na ,luzie", dziatanie blokady,

sterowania, sygnalizacji oraz dziatania urzadzen pomiarowych,
Zakonczenie rozruchu mechanicznego z wynikiem pozytywnym powinno by¢ potwierdzone protokotem
przekazujacym Zamawiajacemu - Eksploatatorowi: obiekt, zespot obiektow i instalacji lub wezta rozruchowego -
do rozruchu hydraulicznego.

Rozruch hydrauliczny polega na przeprowadzeniu préb rozruchowych pod obcigzeniem woda, tj. napetnieniu i
kontroli przeptywdw, szczelnosci i wzajemnego usytuowania wysokos$ciowego poszczegolnych obiektow.
Warunkiem rozpoczecia rozruchu hydraulicznego jest zakonczenie rozruchu mechanicznego i stwierdzenie
gotowosci obiektow, urzadzen i instalacji do rozpoczecia prob pod obcigzeniem wodg technologiczng. W rozruchu
hydraulicznym nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

— Sprawdzi¢ szczelno$ci wszystkich obiektow typu zbiornikowego o swobodnym lustrze Sciekow,

— Sprawdzi¢ wzajemne usytuowanie wszystkich obiektéw i ich elementéw, koniecznych dla
grawitacyjnego przeptywu osadow,

— Sprawdzi¢ czy zostat zachowane wymagane spadki dna zbiornikdéw, komor i kanatow,

— Uregulowac wloty i wyloty do obiektow zbiornikowych,

— Sprawdzi¢ droznos¢ przewoddw wewnatrz obiektow,

— Sprawdzi¢ parametry pracy pomp przy obcigzeniu wodg oraz przeprowadzi¢ regulacje pracy
pomp we wszystkich pompowniach oraz urzadzen do sterowania pracy pomp,

— Sprawdzi¢ i wyregulowac instalacje do napowietrzania Sciekdw,

— Wyregulowa¢ armature sterowang recznie i automatycznie.

Rozruch technologiczny majacy na celu uruchomienie urzadzen oraz sprawdzenie zainstalowanych urzadzen pod
petnym obcigzeniem, a takze ustalenie optymalnych parametréw technologicznych pracy, zapewniajacych
osiggniecie wymaganego efektu unieszkodliwiania osadéw. Zadaniem rozruchu technologicznego jest przede
wszystkim:

— Sprawdzenie dziatania mechanizméw w warunkach ich rzeczywistego obcigzenia,
— Doprowadzenie do wytworzenia sie prawidtowego przebiegu procesdéw biologicznych w
urzadzeniach.

Rozruch technologiczny nalezy rozpocza¢ po:

— Pozytywnym zakonczeniu rozruchu mechanicznego i hydraulicznego,

— Zapewnieniu przez Zamawiajacego w odpowiedniej ilosci i 0 odpowiednim sktadzie osadu nie
odbiegajacym od przyjetego w dokumentacji technicznej,

— Przeszkoleniu zatogi w zakresie stosowanej technologii oraz przepiséw BHP i ochrony p.poz.,
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— Petnym przygotowaniu do sterowania procesem pracy urzadzen i (rejestracja wynikéw badan
prowadzonych na biezgco przez aparature kontrolno-pomiarowa, rejestracja pracy urzadzen),

W ramach rozruchu technologicznego powinna by¢ prowadzona kontrola wszystkich proceséw technologicznych
oraz kontrola jakosci i ilo$ci osadow.

Warunkiem zakoriczenia prac rozruchowych w fazie technologicznej jest osiggniecie zatozonych w projekcie
parametrow pracy instalacji. Rozruch technologiczny oczyszczalni powinien ustalac:

— ilo$¢ osadu sciekowego doprowadzanego do zageszczacza,
— ilos¢ osadu zageszczonego doprowadzanego do zbiornika,
— ilos¢ osadu odwodnionego,
— uwodnienie osadu nadmiernego, zageszczonego, ustabilizowanego i odwodnionego.
Wyniki kontroli rozruchu oczyszczalni Sciekéw nalezy zestawi¢ w prowadzonym na biezaco dzienniku pomiarow

ilosci osaddw i zuzywanych chemikaliow oraz dzienniku wynikéw prac analitycznych uzyskiwanych w warunkach
laboratoryjnych lub w oparciu 0 samoczynnie dziatajgcg aparature pomiarowa. Dane z tych materiatow nalezy
umiescic w raportach technologicznych, zawierajgcych, oprdécz wymienionych wyzej wynikdw pomiarow
ilosciowych - takze dane okre$lajace podstawowe parametry technologiczne i efekty pracy oczyszczalni oraz
poszczegoinych obiektow. Raporty te stanowig podstawe do kompleksowej oceny pracy oczyszczalni.

Rozruch uwaza sie za zakoriczony w przypadku uzyskania pozytywnych badan oczyszczonych w ciggtej probie
trwajgcej minimum 72 h.

10.6 Czynnosci koriczace rozruch

Préba Eksploatacyjna

— Prdba eksploatacyjna ma na celu utrzymanie efektu przy wykorzystaniu dostepnych i typowych
dla oczyszczalni dziatan.

— Przekazanie obiektu do eksploatacji bedzie wykonane po pozytywnym zakonczeniu Proby
Eksploatacyjne;.

— Zalecany czas trwania Rozruchu technologicznego wynosi min. 3 miesigcy
przypadajacych na okres letni..

— W okresie Proby Eksploatacyjnej Wykonawca jest odpowiedzialny za dostawy chemikaliow oraz
prowadzenie kontroli analitycznej procesu zgodnie z wymogami zatwierdzonej dokumentacji
rozruchowej i porozruchowe;.

11. Kontrola jakosci robot

111 Wymagania ogdlne
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w rozdziale STWiORB-00 ,Wymagania ogdlne”.

11.2 Kontrola i badania w trakcie Robét i odbioru

Badania przed przystapieniem do robot

W ramach komisyjnego przejecia budowy Wykonawca powinien dokonaé:
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- sprawdzenia kompletnosci dokumentaciji projektowe;j,
- sprawdzenia dokumentacji terenowo-prawnej (uzgodnienia),

- oceny stanu terenu w zakresie mozliwo$ci wyznaczenia:

a) drog dowozu materiatéw do montazu
b) miejsc sktadowania materiatow
- ustalenie metod prowadzenia robdt i ich kontroli w czasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robdt

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdét w zakresie i z
czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera Nadzoru.

Kontroli podlega petny zakres robét oraz asortyment stosowanych materiatow a w szczegdinosSci:
A) Materialy

— sprawdzenie posrednie — przez poréwnanie cech materiatbw podanych przez wytworce z certyfikatami
badz Deklaracjami Wtasciwosci Uzytkowych,
- sprawdzenie bezposrednie — na budowie przez ogledziny zewnetrzne.

B) Roboty montazowe

Kontroli jakosci wykonanych robét nalezy dokonac¢ poprzez poréwnanie wykonania robét z Dokumentacjg
Projektowg oraz z Warunkami technicznymi. Kontroli podlega:

- szczelno$¢ instalacji technologicznej wraz z zamontowang armaturg,
- sprawdzenie prawidtowosci zamontowania urzadzen itp.

- sprawdzenie montazu wyposazenia urzgdzen,

- sprawdzenie jakosci wykonanych spawow,

- sprawdzenie podpar¢ i podwieszen rurociggéw i armatury.

Realizacja kontroli jakosci na budowie powinna odbywaé sie w postaci kontroli biezacej (wykonywanej
zespotowo lub jednoosobowo zawsze z udziatem Inzyniera Nadzoru) lub odbioru, ktdry powinien by¢
dokonany zawsze komisyjnie, z obowigzkiem sporzadzenia odpowiedniego protokotu i wniesienia
odpowiedniego wpisu do dziennika budowy.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci obejmujacej prawidtowos¢ i poprawnos¢ wykonania.

Oceny prawidtowosci wykonania nalezy dokonywaé¢ na podstawie wynikéw przeprowadzonych bezposrednio
pomiaréw lub na podstawie dokumentu zawierajacego wyniki wczesniej zrealizowanego pomiaru.

Poprawno$¢ wykonania jednej czynnosci montazowej nalezy uznac za osiggnieta, jezeli wykonanie przebiega
zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z zasadami sztuki montazowej oraz z wymaganiami
warunkéw technicznych wykonania i odbioru robot.
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Wykonawca powinien przediozy¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie préby i atesty gwarancji producenta dla
stosowanych materiatow i urzadzen, aby wykaza¢ ze zastosowane materiaty spetniajg wymagane normami
warunki techniczne.

Po zakonczeniu rob6t montazowych wszystkie rurociggi nalezy podda¢ prébom szczelnosci. Badania
szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ wodg. Warto$¢ cisnienia probnego nalezy przyjmowa¢ w wysoko$ci 1,5
krotnego maksymalnego ci$nienia roboczego w instalacji.

Warunkiem uznania instalacji za szczelng jest:

- brak przeciekdw i roszenia (szczegoinie na potgczeniach) podczas podnoszenia cisnienia do wartoSci
ci$nienia probnego i podczas trwajacej Y2 godziny obserwacji instalacii,

- nie stwierdzenie spadku ci$nienia na manometrze podczas trwajacej 2 godziny obserwacji instalacji
poddanej ci$nieniu probnemu.

Préby szczelnosci przewodow instalacji pneumatycznej nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprezonego
powietrza. Sprezarka uzywana podczas badania szczelno$ci instalacji powietrzem, powinna by¢ wyposazona
w zawor bezpieczenstwa, ktorego otwarcie nastapi przy przekroczeniu wartosci cisnienia badania szczelnosci
o nie wiecej niz 10%. Cisnienie badania szczelnoSci powinno wynosi¢ 1,5 x ciSnienia roboczego.
Nieszczelnosci lokalizowa¢ akustycznie lub przy uzyciu mydlin lub innego Srodka pianotwérczego.
Warunkiem uznania wynikow badania za pozytywne jest nie stwierdzenie spadku ci$nienia na manometrze i
nie stwierdzenie nieszczelnosci instalaci.

Po przeprowadzeniu badan ci$nieniowych i usunieciu wszelkich usterek, catg instalacje nalezy dwukrotnie
przeptuka¢ wodg w celu oczyszczenia z zanieczyszczen. Plukanie polega na przepuszczeniu przez przewody
doprowadzonej wody z mozliwie duzg szybko$cig nie pozwalajacg na osiadanie zanieczyszczen na dnie
przewodow, w ciggu 0,5 godz. Predko$¢ wody przy ptukaniu powinna by¢ wieksza od roboczej co najmniej o
50%.

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badan cisnieniowych i doktadnym przeptukaniu przewoddw elementu lub
bloku technologicznego cate urzadzenie powinno by¢ poddane badaniom prawidtowosci dziatania pod
cisnieniem roboczym i przy temperaturze roboczej czynnika.

Uruchomienie poszczegdlnych urzadzen, zespotdw technologicznych i innych maszyn nalezy przeprowadzi¢
w kolejnosci i Scile z zaleceniami producenta zawartymi w dokumentacji techniczno-ruchowe;.

Ponadto nalezy:
- sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wszystkich potaczert mechanicznych i elektrycznych,
- sprawdzi¢ prawidtowo$¢ uktaddw i potaczen hydraulicznych,
- napeMic uktad medium.

Podczas badan prawidtowo$ci dziatania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ jego szczelno$¢ oraz szczelno$¢
zamykania zasuw, zaworéw, kurkow, wszelkich potaczen kotnierzowych i gwintowych, prace zawordéw
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zwrotnych, stopowych i bezpieczenstwa oraz dziatanie przyrzaddéw pomiarowych. Nieprzerwany czas pracy
pomp i urzadzen podawanych probie powinien wynosi¢ 12 godzin.

12. Obmiar robét

121 Wymagania ogdlne
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w rozdziale STWiORB-00.

12.2 Jednostka obmiaru
Jednostkg obmiarowa robét jest:

- m-dla utozenia rur, z doktadnoscig do 1,0 m

- szt, kpl. — dla zainstalowanego wyposazenia, armatury, urzadzen.

- styk. — dla potaczen kotnierzowych,

- Zlgcz. - dla wykonywanych spawow,

- odc. - dla wykonywanych prob szczelnosci, ptukania rurociggow,

- kg —dla podpor pod rurociggi, dla okreslen ilosciowych wykorzystywanych materiatow,
- m2—dla robot zwigzanych z czyszczeniem oraz malowaniem instalacji,

- dm3 —dlailosci farb, rozcienczalnikow i innych reagentow,

- m3—dla okreslen ilosciowych wykorzystywanych materiatow.

13. Odbiér robét

131 Wymagania ogdlne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale STWIORB-00 ,Wymagania ogélne”.

W przypadku stwierdzenia odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres rob6t poprawkowych. Roboty poprawkowe
dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem okreslonych tolerancji daty wyniki pozytywne.

13.2 Odbiér robat zanikajacych

Inspektor Nadzoru dokonuje odbioru robét zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiORB-00
,Wymagania ogolne”.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbior czesciowy obejmuje pomieszczenie oraz elementy i urzadzenia, ktérych badania nie moga by¢ wykonane
przy odbiorze koricowym np. wykonanie przej$¢ dla przewodéw przez $ciany i stropy (lokalizacja i wymiary
otworéw). Po dokonaniu odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot stwierdzajacy jako$¢ wykonania robot oraz
potwierdzajacy ich przydatnos¢ do prawidtowego wykonania instalacji technologiczne;.
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13.3 Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie i jakosci wykonanych czesci robét. Odbiorowi czeSciowemu robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze koricowym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru i Zamawiajacy,
zgodnie z zasadami okre$lonymi w STWIORB-00 ,Wymagania ogoine”.

Odbiér czesciowy obejmuje elementy i urzadzenia, ktérych badania nie mogq by¢ wykonane przy odbiorze
koncowym. Po dokonaniu odbioru nalezy sporzadzi¢ protokdt stwierdzajacy jakoS¢ wykonania robo6t oraz
potwierdzajacy ich przydatnos¢ do prawidtowego wykonania instalacji technologiczne;.

134 Warunki szczegétowe odbioru robét

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakoSci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy, a bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektor Nadzoru i
Zamawiajgcego.

Odbidr techniczny nastepuje po zakonczeniu montazu rurociggdw, armatury i urzadzen oraz po przeprowadzeniu
badan.

Nalezy sprawdzic:

- zgodnos¢ wykonania z Dokumentacijg Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,
- uzycie wtasciwych materiatdw oraz dokumenty dotyczace jako$ci tych materiatow ,
- prawidtowo$¢ zamontowania i dziatania armatury,

- prawidtowo$¢ wykonania rurociggdw i ich potaczen,

- szczelno$¢ catego przewodu.

W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych
zmian, ze stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy oraz innych dokumentow
dotyczapych jako$ci Materiatow uzytych do Robét, wyniki pomiarow i badan.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg ( projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy),

- protokoty odbioru rob6t podpisane przez gestorow sieci i inne wiasciwe jednostki organizacyjne,

- receptury i ustalenia technologiczne,

- dokumenty zainstalowanego wyposazenia (maszyn i urzadzen), w tym m.in. dokumentacje techniczno-
ruchowe, instrukcje obstugi itp.

- dzienniki budowy (kopia),

- wyniki pomiaréw kontrolnych, proéb szczelnosci oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
STWIORB,

- atesty, deklaracje wtasciwosci uzytkowych, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
STWIORB,

- opinie sanitarng uzyskang zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robdt wiascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

- instrukcje eksploatacyjne stacji przetwarzania osadow,

- Instrukcje BHP i p.poz,

- Sprawozdanie z rozruchu.

Odbidr techniczny kofcowy nalezy zakoriczy¢é protokotem odbioru rob6t i nie moze on zawiera¢ stwierdzen
warunkowych.
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14. Podstawa ptatnosci

141 Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci

Ogdlne zasady dotyczace pfatnosci podano w Specyfikacji Ogdlnej STWIORB-00, a szczegoty zawarte sq w
Umowie pomiedzy Wykonawcg a Inwestorem oraz Specyfikaciji Istotnych Warunkéw Zamdwienia stanowigcych
integralng cze$¢ materiatow przetargowych.

Podstawg pfatnoéci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce. Cena ryczattowa rozbita jest zgodnie
z Wykazem Cen na elementy. Cena ryczattowa za roboty budowlane bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie.

14.2 Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ uzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Rozliczenia za wykonane roboty dokonane bedg na podstawie faktur wystawionych przez Wykonawce i
akceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

PrzejSciowe faktury sg wystawiane przez Wykonawce i akceptowane przez Inspektora Nadzoru na podstawie
,Wykazu robdét wykonanych cze$ciowo”. Zasady rozliczania i pfatnosci za wykonane roboty mogg by¢ takze
okreslone w umowie.

15. Przepisy zwigzane

15.1 Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogolne
PN-EN 13480-1:2012 Rurociagi przemystowe metalowe. Czes¢ 1 : Postanowienia ogéine
PN-EN 13480-2:2012 Rurociagi przemystowe metalowe. Czes¢ 2 : Materiaty
PN-EN 13480-4:2012 Rurociggi przemystowe metalowe. Czes¢ 4 : Wykonanie i montaz
PN-EN 1092-1:2010 Kotnierze i ich pofgczenia — Kotnierze okragte do rur, armatury, ksztattek,
tacznikdw o osprzetu z oznaczeniem PN — Czes¢ 1: Kotnierze stalowe
PN-ISO 6761:1996 Rury stalowe. Przygotowanie koricow rur i ksztattek do spawania.
PN-EN 10224:2006 Rury i ztaczki ze stali niestopowej do transportu wody i innych

ptynéw wodnych — Warunki techniczne dostawy
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PN-H-02650:1989
PN-EN 593+A1:2011
PN-EN 12334:2005
PN-EN ISO 8501-1:2008

PN-EN 806-1:2004

PN-EN 806-2:2005

PN-EN 806-4:2010

PN-EN 1610:2002
PN-EN 1610:2002/Ap1:2007
PN-EN 476:2012

PN-EN 12266-1:2012

PN-H-74200:1998

PN-EN 1401-1:2009

PN-EN 1329-1:2001

Armatura i rurociggi. Cisnienia i temperatury

Armatura przemystowa. Przepustnice metalowe

Armatura przemystowa. Armatura zwrotna Zeliwna

Przygotowanie podiozy stalowych przed naktadaniem farb

i podobnych produktéw — Wzrokowa ocena czystosci powierzchni —
Czes¢ 1: Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niepokrytych
podfozy stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunieciu

wczesniej natozonych powtok

Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do
przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi

— Cze$¢ 1: Postanowienia ogolne

Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do
przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi

— Czesc 2: Projektowanie

Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do
przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi

— Czes¢ 4: Instalacja

Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych

Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych

Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych w systemach
kanalizacji deszczowej i sanitarne;

Armatura przemystowa - Badanie armatury metalowej — Cze$¢ 1. Proby
ci$nieniowe, procedury badawcze i kryteria doboru — Wymagania obowigzkowe

Rury stalowe ze szwem, gwintowane

Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego
bezciSnieniowego odwadniania i kanalizacji — Nieplastyfikowany poli(chlorek
winylu) (PVC-U) - Cze$¢ 1: Specyfikacje rur, ksztattek i systemu

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do odprowadzania nieczystosci i
Sciekow (o niskiej i wysokiej temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli —
Niezmigkczony poli(chlorek winylu) (PVC-U) — Czes¢1: Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i systemu
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15.2 Inne dokumenty

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i budownictwa z dnia 01.10.1993r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy w komunalnych oczyszczalniach $ciekéw ( Dz.U. nr 96/93)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75 poz. 690 wraz z pdzn. zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz.U. nr 47 poz. 401)

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji wod-kan

- Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST-09-

t ADOWARKA

WYCIAG Z DOKUMENTACJI
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszego wyciggu ze specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace zakupu, dostawy
i odbioru dostawy fadowarki, w ramach projektu pn. ,Modernizacja oczyszczalni $ciekéw komunalnych
w Szydiowcu, zlokalizowanej na dziatkach nr ewid. 442/3; 467/1 oraz 539/3 w obrebie Szydiowiec,
gmina Szydtowiec”.

1.2.  Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynno$ci umoZliwiajgce zakup, dostawe i odbiér
wszystkich czynno$ci przewidzianych do wykonania w niniejszym kontrakcie. Ustalenia zawarte w niniejszej ST
obejmujg wymagania szczegotowe dla robét ziemnych ujetych w pkt.1.3.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zakupy, dostawy i odbioru fadowarki
1.5.  Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z Kontraktem,
wymaganiami ST i poleceniami Inzyniera. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga
akceptacji Inzyniera.

Wykonawca przed rozpoczeciem robét wykona obliczenia $cianek szczelnych dla odwodnienia wykopow
dla przyjetej technologii wykonania robot.

2. MATERIALY

tadowarka wykorzystywana bedzie w gospodarce osadowej. Osad po wyjsciu z prasy, trafia¢ bedzie
w wyznaczone w hali rozwozony bedzie tadowarka, ktérej specyfikacje przedstawiono ponizej. tadowarka
transportowac bedzie osad z hali na samochody ustawiajace sie wzdtuz rampy.
tadowarka:
+ Silnik Diesel chtodzony cieczg - mocy 57 KM
* Poziom emisji - Stage V
* Konstrukcja — przegubowa
* Pojedyncze ramig teleskopowe umiejscowione acentrycznie
* Wysokos¢ podnoszenia = 350 cm

+ Maksymalne obcigzenie =1900 kg
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+ Masa wtasna (z ramg ROPS) = 2540-3000 kg
* Szerokos¢ = 1490 mm

* Predko$¢ maksymalna = 30 km/h

* Przeptyw oleju 80 I/min

* Hydrostatyczny naped na 4 kota

* System ptywajacy

* Hydrauliczny regulator poziomu narzedzi
* Joystick 8 funkcyjny

+ Chfodnica oleju hydraulicznego

* Funkcja hydraulicznego dyferencjatu

* Pojemnosc¢ zbiornika paliwa 63 |

* Amortyzator tadunku

+ Pakiet dodatkowych funkcji joysticka

* Hydrauliczne blokowanie narzedzia na wysiegniku

* Tylni balast boczny 2x90kg

* Dzwigkowy sygnalizator cofania

* Hak holowniczy

* Kabina z ogrzewaniem, klimatyzacja, fotelem pneumatycznym, $wiattami roboczymi, $wiattami ostrzegawczymi,
Swiattami do ruchu drogowego i radiem

+ Wyjscie hydrauliczne z tytu

* Opony o profilu trawiastym

* Mocowanie transportowe na kota

* Nr VIN wybity na podwoziu tadowarki

Narzedzia wymienne:

* Widty do palet; dtugo$¢ 1200mm, max udzwig 200kg; ramka ochronna

* Lyzka standardowa; szeroko$¢ - 1600mm, pojemnos¢ 600 |, krawedz prosta

* Lyzka do materiatéw lekkich; szeroko$¢ 2000mm; pojemno$¢ 1450 |, krawedz prosta
* Lyzka 4w1; szeroko$¢ 1600mm, pojemno$¢ 3301, krawedz z zebami

« Zasobnik na kotach pneumatycznych; szeroko$¢ 1280mm, pojemnos$¢ 950 |

* Kosiarka do trawy z koszem, szeroko$¢ cigcia 1500mm, pojemnos$¢ zasobnika 800 |
* Szczotka obrotowa, szeroko$¢ szczotki 1500mm, elektrycznie regulowany zwrot

* Szczotka zbierajaca, szeroko$¢ szczotki gtéwnej 1500mm, szczotka boczna, system zraszania.
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3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00 Wymagania ogolne.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania BHP.
Wykonawca przystepujacy do wykonania powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu.
4, TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetniac

wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym. Ogolne wymagania dotyczace
srodkow transportu podano w ST - 00 Wymagania ogolne.

Wybdr $rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do wielko$ci tadunku
oraz odlegtosci transportu.

Uzyte przez Wykonawce do wykonania robot Srodki transportu muszg by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST- 00 Wymagania ogélne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania Ogolne”.

1. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 00 , Wymagania ogdine”.
Przedmiot objety zapisami niniejszej specyfikacji rozliczony winien zostac ryczattowo.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST- 00 Wymagania ogélne. Ogolne zasady i wymagania
dotyczace odbioru rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania Ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci za wykonane Roboty podano w ST- 00 ,Wymagania Ogéine”
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