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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowe] specyfikagchnicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdét zgwianych z wykonywaniem umocnienia skarp i skarp dna
rowu.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowmike dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na dze w Woli Korzeniowej

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét az@nych z
umochieniem skarp i dna rowu przez:
— zastosowanie ptyt chodnikowych 50x50x7

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.2. Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w adkie przemystowym, ktéry po
zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie rowuskibku.

1.4.3. Pozostale okienia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarpa dowu obgtymi niniejszy SST g:
— plyty chodnikowe 50x50x7.

2.3. Elementy prefabrykowane

Wytrzymaldé¢, ksztalt i wymiary elementdw powinny &yzgodne z dokumentag)
projektows i SST.



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia powinien wykazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
— ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieych,
— ptyt ubijajgcych.

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport ptyt chodnikowych

Piyty mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Uktadanie ptyt chodnikowych

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanytai dmocnienia skarp i dna rowu
3
— plyty chodnikowe 50x50x7.

Podtae, na ktérym uktadanegty plyty, powinno by zag:szczone do wskaika I > 1,0.
Na przygotowanym podim nalery utozy¢ podsypk cementowo-piaskogvo stosunku 1:4 i zggci¢
do wskéanika I;> 1,0.

Spoiny pomidzy ptytami naley wypetnic zaprave cementowo-piaskoavo stosunku 1:2 i
utrzymywa w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdin
pkt 6.



6.2. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
— doktadndci wypetnienia szczelin redzy ptytami

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i dna

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i dna rowu :
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— utozenie piyt,
— pielegnacja spoin,
- uporzdkowanie terenu,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naline do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa relhe do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-14051 Kragzniki i obrzeza betonowe

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte



6.
7.

8.
9.
10.
11.

PN-B-14504 Zaprawa cementowa

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
ocena zgodriei

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietwhgnagania i badania

PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

BN-65/9226-01 Kotki faszynowe

10.2. Inne materiaty

12. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoweotglziemne.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.



